Politechnika Swietokrzyska

WYDZIAL MECHATRONIKI | BUDOWY MASZYN

Zalacznik nr 9

do Zarzadzenia Rektora nr 35/19
z dnia 12 czerwca 2019 r.

V. Opis programu studiéw

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-S1-WP-305

Nazwa przedmiotu

Projektowanie mechatroniczne

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Mechatronic design

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

WZORNICTWO PRZEMYSLOWE

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogoélnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne

Zakres

wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii

Koordynator przedmiotu

Ryszard Dindorf

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow przedmiot podstawowy

Status przedmiotu obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajeé polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 3

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

E?cﬁ:dzenia zajeé wyktad ¢wiczenia laboratorium projekt seminarium
L e 15 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma podstawowg wiedze o trendach rozwojowych w zakre- WP1 W06
Wiedza W01 |sie projektowania, wytwarzania, budowy i eksploataciji -
WP1_W09
maszyn. -
Potrafi definiowaé problemy projektowe, konstrukcyjne
oraz technologiczne w zakresie wzornictwa przemysto-
Umiejetnosci U0l |wego, wynikajgce z obserwaciji potrzeb zaréwno jed- WP1 U33
nostki jak i spoteczenstwa, co jest niezbedne do stwo-
rzenia poprawnego wzoru przemystowego.
Potrafi zaprezentowaé specjalistyczne zadania i projekty
Kompetencje z zakresu wzornictwa przemystowego w dosc¢ przystep-
K01 ; : . ; o . WP1 K12
spoteczne nej formie, w trakcie kontaktéw z przedstawicielami in-
nych zawodow i dyscyplin

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

wyktad

1. Wprowadzenie do mechatroniki.

2. Wprowadzenie do projektowania mechatronicznego.

3. Struktura systemoéw mechatronicznych.

4. Struktura systemow biomechatronicznych.

5. Struktura systemdéw mikromechtronicznych.

6. Proces projektowania systemoéw mechatronicznych.

projekt

Projekt aktuatora - mechatronicznego, biomechatronicznego, mikromechtronicznego.

Projekt urzgdzenia - mechatronicznego,biomechatronicznego (projekt indywidualny).

Projekt systemu mechatronicznego (projekt zespotowy).

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczy¢ )
efektu Egzamin E_gzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
uo1 X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo_rrrlg Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Wykonanie opracowania na zadany temat.
projekt zaliczenie z oceng Wykonanie wszystkich projektow zgodnie z zatozeniami.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nostk
a
i . ; i W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. ——y 34 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 1,4 ECTS
mickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
6. Liczba punktéw E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 0.6 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
8. ey 1,0 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 50 h
10, Punkty ECTS za n.mdu.I o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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