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Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

semestr 4

Wymagania wstepne

Podstawowa wiedza z zakresu infra-
struktury transportu drogowego

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

Forma . " wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zaje¢

Liczba godzin

w semestrze 15 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
TRA1_WO04
Posiada wiedze teoretyczng w zakresie klasyfikacji ele- TRAL_WO05
o : ; TRA1_WO06
WO01 | mentéw infrastruktury I_ntellgentnych Systemow Trans- TRAL W07
portowych oraz zasad ich wykorzystania TRAL W12
TRA1 W14
TRA1 W04
Zna budowe, zasade dziatania i podstawowe wtasnosci $Sﬁi—wgg
W02 | uzytkowe (charakterystyki) czesci sktadowych, w tym TRAL W07
infrastruktury Inteligentnych Systeméw Transportowych TRAT W12
TRA1 W14
Wiedza Zna budowe, zasade dziatania i wtasnosci uzytkowe TRA1 W04
(charakterystyki) systemow i ustug: elektronicznego po- TRA1 W05
W03 boru opfat i kontroli dostepu, zarzgdzania flotg i przewo- TRA1 W06
zem tadunkow, transportu publicznego, informaciji o ru- TRA1 W07
chu i dla podréznych, dedykowanej tgcznosc¢ krotkiego TRA1 W12
zasiegu — DSRC TRA1 W14
Zna budowe, zasade dziatania i wtasnosci uzytkowe
(charakterystyki) systeméw i ustug: automatycznej iden- TRA1 W04
tyfikacji pojazddéw i urzadzen, odnajdywania skradzio- TRA1 W05
Wo4 nych pojazdéw, nawigacji oraz sterowania i ostrzegania TRA1 W06
w samochodach i na drogach, zna techniki tgcznosci TRA1_WO07
duzego zasiegu w Inteligentnych Systemach Transpor- TRA1 W12
towych, protokoty, interfejsy i aspekty intermodalne wy- TRA1 W14
korzystania urzgdzen ruchomych
TRA1_UO1
TRA1_UO02
Umie oceni¢ parametry uzytkowe Inteligentnych Syste- TRAL_Uo4
o1 mow Transportowych TRAL_U08
TRA1_U13
TRA1_U16
TRA1_U20
TRA1_UO1
TRA1_U02
. ; TRA1 U04
Umiejetnosci uo2 :J:;]Trlgﬁgzp)gsrgc\:lv ;thetod doboru ITS do wybranych za- TRA1_U08
TRA1_U13
TRA1_U16
TRA1 U20
TRA1_UO1
TRA1_UO2
Umie postugiwac sie specyfikacjami technicznymi ITS TRA1_U04
U03 | oraz podstawowymi metodami oceny jakosci systemow TRA1_U08
ITS iich ustug TRA1_U13
TRA1_U16
TRA1 U20

TRESCI PROGRAMOWE

funkcjonalny ITS. Problematyka integracji systemoéw ITS.

Fo_r m,f Tresci programowe
zajec
wyklad 1. Podstawowe pojecia z zakresu inteligentnych systemow transportowych. Podziat




2. Podstawowe pojecia z zakresu infrastruktury ITS. Cele i zadania infrastruktury ITS.
Identyfikacja potrzeb budowy ogdlnokrajowej infrastruktury ITS. Znaczenie i proces
tworzenia infrastruktury ITS.

3. Okreslenie zakresu dziatania infrastruktury ITS. Elementy infrastruktury niezbedne
dla fizycznej implementacji danej ustugi.

4. Infrastruktura logiczna ITS - przeptyw Informaciji, definicje symboli, specyfikacja
procesow, algorytmy danych.

5. Elementy infrastruktury fizycznej ITS. Metody zbierania i analizy wymagan dla
systemow ITS.

6. Procesowe i obiektowe metody modelowania systemoéw ITS
Zagadnienia zwigzane z problematykg normalizacji i standaryzacji w obszarze sys-
temow ITS.

7. Architektura europejskiego systemu inteligentnego transportu. ITS w polityce Unii
Europejskiej. Przyktady wdrozenia ITS w Polsce

laboratorium

1. Metody sterowania i zarzgdzania systemami i sieciami transportowymi- podejscie
praktyczne

2. Zaawansowane metody zarzgdzania ruchem drogowym i kolejowym.

3. Systemy wspomagajgce zarzgdzanie srodkami transportu

4. Systemy wspomagajgce kierowanie pojazdem

5. Obszary wykorzystania ITS

6. Sterowanie ruchem samochodowym.

7. Charakterystyka systemu pobierania optat.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc Xx)

efektu EaZ?rT;n E%Ze?r:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
wo1 X X
W02 X X
wo03 X X
W04 X X
uo1 X X
uo2 X X
uo3 X X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo-rm'il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
Uzyskanie co najmniej 50% punktow z kolokwium koricowe-
go
Oceng z zaliczenia laboratorium jest $rednia z nastepujg-
wykfad zaliczenie z oceng cych ocen: oceny czgstkowe, zdobywane w trakcie realizacji

zajeC (praca w grupie, prezentacje) i ocena ze sprawdzianu
wiedzy i umigjetnosci praktycznych z obstugi poznanych
systemow.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej 50% punktow za sprawozdanie

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS




Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. s 34 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,4 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 0.6 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje
8. iy 1,0 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 50 h
10, Punkty ECTS za rrllodu'% - > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
LITERATURA
1. Adamski A. Inteligentne systemy transportowe. Uczelniane Wydawnictwo Naukowo Techniczne AGH. Kra-

agrwn

e

11.
12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.

kow 2003;

Bossom R., “European ITS Framework Architecture — Communication Architecture”, 2000;

Bossom R., “European ITS Framework Architecture - Physical Architecture”, 2000;

Bossom R., Jesty P. Davies G., “European ITS Framework Architecture - Functional Viewpoint”, 2004;
Chowdhury M. A., Sadek A.: Fundamentals of Intelligent Transportation Systems Planning. Artech House
ITS Library. Boston, London 2003;

Datka S., Suchorzewski W., Tracz M. Inzynieria ruchu. Wydawnictwa Komunikacji i Lacznosci, Warszawa
1997,

Federal Highway Administration, USDoT, “Systems Engineering for Intelligent Transportation Systems. An
introduction for Transportation Professionals”, 2007;

Jamroz K., Litwin M., Oskarbski J., , Inteligentne Systemy Transportu — Zaawansowane Systemy Zarzadza-
nia Ruchem” : I Polski Kongres Drogowy

Klein L.A.: Sensor Technologies and date requirements for ITS. Artech Hause, ITS Library, 2001;

Litwin. M. ,,The role of Intelligent Transportation Systems (ITS) National Architecture and standards — the
Canadian Experience”, IV Konferencja Naukowo-Techniczna, Poznan, 2003;

Modelewski K. ,,Scenariusz wdrozen Inteligentnych Systemow Transportowych w oparciu o Europejska Ar-
chitekture FRAME”, IV Polski Kongres ITS;

Modelewski K. ,,Czym jest ITS?”, Strona Internetowa Stowarzyszenia ,,ITS Polska” www.itspolska.pl; U.S.
Department of Transportation, Federal Highway Administration, The National Intelligent Transportation Sys-
tems Program Plan, Washington D.C., 1995;

Vademecum teleinformatyki Wydawnictwo IDG 2002;

Wrycza S., Marcinkowski B., Wyrzykowski K. ,Jezyk UML 2.0 w modelowaniu systeméw informatycz-
nych, Wyda. Helion 2006;

Wydro K. i in.: Analiza stanu i potrzeb prac rozwojowych w zakresie telematyki transportu w Polsce. Instytut
Lacznosci, Prace Zespolu Miedzyzaktadowego. Warszawa 2002;

Wydro K., “Normalizacja w telematyce transportu, Telekomunikacja i techniki informacyjne nr 3-4/2001;
http://ops.fhwa.dot.gov/publications/publications.html;

http://frame-online.net/.



