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Kierunek studiow INZYNIERIA BEZPIECZENSTWA
Poziom ksztalcenia | stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéow | studia stacjonarne

Zakres wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii
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Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw

przedmiot podstawowy

Status przedmiotu

obowiazkowy

Jezyk prowadzenia zajeé polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr semestr 5

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) TAK

Liczba punktéw ECTS 3

Forma . . wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé

Liczba godzin

w semestrze 15 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Umiejetnosci

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
W01 Posiada wiedze w zakresie podstawowych poje¢ zwia- 1B1_Wo01
zanych z automatykg
] Zna modele transmitancyjne podstawowych obiektow
Wiedza wo2 dynamicznych i ich praktyczne przyktady IB1_Wo02
W03 Dy_spopujg wiedz’a z zakresu_metod badania stabilnosci IB1_ W06
obiektoéw i uktadoéw sterowania.
Uo1 Potrafi opisa¢ zachowanie sie obiektu regulac;ji i uktadu 1B1_U01

sterowania w dziedzinie czasu i czestotliwosci

Potrafi zaprojektowa¢ poprawnie dziatajacy uktad regu-
U02 |lacji automatycznej. Dysponuje wiedzg z zakresu inzy- IB1_U03
nierskich metod oceny jakosci regulaciji

uo3 Potrafi praktycznie stosowa¢ narzedzia programistyczne

) ; ; ) . IB1_U07
wspomagajgce projektowanie systemow automatyki. -

Kompetencje
spoteczne

Ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng i
K01 zespotu, a takze jest gotowy podporzadkowac sie zasa- IB1_K04

dom pracy zespotowe;.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma ‘o
zajec* Tresci programowe
Pojecia podstawowe i problemy ogdlne: obiekt i regulator, otwarte i zamkniete syste-
my sterowania; sprzezenie zwrotne. Witasno$ci transmitancji Laplace'a. Opis mate-
matyczny podstawowych cztonéw uktadow automatyki w dziedzinie czasu. Wiasciwo-
wyktad Sci podstawowych elementow i ukfadéw automatyki w procesach przemystowych.

Transmitancja widmowa i charakterystyki czestotliwosciowe. Stabilno$¢ ukladow
regulacji automatycznej. Jakos¢ uktaddéw automatycznej regulacji: statyczne i dyna-
miczne btedy regulacji. Regulacja i regulatory w zastosowaniach przemystowych.
Elementy automatyzacji procesow przemystowych.

laboratorium

Zapoznanie sie z mozliwosciami srodowiska Matlab/Simulink zastosowanego do
analizy i syntezy uktadow sterowania i regulacji. Charakterystyki czasowe podstawo-
wych obiektéw dynamicznych. Charakterystyki czestotliwosciowe podstawowych
obiektéw dynamicznych. Identyfikacja parametréw transmitancji zastepczej. Analiza
stabilnosci i optymalizacja parametryczna zamknietego uktadu regulacji. Regulacja
dwupotozeniowa. Wyznaczanie charakterystyk statycznych sitownikédw hydraulicz-
nych.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia (zaznaczy¢ X)
efektu Egza::;in Elgszeammr:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
W02 X
W03 X
uo1
uo2
uo3
K01 X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.mf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wykfad egzamin Uzyskanie co najmniej 50 % pkt egzaminu pisemnego
Obecnosé na zajeciach. Uzyskanie co najmniej 50 % pkt z
laboratorium | zaliczenie z oceng kazdej wejsciowki. Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszyst-
kich sprawozdan.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
w C L P S
1. 2| Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow = = h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 36 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,4 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 39 h
6. Liczba punktéw E(;TS, .ktora student uzyskuje 1,6 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte-
7. 38 h
rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
8. g 1,5 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 75 h
10. Punkty ECTS za n'mdu‘I o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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