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Forma wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
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Liczba godzin
w semestrze

18 18




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma szczegétowg wiedze, podbudowang teoretycznie
obejmujgca kluczowe zagadnienia z zakresu: budowy i TRA2_WO03
Wiedza W01 |eksploatacji, diagnostyki i technologii napraw srodkow TRA2_W13

transportu i ich podzespotéw, sterowania ruchem, tech-
nologii transportowych, logistyki.

Umiejetnosci

Potrafi konfigurowa¢ i obstugiwaé systemy diagnostycz-
U0l |ne srodkéw transportu oraz zarzgdzac interfejsami po- TRA2_U14
miarowymi i diagnostycznymi.

Kompetencje
spoteczne

Ma swiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni tech-
nicznej, a zwtaszcza rozumie potrzebe formutowania i
przekazywania spoteczenstwu — m.in. poprzez srodki
masowego przekazu — informacji i opinii dotyczgcych TRA2_KO08
osiggnie¢ nauki i techniki oraz innych aspektéw dziatal-
nosci inzyniera; podejmuje starania, aby przekazac takie
informacje i opinie w sposob powszechnie zrozumiaty, z
uzasadnieniem réznych punktéw widzenia.

K01

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wykfad

Przedstawione sg sposoby pomiaru sygnatdéw diagnostycznych. Przedstawione sg
cechy sygnatéw —podstawy opisu sygnatow, klasyfikacja sygnatéw. Przedstawione sg
techniki estymacji cech sygnatéw —odchylenia wartosci cech sygnatéw, techniki ana-
logowe i techniki cyfrowe. Modele uktadéw fizycznych —odpowiedzi uktadow. Prze-
twarzanie sygnatéw oraz dziedzina czasu w diagnostyce technicznej —modelowanie
szeregow czasowych.

Omawiany jest podsystem diagnostyczny i jego miejsce w systemie eksploatacji oraz
podstawowe pojecia z zakresu diagnostyki.

Metody postepowania i urzgdzenia do: kompleksowej diagnostyki pojazdu, jego ukia-
dow i zespotdw funkcjonalnych. Czujniki pomiarowe wykorzystywane w pojazdach —
indukcyjne, hallotronowe, potencjometryczne, termistorowe, radarowe, lidarowe
optyczne itp.

Diagnostyka bezpieczenstwa —badania kontrolne rejestracyjne pojazdu: przeglad i
rozwigzania techniczne linii diagnostycznych, ich wyposazenie, kwalifikacje kadry
pracowniczej. Badania kontrolne pojazdu przy uzyciu linii diagnostycznej.

Rejestracja danych w technologii MEMS. Przyktadowe rejestratory zdarzen i ich dzia-
tanie —rejestratory firmy GM, Ford itp.Sporzadzanie okresowych planéw utrzymania
pojazdow i ich wyposazenia szczegdlnie w odniesieniu do transportu drogowego
rzeczy.

Rozwdj systemdw diagnostycznych i transmisji danych. Sieci informatyczne w dia-
gnostyce poktadowej. Funkcjonalnosé systeméw diagnostycznych. Rodzaje sieci w
pojazdach —CAN, LIN, D2B, ByteFlight, FlexRay, itp. Prognozy rozwoju sieci.

Systemy diagnostyczne OBD. Informacja diagnostyczna i komunikacja w systemie
OBD. Charakterystyka informacji diagnostycznej w systemach OBD. Wykorzystanie
poktadowej informacji diagnostycznej na stacjach kontroli pojazdow. Wiarygodnosé
informacji diagnostycznej systemoéw OBD. Uszkodzenia i dysfunkcje systeméw dia-
gnostyki pokfadowe;.

Proby zastosowania sieci neuronowych w nowoczesnej diagnostyce pojazdow.
Wspotpraca urzgdzen poktadowych z sieciami. Struktura sieci modularnej i sieci neu-
ronowe;j.




laboratorium
[

Wyznaczanie zaleznosci mocy na kotach oraz procentowego uzycia hamulcéw w
funkcji predkosci obrotowej na hamowni w trybie statych obrotéw

Wyznaczanie parametréw silnika (mocy, momentu) na hamowni podwoziowej w try-
bie drogowym

Wyznaczanie charakterystyki zuzycia paliwa na hamowni podwoziowej

Wyznaczanie parametréw silnika (mocy, momentu) na hamowni podwoziowej w try-
bie inercyjnym i dynamicznego obcigzenia

Analiza wptywu zmian ustawien elektronicznego uktadu sterowania silnikiem na jego
charakterystyke pracy

Analiza wptywu wybranych elementéw dodatkowego wyposazenia na charakterysty-
ke pracy silnika

Diagnostyka OBD uszkodzen podzespotéw samochodu z zakresu bezpieczeristwa
biernego i czynnego z wykorzystaniem komputera diagnostycznego TEXA NAVIGA-
TOR TX

Diagnostyka OBD uszkodzen pozostatych elementéw pojazdu z wykorzystaniem
komputera diagnostycznego TEXA NAVIGATOR TX

Diagnostyka OBD uszkodzen podzespotéw samochodu z zakresu bezpieczenstwa
biernego i czynnego z wykorzystaniem komputera diagnostycznego Bosch KTS 570

Diagnostyka OBD uszkodzen pozostatych elementdéw pojazdu z wykorzystaniem
komputera diagnostycznego Bosch KTS 570

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczyc X)
efektu Egzamin Egzamin . . _
ustny pisemny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
wo1l X
uo1 X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . S .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wykfad egzamin Pozytywne zaliczenie egzaminu.

laboratorium

Uzyskanie co najmniej 50% punktow z kolokwiéw w trakcie
zajec

zaliczenie z oceng

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
w C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
18 18
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 42 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,7 ECTS
demickiego




5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 58 h
6. Liczba punktow EQTS, 'ktorq student uzyskuje 23 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 50 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. g 2,0 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciagzenie praca studenta 100 h
10, Punkty ECTS za n.10du.’f N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
LITERATURA
1. W. Cholewa, J. Kazmierczak: Diagnostyka Techniczna Maszyn —Przetwarzanie cech sygnatow.
Skrypty Uczelniane Nr 1693, Politechnika Slaska. 1992 Gliwice.
2. W. Cholewa, J. Kazmierczak: Diagnostyka Techniczna Maszyn —Pomiaryi analiza sygnatow.
Skrypty Uczelniane Nr 1758, Politechnika Slgska. 1993 Gliwice.
3. W. Lotko: Wybrane zagadnienia diagnostyki pojazdow. Politechnika Radomska. 2005, Radom.
4. Ch. White, M. Randall: Kody usterek. WKit. 2007, Warszawa.
5. J. Merkisz, S. Mazurek, J. Pielecha: Pokladowe urzgdzenia rejestrujgce w samochodach. Wy-
dawnictwo Politechniki Poznanskiej. 2007, Poznan.
6. Z. Lozia: Diagnostyka samochodowa. Laboratorium. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszaw-

skiej. 2007 Warszawa.




