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V. Opis programu studiéw

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-N2-MiBM-UiTI-212

Nazwa przedmiotu

Wykrywanie i sledzenie celéw

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Detection and tracking of targets

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne

Zakres

uzbrojenie i techniki informatyczne

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Technik Komputerowych i Uzbrojenia

Koordynator przedmiotu

dr hab. inz. Izabela Krzysztofik, prof. PSk

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$é do grupy/bloku przedmiotow przedmiot specjalnosciowy
Status przedmiotu wybieralny

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 2

Wymagania wstepne

Mechanika analityczna, Podstawy me-

chatroniki
Egzamin (TAK/NIE) TAK
Liczba punktow ECTS 4
Forma . " wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zaje¢
Liczba godzin
w semestrze 18 9 9




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
WO1 Dysponuje uporzagdkowang wiedzg na temat celowni- MiBM2_W02
kéw. MiBM2_ W05
Ma pogtebiong i uporzgdkowang wiedze na temat urza- .
) g - . MiBM2_WQ05
) W02 | dzen do wykrywania i obserwacji celéw, wykorzystujg- . -
Wiedza ; oo : MiBM2_W13
cych okreslone promieniowanie elektromagnetyczne.
Ma pogtebiong i uporzgdkowang wiedze na temat dyna- .
o Lon ; . MiBM2_W02
W03 | miki i sterowania giroskopowym uktadem wyszukiwania i : —
. ; . . . MiBM2_W04
Sledzenia celu na poktadzie pocisku rakietowego. -
Potrafi dokona¢ analizy dziatania uktadu optycznego gto- MiBM2_U01
uol : L .
wicy naprowadzajgcej. MiBMw_U12
Umiejetnosci Potrafi przeprowadzi¢ analize dynamiki i dobra¢ parame- .
L . L MiBM2_U12
U02 | try sterowania giroskopowym ukfadem wyszukiwania i . —
; . MiBM2_U13
Sledzenia celu. -
Kompetencje K01 Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie. MiBM2_KO01
spoteczne

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajec*

Fale elektromagnetyczne - pojecia i definicje, rownanie falowe.
Elementy analizy obrazu.
Celowniki - rodzaje, budowa i zasada dziatania, przyktady.
Atmosfera ziemska - widzialno$¢ w atmosferze, stabe warunki oswietlenia.
Noktowizja - pojecia i definicje. Budowa i zasada dziatania noktowizorow.
Termowizja - pojecia i definicje. Detektory podczerwieni.
Elementy przyrzgdéw termowizyjnych.

wyktad Budowa i zasada dziatania kamer termowizyjnych.
Zastosowania termowizji - gtowice obserwacyjne, skanery termowizyjne, gtowice ter-
mowizyjne w systemach automatycznego rozpoznawania celow.
Budowa, dziatanie i zastosowanie laserow.
Budowa i zastosowanie swiattowodow.
Réwnania ruchu i sposoby sterowania giroskopowym ukfadem wyszukiwania i $le-
dzenia celu na pokfadzie pocisku rakietowego.
Rozpoznanie pola walki.
Prowadzenie analiz rachunkowych i z wykorzystaniem oprogramowania naukowo-
technicznego w nastepujgcych zagadnieniach:
Analiza obiektywéw zwierciadtowych oraz obiektywéw soczewkowych.

éwiczenia Analiza réwnan ruchu ukfadu giroskopowego pod wptywem momentéw zewnetrznych

oraz predkosci katowych podstawy.
Analiza rownan ruchu giroskopu nawigacyjnego.
Sterowanie programowe oraz w uktadzie zamknietym osig uktadu giroskopowego.

laboratorium

Studenci wykonujg ¢wiczenia z wykorzystaniem stanowiska laboratoryjnego w naste-
pujacych zagadnieniach:

Analiza uktadu optoelektronicznego, w obecnosci zaktécen zewnetrznych, z modula-
cjg: amplitudowo-fazowa, impulsowo-fazowg, czestotliwo$ciowo-fazowg oraz wg pa-
tentu PL 205590.

Wyznaczanie potozenie celu metodg obwiedni.

Wyznaczanie charakterystyki uktadu optycznego koordynatora gtowicy pocisku rakie-
towego.

Analiza gtowicy obserwacyjnej opartej na czujnikach MEMS umieszczonej na rucho-
mej podstawie.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢




METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)
efektu Egé?rr]r;in giiaanr:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
w02 X
W03 X
uo1l
uo2
K01

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

na 100 mozliwych.

FO-I’m'il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

zajeé
wyktad egzamin Uzyskanie co najmniej 50 punktéw na 100 mozliwych.
o . . . Obecnos¢ na zajeciach. Uzyskanie co najmniej 50 punktéw
cwiczenia zaliczenie na ocene

laboratorium

zaliczenie z oceng

Obecnosé na zajeciach. Uzyskanie co najmniej 50 punktéw
na 100 mozliwych. Zaliczenie sprawozdan.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostk
a
W P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
18 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. S 44 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 1,8 ECTS
mickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 56 h
6. Liczba punktéw E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 29 ECTS
w ramach samodzielnej pracy '
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 50 h
" | rze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktora student uzyskuje
8. g 2 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 100 h
10, Punkty ECTS za nl'nodull N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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