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V. Opis programu studiéw

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-N2-MiBM-EMiUP-211

Nazwa przedmiotu

Wirtualne prototypowanie maszyn i urzadzen

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Virtual prototyping of machines and devices

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

MECHANIKA | BUDOWA MASZYN

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia niestacjonarne

Zakres

eksploatacja maszyn i urzadzen przemystowych

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii

Koordynator przedmiotu

Piotr Wos

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$é do grupy/bloku przedmiotow przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 2

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) TAK

Liczba punktow ECTS 3

E?;Q:dzenia zajeé wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
S 9 18




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

spoteczne

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Posiada wiedze z zakresu budowy, projektowania, obli- MIBM2 WOS
WO1 |czaniaizasady dziatania napedow i uktadéw sterowania M:BMZ_W18
maszyn i urzgdzen B
Wiedza W02 P03|_ada”vV|edze z zgkresu ’modelowanlg, symulacji, wi- MiBM2_ W03
zualizacji napedow i uktadéw sterowania
W03 Pos_,lada W|e_dz¢ z zakrgsu kompgterowo wspomaganego MIBM2_ W13
projektowania maszyn i urzagdzenh
Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia i dobra¢ elementy ma- MiBM2 U03
UO1 |szyniurzgdzen oraz potrafi zaprojektowac uktady stero- MiIBMZ_WO 2
- - wania tymi urzgdzeniami B
Umiejetnosci - " - p
Potrafi przy wspomaganiu komputerowym projektowac, MiBM2 U02
U022 | przeprowadzi¢ modelowanie i obliczenia napedéw i ukta- N'”BMZ— U9
dow sterowania maszyn i urzadzen B
Ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng
Kompetencje Kol |°oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy w MIBM2 K04

zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie re-
alizowane zadania

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajec*

1. Komputerowe wspomaganie projektowania urzadzen pneumatycznych w progra-
mie Fluid-Sim-P
2. Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzeh hydraulicznych w programie
Fluid-Sim-H
3. Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzer pneumatycznych w progra-
mie Automation Studio
4. Komputerowe wspomaganie projektowania urzadzen hydraulicznych w programie

wykfad ; .
Automation Studio
5. Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzen ptynowych w programie Ma-
tlab/Simulink
6. Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzeh hydraulicznych w programie
Matlab/Simulink z SimHydraulics
7. Komputerowe wspomaganie projektowania uktadow sterowania urzgdzen ptyno-
wych w programie Matlab/Simulink i DASYLab
1. Projektowanie urzadzenh pneumatycznych w programie Fluid-Sim-P. Programy fir-
mowe doboru elementéw pneumatycznych.
2. Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Fluid-Sim-H. Programy fir-
mowe doboru elementéw hydraulicznych.
3. Projektowanie urzgdzeh pneumatycznych w programie Automation Studio

projekt 4. Projektowanie urzadzen hydraulicznych w programie Automation Studio
5. Projektowanie urzgdzen ptynowych w programie Matlab/Simulink
6. Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Matlab/Simulink z SimHy-
draulics
7. Projektowanie uktadow sterowania urzgdzen ptynowych w programie Matlab/Simu-
link i DASYLab

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE
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Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczyé X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1l X
W02 X
w03 X
uo1
uo2
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

FO-I’m'il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

zajeé
wykfad egzamin Zaliczony egzamin pisemny co najmniej 50% pkt

. : . Zaliczenie zadan projektowych, na co najmniej 50% punk-
projekt zaliczenie z oceng tow

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostk
a
w C L P
1. Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw . - h
2. Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. i 33 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 1,3 ECTS
mickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 42 h
6. Liczba punktow E(;TS, .ktorq student uzyskuje 17 ECTS
w ramach samodzielnej pracy '
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 50 h
" | rze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktora student uzyskuje
8. . . 2 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 75 h
10, Punkty ECTS za n.lodu.i o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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Dokumentacja programoéw: FluidSim-P, FluidSim-H, Automation Studio, Matlab-Simulink, DASY-
Lab



