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przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

semestr 5

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE)

TAK

Liczba punktéw ECTS

4

Forma

prowadzenia zajeé wyktad ¢wiczenia

laboratorium projekt

seminarium

Liczba godzin 9
w semestrze

18




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych

: TRA1_WO05

WOl Ma podstawpwq ] wiedze na temat hydropneuma- TRAL W06

tycznych zawieszen samochodowych TRAL W10

Dysponuje podstawowg wiedzg na temat przekfadni TRAL W05

WO02 | planetarnych oraz sprzegiet i przektadni hydrokinetycz- TRA1_WO06

_ nych wykorzystywanych w pojazdach samochodowych TRAL_W10

Wiedza Ma podstawowg wiedze na temat konstrukcji ciggnikow TRAL W05

W03 |oraz budowy ich ukfadéw kierowniczego, jezdnego i TRA1_WO06

napedowego. TRA1_W10

Ma podstawowg wiedze na temat uktadu hamulcow TRAL_ W05

W04 |pneumatycznych w samochodach oraz elementow TRA1_W06

wchodzacych w ich skfad TRAL_W10

L Cp TRA1_UO2

UoL Potraf! c_)bllczyc wat napedowy i tozyska uktadu napedo- TRA1UO7

wego igietkowe TRAL UO8

U02 Zna i_umie obljczyé parametry zawieszer’m samochodo- ﬁﬁiggg

o . wych i elementéw wchodzgcych w ich skfad TRAL U08

Umiejetnosci — — TRAL U02
Zna i umie obliczy¢ parametry uktadu hamulcowego oraz -

uo03 . : TRA1_U07

hamulcéw bebnowych i tarczowych TRAL U08

uo4 Potrafi obliczy¢ parametry ukfadu kierowniczego samo- $Eﬁ:ggg

chodu TRA1_U08

Rozumie potrzebe doksztatcania sie i podnoszenia swo- TRA1_KO1

Kompetencie K01 |ich kompetencji zawodowych w zakresie budowy samo- TRA1_KO02

. o+epczne J chodéw osobowych TRAL_KO7

P K02 Ma $swiadomos$¢ waznosci i rozumie aspekty oraz skutki TRAL KO3
dziatalnosci w obszarze techniki samochodowej B

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wykfad

Budowa i zasada dziatania hydropneumatycznych zawieszen samochodu.

. Skrznie automatyczne. Schematy i zasada dziatania sprzegiet hydrokinetycznych.

Poréwnanie wtasciwosci trakcyjnych pojazdéw wyposazonych w sprzegta hydro-
kinetyczne i tradycyjne. Przekfadnie planetarne. Budowa i cechy przektadni.
Schematy przektadni planetarnych. Parametry przektadni planetarnych. Przektad-
nie hydrokinetyczne. Charakterystyki trakcyjne pojazdéw z przektadnig hydrokine-
tyczna.

. Wybrane zagadnienia konstrukcji ciggnikow kotowych i ggsienicowych. Schematy

kinematyczne i budowa ukfadéw napedowych ciggnikéw ggsienicowych. Ukiad
jezdny — kinematyka i budowa. Schematy kinematyczne i budowa uktadéw kie-
rowniczych

Pneumatyczne uktady hamulcowe w samochodach ciezarowych. Wiadomosci
podstawowe. Hamulce (bebnowe i tarczowe) sterowane pneumatycznie. Regula-
cja luzu w hamulcach. Roboczy uktad hamulcowy (jednoobwodowy i dwuobwo-
dowy). Budowa podstawowych elementéw uktadu roboczego. Uktady awaryjne i
postojowe. Podstawowe schematy uktadéw. Budowa i umiejscowienie podstawo-
wych elementéw uktadéw

. Zwalniacze. Zwalniacze silnikowe z dfawionym wydechem, hydrodynamiczne i

elektromagnetyczne. Uktady sterowania zwalniaczami

. Charakterystyka uktadu przygotowania powietrza. Budowa podstawowych ele-

mentéw systemu przygotowanie powietrza. Uktady zasilania i sterowania hamul-
cami przyczepy. Jednoprzewodowe i dwuprzewodowe ukfady sterowania hamul-
cami. Budowa podstawowych elementéw uktadéw.




7. Regulacja sit hamowania na kotach pojazdéw samochodowych (zawory korygujace,
regulatory sit hamowania osi tylnej, zawory zintegrowane). Uktady ABS i ESP w pojaz-
dach cigzarowych, naczepach i przyczepach. Elektropneumatyczne uktady hamulcowe
EBS
1. Budowa uktadu napedowego (sprzegta, skrzynie biegdw, przeguby, mosty napedo-
we, )

2. Budowa uktadu hamulcowego (hamulce tarczowe, bebnowe, korektor, wspomaga-
nie)

3. Budowa uktadu kierowniczego (wspomagania, przektadnie)

4. Budowa uktadu jezdnego i zawieszenia

5. Budowa uktadu hydrostatycznego roboczego i wspomagajacego

laboratorium 6. Manekin Antropometryczny poréwnanie w roznych samochodach

7. Elektrohydrauliczny uktad wspomagania kierownicy

8. Wybrane zagadnienia oceny stanu technicznego samochodu (stan powtoki lakierni-
czej, szyb)

9. Wybrane zagadnienia oceny stanu plynéw eksploatacyjnych.

10. Kontrola napgdu hydraulicznego uktadu zawieszenia narzg¢dzi ciagnika.

11. Hydropneumatyczne uktady zawieszenia

12. Budowa i zasada dziatania uktadu klimatyzacji

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
w02 X
w03 X
W04 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
uo4 X
K01 X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. Poz na ocena z egzaminu przeprowadzonego na koncu
wyktad egzamin ytyw 9 przep 9

semestru.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie wszystkich laboratoriéw. Ocena kon-
cowa jest $rednig arytmetyczng ocen czgstkowych

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
w C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw S 8 h




2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 33 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,3 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 67 h
6. Liczba punktéw EQTS, 'ktorq student uzyskuje 27 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 67 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
8. s . 2,7 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 100 h
10, Punkty ECTS za n.10du.t N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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