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V. Opis programu studiéow

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-S2-AiR-104

Nazwa przedmiotu

Zaawansowane techniki programowania sterowni-
kéw PLC

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Advanced techniques for PLC programming.

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA i ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne

Zakres

wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu

Mgr inz. Hubert Wisniewski

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajeé polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr semestr 1

Wymagania wstepne

Programowanie sterownikéw PLC

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 3

Forma . " wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

Liczba godzin

w semestrze 15 30




EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Symbol
efektu

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych

Wiedza

wo1

Student posiada wiedze z zakresu architektury, oraz
obszaru zastosowania sterownikow PLC w uktadach
ztozonych z wykorzystaniem protokotéw sieciowych. AiR2_W07
Student posiada wiedze na temat zaawansowanych AiR2_U06
polecen systemowych pozwalajgcych na programowg
zmiane ustawien konfiguracyjnych sterownika PLC

w02

Student posiada wiedze pozwalajgcg konfiguracje i do-
bor elementéw pozwalajgcych na komunikacje sterowni-
kéw PLC w protokotach wykorzystujgcych potgczenia
szeregowe, magistralowe oraz oparte o architekture sieci
Ethernet .

AiR2_WO07
AIR2_U06

W03

Student posiada wiedze pozwalajgcg na korzystanie z
modutéw specjalizowanych takich jak wejscia HSC, oraz
bloki regulatoréw typu PID.

AIR2_WO07
AIR2_U06

Umiejetnosci

uo1

Student potrafi zaprojektowac architekture systemu
zgodnie z wymaganiami projektowymi. (np. ze wzgledu
na rodzaj danych , dostepne media komunikacyjne, licz- AiR2_UO02
be sterownikéw PLC wystepujgcych w projekcie.) Potrafi AiR2_U03
programowo zmieni¢ parametry konfiguracyjne sterowni-
ka.

uo2

Student potrafi zaprojektowac i zrealizowaé zaawanso-
wane funkcje zwigzane z wykorzystaniem modutéw spe-
cjalizowanych takie jak moduty HSC, oraz zbudowa¢ AiR2_U04
uktad regulacji automatycznej w oparciu o bloki funkcyj-
ne PID, Takze w uktadach rozproszonych.

Kompetencije
spoteczne

K01

Student posiada wiedze, ktéra pozwala na wspotprace w
grupie w trakcie realizacji rozlegtych projektow, potrafi
przyjmowaé w niej rézne role w zaleznosci od stawia-
nych wymagan.

AiR2_02

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wykfad

Architektura i uwarunkowania ekonomiczne stosowania sterownikéw PLC w
uktadach ztozonych.

Proficy ME w konfiguracji zaawansowanych parametrow systemowych ste-
rownikéw PLC. Zaawansowane polecenia jezyka drabinkowego.

Komunikacja oparta o protokoty szeregowe Modbus RTU, SNP-X, oraz ma-
gistrale Profibus DP.

Komunikacja oparta o sieci Genius (topologia token-ring), oraz sieci typu
gwiazda w protokole EGD.

Moduty specjalizowane HSC w uktadach automatyki, konfiguracja przyktady
zastosowan. Uklady automatycznej regulacji w oparciu o bloki funkcyjne je-
zyka drabinkowego (regulacja dwustawna, regulacja z wykorzystaniem dedy-
kowanych blokéw PID).

Zasady tworzenia systemow rozproszonych z wykorzystaniem komunikacji w
sieciach przemystowych.

laboratorium

Przygotowanie srodowiska Proficmy Machine Edition do pracy. Konfiguracja
parametréw systemowych. Tworzenie projektéw wielosterownikowych. Konfi-
guracja parametréw systemowych sterownika PLC z wykorzystaniem opro-
gramowania PME, oraz zaawansowanych funkcji jezyka drabinkowego

Komunikacja z wykorzystaniem protokotéw szeregowych oraz wykorzysta-
niem protokotéw opartych o architekture magistrali.




Scig i potozeniem.

3. Konfiguracja i wykorzystanie modutéw HSC w aplikacji sterowania predko-

wego.

4. Uktad regulacji dwu-stawnej w jezyku drabinkowym. Ukfady regulacji oparte o
regulacje PID z wykorzystaniem zaawansowanych funkcji jezyka drabinko-

5. Realizacja projektu zaliczeniowego

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc Xx)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny

wo1 X
w02 X
wo03 X
uo1 X
uo2 X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.mlf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . 20% oceny to obecnos¢ studentéw na wyktadach, 80% wy-
wyktad zaliczenie z oceng ; X . e ,
nik realizowanego projektu podczas zajec¢ laboratoryjnych
laboratorium | zaliczenie z oceng Projekt realizowany na ocene

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
W C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
15 30
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. Y 49 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 2,0 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 26 h
6. Liczba punktow E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 1.0 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 50 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
8. ey 2,0 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym




9. | Sumaryczne obciazenie praca studenta 75 h

Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

10. 3 ECTS

LITERATURA

Dokumentacja techniczna firmy Astor zwigzana z Proficy Machine Edition.

Dokumentacja Astor zwigzana z komunikacjg pomiedzy sterownikami PLC.

Podreczniki firmy Astor zwigzane z programowaniem sterownikéw PLC firmy GE.

. Safat R. i inni. Wstep do programowania sterownikéw PLC. Wydawnictwa Komunikaciji i tgcznosci,
Warszawa, 2010.

5. Kwasniewski J. Sterowniki PLC w praktyce inzynierskiej. Wydawnictwo BTC, Legionowo 2008

6. Kwasniewski J. Programowalny sterownik SIMATIC S7-300 w praktyce inzynierskiej. Wydawnictwo
BTC, Legionowo 2009

7. Swider J. i inni. Sterowanie i automatyzacja proceséw technologicznych i uktadéw mechatronicznych.
Wydawnictwo Politechniki Gliwickiej, Gliwice 2012

8. Kasprzyk J.: Programowanie sterownikéw przemystowych, Wydawnictwa Naukowo-Techniczne,
Warszawa, 2006.

9. Kasprzyk J, Hajda J: Programowanie sterownikow PLC, Wydawnictwo Pracowni Komputerowej Jacka
Skalmierskiego, Gliwice, 1998.

10.Pietrusewicz K. Dworak P. :Programowalne sterowniki automatyki PAC, Wydawnictwo Nacom,
Poznan, 2007

11.Dzierzek K. Programowanie sterownikéw GE Fanuc w przykfadach i zadaniach. Wydawnictwo
Politechniki Biatostockiej, Biatystok 2007

12.Boel-Plater Bogdan Uktady wykorzystujgce sterowniki PLC. Projektowanie algorytméw sterowania.
Wydawnictwo Naukowe PWN SA Warszawa 2008

13.Stawomir Kacprzak. Programowanie terownikéw PLC zgodnie z normg IEC61131-3 w praktyce.
Wydawnictwo BTC, Legionowo 2011.

14.Stanistaw Flaga. Programowanie sterownikéw PLC w jezyku drabinkowym. Wydawnictwo ResNet,
Skawina, 2006.
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