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Kod przedmiotu
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Nazwa przedmiotu

Sterowanie procesami dyskretnymi

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Discrete processes
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AUTOMATYKA i ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne

Zakres

wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu

dr inz. Michat Kekez

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow przedmiot kierunkowy
Status przedmiotu wybieralny

Jezyk prowadzenia zajeé polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr semestr 1

Wymagania wstepne

matematyka, podstawy informatyki

Egzamin (TAK/NIE) TAK

Liczba punktéw ECTS 4

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

Liczba godzin

w semestrze 30 15




EFEKTY UCZENIA SIE

. Symbol . Odniesiepie do
Kategoria Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
WOl Student rozumie pojecia czasowej i pamieciowej ztozo- AiR2_W01
nosci obliczeniowej, rozumie notacje wielkie O. AiR2_W04
W02 Student zna i rozumie podstawowe pojecia i algorytmy z AiR2_W01
teorii graféw. AiR2_W04
Student ma wiedze w zakresie formutowania zadania
W03 programowania liniowego i catkowitoliczbowego oraz AiR2_W01
Wi innych wybranych probleméw z dziedziny badan opera- AiR2_WO04
iedza .
cyjnych.
Student rozréznia probabilistyczne i deterministyczne
szeregowanie zadan. Ma wiedze na temat: rodzajow
Woa | maszyn (rownolegtych i dedykowanych) w szeregowaniu AiR2_WO01
zadan, parametréw zadan, kryteriéw kosztu harmono- AiR2_WO04
gramu. Student ma podstawowg wiedze na temat mozli-
wosci systeméw MRP i MRP II.
Student potrafi zapisa¢ reprezentacje macierzowg nary- AiR2_U2
U0l |sowanego grafu. Potrafi obliczy¢ przeptyw maksymalny AiR2_U5
W sieci. AiR2 U11
Student potrafi, na podstawie stownego opisu problemu, AiR2_U2
Umiejetnosci U022 |sformutowaé zadanie programowania liniowego i rozwig- AiR2_U5
zaé je z uzyciem oprogramowania. AiR2 U11
U03 S_tudent potrafi zbudowac harmonogram z zastospwa- 2:25—8;
niem wybranych algorytmow szeregowania zadan. AIR2 U11
Kompetencje Potrafi prac_:owac’: w zespole. _Potrafi obstugiwaé opro- AIR2_KO03
K01 |gramowanie polsko- lub angielskojezyczne, korzystajgc .
spoteczne ; - o0 AiR2_KO06
z systemu pomocy oraz informacji dostepnych w sieci.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé”

Tresci programowe

wyktad

1. Przyktady proceséw zdarzen dyskretnych. Cechy charakterystyczne procesow
dyskretnych. Ztozonos¢ obliczeniowa.

2. Elementy teorii graféw: grafy, grafy skierowane, metody reprezentacji grafow (lista
gatezi, macierz incydenc;ji, macierz przylegtosci), Sortowanie topologiczne. Grafy z
wagami. Znajdowanie maksymalnego przeptywu w sieci.

3. Programowanie liniowe. Wybrane problemy badanh operacyjnych: zagadnienie
komiwojazera (cykl Hamiltona), zagadnienie plecakowe.

4. Systemy masowej obstugi, notacja Kendalla, szeregowanie zadah w modelu pro-
babilistycznym.

6. Szeregowanie zadan w modelu deterministycznym. Przyktady zastosowan. Nota-
cja Grahama. Zadania podzielne i niepodzielne. Maszyny rownolegte i maszyny de-
dykowane. Typy systeméw obstugi dla maszyn dedykowanych: otwarty, przeptywo-
wy, 0golny.

7. Ztozonos¢ obliczeniowa wybranych algorytméw szeregowania, algorytmy doktadne
i przyblizone, metody symulaciji.

8. Szeregowanie zadan metoda Sciezki krytycznej. Minimalizacja dtugosci harmono-
gramu w przypadku maszyn rownolegtych i zadan niezaleznych. Minimalizacja $red-
niego czasu przeptywu.

9. Metoda PERT. Sieci Petriego. Sterowanie i planowanie produkcji— MRP i MRP II.
Oprogramowanie ERP.

laboratorium

1. Zastosowania pakietu scheduling w srodowisku Matlab.

2. Znajdowanie maksymalnego przeptywu w sieci.




3. Zadanie programowania liniowego — rozwigzywanie z uzyciem pakietu scheduling
lub za pomocg Microsoft Excel.

4. Szeregowanie zadan w modelu probabilistycznym — wybrane algorytmy.

5. Szeregowanie zadan w modelu deterministycznym na maszynach réwnolegtych —
wybrane algorytmy. Znajdowanie harmonogramu z uzyciem pakietu scheduling.

6. Metoda Sciezki krytycznej.

7. Podstawy obstugi wybranego oprogramowania do zarzadzania projektami.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczyc X)
efektu Egz?:;in Egszea;mr:g Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
Wo1 X
W02 X
W03 X X
W04 X X
uo1 X X
uo2 X
uo3 X X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.mlf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wykfad egzamin Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z egzaminu pisemnego

laboratorium

zaliczenie z oceng

Uzyskanie co najmniej 50% punktéw ze sprawozdan

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
w C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
30 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 51 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 2,0 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 49 h
6. Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje 2.0 ECTS

w ramach samodzielnej pracy




7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 33 h
" | rze praktycznym

8 Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje 13 ECTS
" | wramach zaje¢ o charakterze praktycznym ’

9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 100 h

10, Punkty ECTS za n.10du.’f N 4 ECTS

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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