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3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-S1-AiR-AP-708

Nazwa przedmiotu

Bezpieczenstwo maszyn w uktadach automatyki

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Machine safety in automation systems

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA i ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne

Zakres

automatyka przemystowa

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu

dr inz. Piotr Kurp

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢

polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr semestr 7

Wymagania wstepne

Ergonomia i BHP, CAD/CAM, Wspo-
maganie projektowania instalacji au-
tomatyki przemystowej, Elementy wy-
konawcze automatyki, Elementy po-
miarowe automatyki,

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

Liczba godzin

w semestrze 15 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Zna i rozumie procesy konstruowania elementéw ma-
wo1l |S&yn i urzadzen. AiR1_WO05
Ma elementarng wiedze w zakresie zasad dziatania ele- AiR1 W08
mentéw elektronicznych.
Ma elementarng wiedze w zakresie wykorzystania tech-
WO02 | niki komputerowej do rozwigzywania zadan inzynierskich AiR1 W13
w tym znajomos$¢ oprogramowania CAD/CAM.
Wiedza Orientuje sig—; w obecnhym stan?g oraz najnowszych tren- .
W03 dach rozwojowych automatyki i robotyki. Ma elementar- AIR1 W20
ng wiedze na temat cyklu zycia urzgdzen i automatyki i AIR1 w21
robotyki.

Ma podstawowg wiedze niezbedng do rozumienia poza-
technicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej;
W04 | zna podstawowe zasady ergonomii, bezpieczehstwa i AiR1 W23
higieny pracy obowigzujgce w przemysle wykorzystuja-
cym ukfady automatyki i robotyki.

Postuguje sie jezykiem obcym w stopniu wystarczajgcym
do porozumiewania sie, a takze czytania ze zrozumie-
U0l | niem kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji AiR1_U06
obstugi elementéw automatyki i robotyki i narzedzi in-
formatycznych oraz podobnych dokumentéw.

Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole; umie osza-
cowac czas potrzebny na realizacje zleconego zadania;
potrafi opracowac i zrealizowa¢ harmonogram prac za-
pewniajgcy dotrzymanie termindw.

uo2 AiR1_UO02

Potrafi opracowaé dokumentacje dotyczgca realizacji
zadania inzynierskiego i przygotowac¢ tekst zawierajgcy
U03 | omowienie wynikow realizacji tego zadania.

Potrafi wykona¢ projekt elementéw maszyn z wykorzy-
staniem oprogramowania CAD/CAM.

Umiejetnosci
AiR1_U03
AiR1_U17

Ma przygotowanie niezbedne do pracy w srodowisku
przemystowym oraz zna zasady bezpieczenstwa zwig- AiR1_U11
zane z tg praca. Zna i stosuje zasady bezpieczenstwa i AiR1 U34
higieny pracy.

uo4

Potrafi dobraé elementy wykonawcze (sitowniki, silniki z

uos elementami sterujgcymi) dla okreslonego zadania.

AIR1_U31

Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatca-
nia sie (studia drugiego i trzeciego stopnia, studia pody-
plomowe, kursy) — podnoszenia kompetencji zawodo-
wych, osobistych i spotecznych.

K01 AiR1_KO01

Ma swiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne
Kompetencije aspekty i skutki dziatalno$ci inzyniera mechanika auto-
spoteczne matyka, w tym jej wptyw na srodowisko, i zwigzang z tym
K02 odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje. Ma Swia- AiR1_K02
domos¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz goto- AiR1_KO04
wos¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole i
ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane
zadania.




TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wyktad

1. Bezpieczenstwo eksploataciji jako kryterium projektowania maszyn, urzgdzen i
instalacji inzynierskich. Metody i $rodki zapewniania bezpieczenstwa maszyn. Ryzyko
w eksploatacji maszyn, projektowanie bezpieczenstwa w eksploatacji maszyn. Pod-
stawowe zasady bezpiecznej eksploatacji

2. Mechanizmy uszkodzen elementéw maszyn — szybkos¢ przytozenia obcigzenia,
temperatura, ksztatt geometryczny, wielko$¢ elementu, zmeczenie itp.

Ochrona przed zagrozeniami mechanicznymi. Wymagane wiasciwosci oston i urzg-
dzen ochronnych.

3. Bezpieczenhstwo i niezawodnos$é uktaddw sterowania. Elementy sterownicze.

projekt

1. Wybdr tematu pracy. Samodzielna propozycja stanowiska pracy z urzgdzeniami
mechanicznymi i instalacjami inzynierskimi

2. Analiza zaproponowanego stanowiska pracy. Rozrysowanie w formie szkicu tech-
nicznego zaproponowanego stanowiska pracy w co najmniej dwdch rzutach

3. Identyfikacja zagrozen i niebezpieczenstw zwigzanych z analizowanym stanowi-
skiem pracy (zagrozenia cieplne, elektryczne, mechaniczne, elektromagnetyczne itp.)

4. Dobér metod i sSrodkéw pozwalajgcych na zapewnienie bezpieczenstwa na stano-
wisku pracy (wytgczniki awaryjne, detektory ruchu, wyznaczenie bezpiecznych ob-
szaréw poruszania sie w obrebie stanowiska pracy, odpowiednie oznaczenia stano-
wiska, ogrodzenia itp.)

5. Opis w postaci dokumentacji: stanowiska pracy, zagrozen na stanowisku pracy
oraz metod i Srodkdw zapobiegawczych. Krétka charakterystyka wybranych metod i
srodkow zapobiegawczych.

Samodzielne wykonanie rysunku technicznego stanowiska pracy w co najmnigj
dwéch rzutach z uwzglednieniem uprzednio wykonanych analiz (ogolny zarys stano-
wiska pracy z wymiarami, umiejscowienie elementow bezpieczenstwa, $ciezek itp.).
Odbiér pracy przez prowadzacego

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczyc x)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny

Wwo01 X
w02 X
W03 X X X
wo4 X X X
uol X X
uo2 X
uo3 X
uo4 X
uos X
K01 X
K02 X X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo_rrr]? Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z ocena Uzyskanie co najmniej 5_1 punktéw na 100 mozliwych z pi-
semnego sprawdzianu wiedzy
. . . Uzyskanie co najmniej 51 punktéw na 100 mozliwych za
projekt zaliczenie z oceng . ;
wykonane zadanie projektowe

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
w | C L P S
Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. S 34 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktoéra student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,4 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 0.6 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. e 1,0 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 50 h
10, Punkty ECTS za n.10du'% o 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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