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V. Opis programu studiéow

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-S1-AiR-604

Nazwa przedmiotu

Praktyka zawodowa

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Practice

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA i ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne

Zakres

wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu

dr inz. Stanistaw Dziechciarz

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢

polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr

semestr 6

Wymagania wstepne

nawcze automatyki
(kody modutéw / nazwy modutéw)

Ergonomia i BHP, Metrologia, Techniki wy-
twarzania, Propedeutyka automatyki, Elemen-
ty pomiarowe automatyki, Elementy wyko-

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 4

Forma . " wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zaje¢

Liczba godzin

w semestrze 0 0 0 0 0




EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Symbol
efektu

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych

Wiedza

wo1

Student zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy obowigzujgce w przemysle wykorzystujacym
uktady automatyki i robotyki

AIR1_W23

w02

Student posiada podstawowg wiedze zwigzang z zarzg-
dzaniem (w tym zarzgdzania jakoscig), organizacjg i
zadaniami dziatéw w zakladach wykorzystujgcych uktady
automatyki i robotyki oraz wystepujgcych tam zautoma-
tyzowanych proceséw wytwarzania

AIR1_W16
AIR1_W25

W03

Student ma elementarng wiedze w zakresie podstawo-
wego oprogramowania do wspomagania projektowania i
zarzadzania stosowanego w zakfadzie, w ktérym odby-
wa sie praktyka

AIR1_W12

Umiejetnosci

uo1

Student potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole w AIR1_U02
celu realizacji postawionego zadania inzynierskiego.

uo2

Student ma przygotowanie niezbedne do pracy w s$ro-
dowisku przemystowym oraz zna zasady bezpieczen-
stwa zwigzane z tg pracg

AIR1_U11
AIR1_U34

uo3

Student potrafi postuzy¢ sie wtasciwie dobranymi srodo-
wiskami programistycznymi do projektowania elementow AIR1_U14
i uktadéw automatyki i robotyki

uo4

Student potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i
narzedzi stuzgcych do rozwigzywania prostych zadan
inzynierskich typowych dla automatyki i robotyki oraz
wybierac€ i stosowaé wiasciwe metody i narzedzia

AIR1_US35

uos

Student potrafi przygotowacé tekst zawierajgcy oméwie-
nie wynikéw realizacji praktyki w zaktadzie (sprawozda- AIR1_UO03
nie z praktyki).

Kompetencije
spoteczne

K01

Rozumie potrzebe ciggtego doksztatcania sie w celu
podnoszenia kompetenciji zawodowych, osobistych i AIR1_KO01
spotecznych

K02

Student uczestniczy w pracach na rzecz zakfadu wyko-
rzystujgc nabytg na uczelni wiedze Wspotpracujgc w
grupie, petnigc rézne role, student podniesie swoje
umiejetnosci i kompetencje spoteczne Student ma Swia-
domos¢ odpowiedzialnosci za prace wlasng oraz goto-
wos¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole i
ponoszenia odpowiedzialnosci za wspélnie realizowane
zadania.

AIR1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajeé”
1. Odbycie szkolenia BHP oraz PPOZ. obowigzujgcych na tych wydziatach na
ktérych student bedzie odbywat praktyke
2. Zapoznanie sie ze strukturg i organizacjg firmy.
3. Zapoznanie sie z organizacjg stuzb utrzymania ruchu
4. Zapoznanie sie z problemami projektowania, modernizacji i eksploatacji ma-
inne szyn, urzadzen czy tez linii produkcyjnych
5. Zapoznawanie sie¢ z oprogramowaniem stosowanym w firmie do wspomaga-
nia zarzadzania i projektowania
6. Zapoznanie sie z organizacjg systemu kontroli jakosci
7. Zapoznanie sie z zarzgdzaniem i eksploatacjg sieci komputerowej (jesli taka

jest dostepna w przedsiebiorstwie)




8. Student moze wykonac prostg prace projektowa, ktorej temat jest uzgodniony

z przedstawicielem firmy, na przyktad, z zakresu:

e programowania sterownikdw swobodnie programowalnych uzywanych w
firmie

e doboru i zaprojektowania granic kontrolnych karty monitorowania jakosci
produkcji,

e napisania programu optymalizujgcego kolejnos$¢ operacji produkcyjnych,

e zastosowania kamery do monitorowania jakosci wybranego elementu
procesu produkcyjnego,

e zaprojektowania i wykonania prostego uktadu pomiarowego.

9. Zakonczenie praktyki: wykonanie sprawozdania z praktyki, zaliczenie prakty-
ki, zatatwienie formalno$ci zwigzanych z zakoriczeniem praktyki.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin . . .
ustny pisemny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
W01 X
w02 X
W03 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
uo4 X
uo5 X
K01 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo-rm'il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
Zaliczenie na podstawie obecnosci studenta na praktyce,
wykonanego przez studenta sprawozdania z praktyk
inne saliczenie bez ocen z omoOwieniem zrealizowanych zadan oraz kohcowej roz-
y mowy. W czasie trwania praktyk mozliwe kontrole przepro-
wadzane przez Prodziekandéw ds. Studentéw i Dydaktyki lub
wydziatowego kierownika praktyk.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
w C L P S
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw - h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. s 120 h
akademickiego




Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje

4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 4,0 ECTS
demickiego

5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 0 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje

6. w ramach samodzielnej pracy 0.0 ECTS
Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte-

7. 120 h
rze praktycznym

8 Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje 40 ECTS

" | wramach zaje¢ o charakterze praktycznym ’

9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 120 h

10, Punkty ECTS za rrllodu'% o 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta

LITERATURA

1. Literatura zalecana do przedmiotéw w ramach studiowanego kierunku
2. Materiaty dostepne w zaktadzie, w ktérym odbywa sie praktyka, stuzgce do realizacji postawio-
nych prostych zadan inzynierskich z zakresu robotyki i automatyki.




