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V. Opis programu studiéow

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu M#1-S1-AiR-603
Nazwa przedmiotu Praca przejsciowa
Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Transitional Work
Obowigzuje od roku akademickiego 2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow AUTOMATYKA i ROBOTYKA
Poziom ksztalcenia | stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | studia stacjonarne

Zakres wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu prof. dr hab. inz. Dariusz Janecki

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu wybieralny

Jezyk prowadzenia zajeé polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr semestr 6

Wymagania wstepne zaliczenie przedmiotéw kierunkowych
Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 1

Forma wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium

prowadzenia zajec¢

Liczba godzin
w semestrze

15




EFEKTY UCZENIA SIE

Symbol Odniesienie do
Kategoria Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Uo1L Wie jak opisywac proste zadanie inzynierskie praktyczne AiR1 U011
lub teoretyczne. AiR1 UO07
N N uo2 Potrafi samodzielnie zgtebi¢ wiedze na zadany w pracy AIR1_U02
Umiejetnosci temat
uo3 | Potrafi przeprowadzi¢ studia literaturowe. AiR1 U03
U04 P'otraf! zaprojektowa¢ i wykonaé proste zadanie inzy- AIR1_U04
nierskie.
Kompetencje KO1 Ogdlnie orientuje sie w tematach zwigzanych z proble- AIR1 K06
spoteczne matykg pracy inzynierskie;. -

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

projekt

Student ma do wyboru wiele tematéw umozliwiajgcych rozwdj jego zainteresowan.
Prace przejsciowg prowadzi wielu nauczycieli akademickich bedacymi specjalistami z
dziedzin obejmujgcymi wszystkie zagadnienia kierunku ksztatcenia. Studenci zgta-
szajg sie do nich i uzgadniajg indywidualne zadania projektowe lub teoretyczne do
wykonania. Zadanie student wykonuje samodzielnie, co jaki$ czas spotykajac sie z
prowadzacym prace indywidualnie. Zadaniem pracy przejsciowej jest wyrobienie
umiejetnosci kreatywnego prowadzenia wiasnych zadan projektowych bedgcych
wstepem do projektu inzynierskiego.

Poza tym praca przej$ciowa daje mozliwosci nauki samodzielnego szukania informa-
cji na zadany temat, wyciggania wnioskéw z zdobytych informacji, rozwigzywania
probleméw w oparciu o prace z dokumentacjami urzgdzen oraz logicznego myslenia.
W pracach przejsciowych na kierunku automatyka i robotyka skupiono sie gtéwnie na
zadaniach praktycznych z dziedzin: elektronika i elektrotechnika, automatyka prze-
mystowa, programowanie sterownikow przemystowych i mikrokontroleréw, sterowni-

kéw PLC, robotyka i inne.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczyc x)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
U01-U05 X
K01 X X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
FO_I‘m’iI Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
projekt Zaliczenie na ocene Pozytywna ocena pracy przejSciowej przez prowadzgcego.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
W C L P S
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow 1= h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. s 17 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 0,7 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 8 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 0.3 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 25 h
" | rze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje
8. iy 1,0 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 25 h
10, Punkty ECTS za n.mdu'l N 1 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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