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Nazwa przedmiotu

Programy CAD/CAE w praktyce inzynierskiej.

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

CAD/CAM for Engineering Applications

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow AUTOMATYKA i ROBOTYKA
Poziom ksztalcenia Il stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw |studia niestacjonarne

Zakres automatyka przemystowa

Jednostka prowadzgca przedmiot | Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu dr inz. Pawel Laski

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotéw

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

semestr 1

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktow ECTS

2

Forma

prowadzenia zajeé wyktad

¢wiczenia

laboratorium projekt

seminarium

Liczba godzin 9
w semestrze

18




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Student ma uporzagdkowang wiedze w zakresie mecha-
W01 |troniki obejmujgcg zagadnienia budowy i projektowania AiR2_WO06
uktadéw mechatronicznych
Wiedza Student ma pogtebiong i uporzgdkowang wiedze w za-

kresie metod numerycznych i ich zastosowania do symu-
W02 |lacji, optymalizacji, sterowania optymalnego, zna komer- AiR2_WO04
cyjne i bezptatne oprogramowanie do rozwigzywania
problemoéw obliczeniowych

Umiejetnosci

Student potrafi podejmujgc zadanie projektowania nowo-
czesnych maszyn i urzgdzen realizowac je w sposéb
uwzgledniajacy interdyscyplinarne podejscie do tego za-
dania poprzez wykorzystanie uktadéw mechatronicznych
integrujacych poduktady mechaniczne, elektryczne, hy-
drauliczne, pneumatyczne i informatyczne.

uo1 AiR2_UO07

Student potrafi zastosowaé odpowiednie metody nume-
ryczne do obliczen i symulacji zwigzanych z rozwigzywa-
niem zadan dotyczgcych projektowania uktadoéw auto-
matyki i robotyki.

uo2 AiR2_U08

Kompetencje
spoteczne

Student ma swiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatech-
niczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w tym
jej wptywu na srodowisko, i zwigzanej z tym odpowie-
dzialnosci za podejmowane decyzje

K01 AiR2_K02

TRESCI PROGRAMOWE

Fo.m]? Tresci programowe

zajec
1.Podstaw relacje w tym szkic, znaczniki, linie, osie i osie pomocnicze, tworzenie bryt
i podstawowe operacja fazowania zaokraglania itp.
2.0Operacje na brytach — modelowanie odlewu, odkuwki — szyk liniowy, kotowy, krzy-
woliniowy, skorupy i zebra
3. Modelowania ztozen — podstawowe relacje w ztozeniach (potgczenia rownolegte,

wyktad prostopadte, styczne, cylindryczne, sferyczne, styczne, wspdine, na odlegtos¢) — edy-

cja, zmiana, naprawa, modelowania ztozen — relacje w elementach napedowych
(kofa zebate, pasy uzebione, pasy klinowe, krzywkowe, itp.)

4. Operacje na brylach w tym konstrukcje spawane oraz elementy typu blacha
Analiza MES czesci ztozeh. Optymalizacja z uzyciem metody MES ukierunkowana na
minimalizacje masy elementéw konstrukcji. Modelowanie przeptywu CFD
Modelowanie i analiza CFD fragmentdw instalacji uktadéw ptynowych.

laboratorium

1.Projektowanie z uzyciem relacje w tym szkic, znaczniki, linie, osie i osie pomocni-
cze, tworzenie bryt i podstawowe operacja fazowania zaokraglania itp.

2.Projektowanie i operacje na brytach — modelowanie odlewu, odkuwki

3.Projektowanie i operacje na brytach — szyk liniowy, kotowy, krzywoliniowy.

4.Projektowanie i operacje na brytach — skorupy i zebra

5.Projektowanie i operacje na brytach — edycja, zmiana, naprawa

6.Modelowania ztozen — podstawowe relacje w ztozeniach (potaczenia rownolegte,
prostopadte, styczne, cylindryczne, sferyczne, styczne, wspdine, na odlegtos¢)

7.Modelowania ztozen — relacje w elementach napedowych (kota zebate, pasy uze-
bione, pasy klinowe, krzywkowe, itp.)

8.0peracje na brytach w tym konstrukcje spawane

9.Projektowanie konstrukcji typu blacha

10.Analiza MES czesci zlozen.

11.Optymalizacja z uzyciem metody MES ukierunkowana na minimalizacje masy ele-
mentow konstrukdji.




12.Modelowanie ruchu w ztozeniach

13.Zaawansowane modelowanie ruchu w zfozeniach.

14.Modelowanie przeptywu z uzyciem metody CFD

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)

efektu

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

w01

w02

uo1

uo2

K01

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.mlf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie 50 pkt na 100 mozliwych.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Obecnos¢ na zajeciach. Uzyskanie pozytywnych ocen ze

wszystkich sprawozdan.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nostk
a
W C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw . - h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. LY 31 h
akademickiego
Liczba punktéow ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 1,2 ECTS
mickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 19 h
6. Liczba punktow E(;TS, .ktorq student uzyskuje 08 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 33 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. ey 1,3 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 50 h
10 Punkty ECTS za n‘10du.l o 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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