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Kod przedmiotu

M#1-N1-AiR-601

Nazwa przedmiotu

Elementy wykonawcze automatyki

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Automation actuators

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA i ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia niestacjonarne

Zakres

wszystkie

Jednostka prowadzagca przedmiot

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu

dr inz. Pawet Laski

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

W semestrze

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 6

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2
E:')(;vrc:dzenia zajeé wykiad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
Liczba godzin 18




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych

Symbol

Kategoria ofektu

Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy, sterowa-
W01 |niaizastosowania elementéw elektromechanicznych w AiR1_W17
ukfadach automatyki i urzgdzeniach robotyki.

Wiedza Ma uporzgdkowang wiedze w zakresie budowy, sterowa-

W02 | nia i zastosowania ptynowych elementéw i uktadéw au- AiR1 W18
tomatyki i robotyki.

Ma s$wiadomo$¢ roli spotecznej absolwenta uczelni
technicznej, a zwtaszcza rozumie potrzebe formutowania
i przekazywania spoteczenstwu - m.in. Poprzez srodki
Kompetencje masowego przekazu - informacji i opinii dotyczgcych
K01 S . . X .
spoteczne osiggnie¢ automatyki i robotyki oraz innych aspektéw
dziatalnosci inzyniera; podejmuje starania, aby przekazaé
takie informacje i opinie w sposob powszechnie
zrozumiaty.

AIR1_KO06

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

., Tresci programowe
zajec* prog

1. Elektrohydrauliczne i elektropneumatyczne uktady sterowania, sterowanie pty-
nowe w technice proporcjonalnej, ptynowe uktady sterowania pozycyjnego, energo-
oszczedne metody sterowania napedéw ptynowych, Ptynowe elementy w uktadach
regulacji, logiczne elementy automatyki, serwonapedy ptynowe.

2. Maszyny pradu statego (obcowzbudne, bocznikowe, szeregowe i 0 magnesach
trwatych): budowa i zasada dziatania, zaleznosci podstawowe, rozruch i hamowanie
silnikow pradu statego, metody sterowania predkoscig katowg silnikéw pradu statego,
wyktad sterowanie impulsowe.

3. Maszyny indukcyjne (klatkowe i pierscieniowe): rozruch i hamowanie, model ma-
tematyczny, metody sterowania predkoscig katowg, sterowanie czestotliwosciowe
predkoscig katowa silnika indukcyjnego (sterowanie skalarne, sterowanie wekto-
rowe). Silniki synchroniczne: rozruch i hamowanie, metody sterowania predkosciag ka-
towa.

4. Silniki z komutacjg elektroniczna: skokowe, bezszczotkowe o magnesach trwa-
tych, budowa i zasada dziatania, sposoby sterowania.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia (zaznaczy¢ X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wol
W02
K01 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo_rm’f Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec

wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie 50 pkt na 100 mozliwych.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢



NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéow ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nostk
a
wW C L P S
Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow - h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. S 20 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 0,8 ECTS
mickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 30 h
6. Liczba punktow EQTS, .ktorq student uzyskuje 12 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 0 h
" | rze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktora student uzyskuje
8. . . 0,0 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie praca studenta 50 h
10, Punkty ECTS za n'lodu'i N 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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