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V. Opis programu studiéow

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-N1-AiR-506b

Nazwa przedmiotu

Mechaniczne urzadzenia w automatyce i robotyce

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Mechanical devices in automation and robotics

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA i ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia niestacjonarne

Zakres

wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu

dr inz. Piotr Kurp

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotéw

przedmiot podstawowy

Status przedmiotu wybieralny
Jezyk prowadzenia zajeé polski
Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr semestr 5

Wymagania wstepne

Materialoznawstwo, Mechanika ogdlna,
Techniki wytwarzania, Wytrzymatosé

materiatéw
Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 1

Forma

prowadzenia zajeé wyktad

¢wiczenia laboratorium

projekt

seminarium

Liczba godzin
w semestrze

9




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Ma elementarng wiedze w zakresie wytrzymatosci mate-
riatbw oraz mechaniki, teorii maszyn i mechanizméw. .
. ; L AiR1_WO03
W01 |Ma elementarng wiedze w zakresie materiatéw stosowa- 1T
. . AiR1 W04
nych w budowie maszyn, zwlaszcza urzadzeh automaty-
Ki i robotyki.
Zna i rozumie procesy konstruowania elementéw ma-
Wwo2 |z i urzadzen. Zna i rozumie procesy wytwarzania AiR1 W05
Wiedza elementéw maszyn i urzadzen z wykorzystaniem techno- AiR1 W06

logii ubytkowych i bezubytkowych.

Ma elementarng wiedze w zakresie wykorzystania tech-
WO03 | niki komputerowej do rozwigzywania zadan inzynierskich AiR1 W13
w tym znajomos¢ oprogramowania CAD/CAM.

Orientuje sie w obecnym stanie oraz najnowszych tren-

Wo4 dach rozwojowych automatyki i robotyki. Ma elementar- AiR1 W20
ng wiedze na temat cyklu zycia urzgdzen i automatyki i AiR1 W21
robotyki.

Postuguje sie jezykiem obcym w stopniu wystarczajgcym
do porozumiewania sie, a takze czytania ze zrozumie-
U0l | niem kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji AiR1_U06
obstugi elementéw automatyki i robotyki i narzedzi in-
formatycznych oraz podobnych dokumentéw.

Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole; umie osza-
cowac czas potrzebny na realizacje zleconego zadania;
potrafi opracowac i zrealizowa¢ harmonogram prac za-
pewniajgcy dotrzymanie termindw.

uo2 AiR1_UO02

Umiejetnosci Potrafi dobraé¢ odpowiednie materiaty inzynierskie, dla
zapewnienia poprawnego dziatania i eksploatacji ma-
U03 | szyn. Potrafi dobra¢ elementy wykonawcze (sitowniki,
silniki z elementami sterujgcymi) dla okreslonego zada-
nia.

AIR1_U16
AIR1_U31

Potrafi opracowaé¢ dokumentacje dotyczaca realizacji
zadania inzynierskiego i przygotowac tekst zawierajgcy
U04 | omowienie wynikow realizacji tego zadania.

Potrafi wykonaé projekt elementéw maszyn z wykorzy-
staniem oprogramowania CAD/CAM.

AIR1_UO3
AIR1_U17

Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatca-
nia sie (studia drugiego i trzeciego stopnia, studia pody-
plomowe, kursy) — podnoszenia kompetencji zawodo-
Kompetencje wych, osobistych i spotecznych.

K01 AiR1_KO1

spoteczne Ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng
Ko2 | °raz gotqwoéé podporzadkoyvania sie’zgsadom pracy w
zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie
realizowane zadania.

AIR1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajec”
Indywidualne zadanie projektowe polegajgce na doborze elementéw konstrukcyj-
nych, napedéw, przeprowadzeniu podstawowych obliczen oraz przedstawieniu wia-
projekt shego rozwigzania konstrukcyjnego w formie dokumentacji techniczno-rysunkowej
dla przyktadowego systemu mechanicznego zawierajgcego elementy wykonawcze
automatyki.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec



METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczy¢ )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1 X
w02 X
w03 X
wo4 X X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
uo4 X
K01 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
':gjr;,:? Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
projekt zaliczenie z oceng Uzyskanie co naj_mniej_51 punktéw na 100 mozliwych za
wykonane zadanie projektowe

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
w C L P S
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. S 11 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 0,4 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 14 h
6. Liczba punktéw E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 0.6 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naktad pracy zwiagzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
8. ey 1,0 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 25 h
10, Punkty ECTS za n"nodu.# o 1 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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