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V. Opis programu studiéow

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-N1-AiR-402

Nazwa przedmiotu

Napedy i sterowanie hydrauliczne i pneumatyczne

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Hydraulic and pneumatic drive and control systems

Obowigzuje od roku akademickiego

2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA i ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia niestacjonarne

Zakres

wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii

Koordynator przedmiotu

Ryszard Dindorf

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw przedmiot podstawowy

Status przedmiotu obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajeé polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr semestr 4

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) TAK

Liczba punktéw ECTS 5

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

e 18 :




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy, ste-
Wiedza wo1l rowania i zastosowania ptynowych elementow i ukta- AiR1_W18

doéw automatyki i robotyki.

Umiejetnosci

Potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod i na-
rzedzi stuzacych do rozwigzywania prostych zadan

uo1 inzynierskich, typowych dla automatyki i robotyki AiR1 U35
oraz wybiera¢ i stosowaé wiasciwe metody i narze-
dzia.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wyktad

1. Uktady hydrauliczne i pneumatyczne, ich klasyfikacja, budowa i zasada dziatania.

2. Zastosowanie napedéw hydraulicznych i pneumatycznych.

3. Symbole i schematy graficzne uktadéw ptynowych.

4. Podstawy teoretyczne | — zastosowanie zasady zachowania masy w uktadach
ptynowych.

5. Podstawy teoretyczne |l — zastosowanie zachowania energii w uktadach ptyno-
wych.

6. Podstawy teoretyczne Ill — powietrze jako czynnik roboczy.

7. Zrédto energii w napedach pneumatycznych — sprezarki.

8. Zrédto energii w napedach hydraulicznych — pompy.

9. Budowa i zasada dziatania silnikdw i sitownikow hydraulicznych.

10. Budowa i zasada dziatania sitownikéw i silnikéw pneumatycznych.

11. Budowa i zasada dziatania elastycznych sitownikéw pneumatycznych.

12. Budowa i zasada dziatania hydraulicznych elementéw sterujgcych.

13. Budowa i zasada dziatania pneumatycznych elementéw sterujacych.

14. Programu uzytkowe do projektowania uktadow sterowania napeddéw hydraulicz-
nych i pneumatycznych.

éwiczenia

1. Tworzenie schematdéw ukfadoéw hydraulicznych i pneumatycznych

2. Zastosowanie rownania ciggtosci strugi i bilansu natezen przeptywu w obliczeniach
napedéw ptynowych

3. Zastosowanie rownania Bernoulliego w obliczeniach strat w napedach ptynowych.

4. Metody obliczenia i doboru napedéw hydraulicznych.

5. Metody obliczenia i doboru napedéw pneumatycznych.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X X
uo1 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo.rm’i\ Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wykfad egzamin Uzyskanie 50 pkt. na 100 mozliwych.




Obecnos¢ na zajeciach.
¢éwiczenia zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50 pkt. na 100 mozliwych
Z 2 kolokwiow.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
w C L P S
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw - . h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. S 33 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,3 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 92 h
6. Liczba punktéw E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 3.7 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte-
7. 42 h
rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. e 1,7 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 125 h
10, Punkty ECTS za n.10du‘t N 5 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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