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Nazwa przedmiotu
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General Mechanics
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USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

AUTOMATYKA i ROBOTYKA

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia niestacjonarne

Zakres

wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Mechaniki

Koordynator przedmiotu

dr inz. Ireneusz Markiewicz

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot podstawowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢

polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr

semestr 2

Wymagania wstepne

Analiza matematyczna, elementy anali-
zy wektorowej, réwnania rézniczkowe

Egzamin (TAK/NIE) TAK

Liczba punktéw ECTS 4

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

Liczba godzin

w semestrze 18 9




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych

Wiedza Wo1 Ma elementarng wiedze w zakresie mechaniki dotyczaca AiR1_W02
0goInych praw ruchu i rGwnowagi ciat materialnych. AiR1 W04
Potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania

Umiejetnosci U0l |zadan inzynierskich ogdlne prawa ruchu i rGwnowagi AiR1_U09

punktu materialnego i ciata doskonale sztywnego.

Student rozumie potrzebe statego uzupetniania i posze- .
N s AiR1_Ko01
rzania wiedzy z obszaru mechaniki. -

Kompetencije K01

spoteczne

K02 Ma swiadomos$¢ waznosci przestrzegania zasad etyki. AiR1 KO3

TRESCI PROGRAMOWE

Forma . .
zajec* Tresci programowe

1. Podstawowe pojecia i zasady mechaniki. Zbiezny uktad sit. Redukcja uktadow sit i
warunki réwnowagi. Tarcie i prawa tarcia. Srodek ciezkosci.

2. Podstawowe pojecia i okreslenia kinematyki. Kinematyka punktu. Podstawowe

wyktad pojecia ruchu ciata sztywnego. Ruch ztozony. Ruch pfaski.

3. Podstawowe pojecia i okreslenia dynamiki. Dynamika swobodnego i nieswobod-
nego punktu materialnego. Zasady zachowania dla punktu materialnego. Drgania
punktu materialnego. Dynamika ukfadu punktow materialnych. Geometria mas.
Praca, moc, energia kinetyczna. Dynamika ciata sztywnego.

¢wiczenia Rozwigzywanie zadan z zakresu objetego wyktadem.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia (zaznaczyc x)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1 X
uo1 X
K01 X
K02 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo.rm’il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wykfad egzamin Uzyskanie co najmniej 60 punktéw na 100 mozliwych.
. : . . Obecnos¢ na zajeciach. Uzyskanie co najmniej 50% punk-
¢wiczenia zaliczenie z oceng f . . -
téw z kolokwidw w trakcie zajec.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
. . . . . W C L P S
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw - . h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 4 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 33 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,3 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 67 h
6. Liczba punktéw E(_'JTS, _ktorq student uzyskuje 27 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 33 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktorag student uzyskuje
8. . . 1,3 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie praca studenta 100 h
10, Punkty ECTS za n'10du.% N 4 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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