
Pytania na egzamin dyplomowy na kierunku  

„automatyka i robotyka” 

studia stacjonarne i niestacjonarne II stopnia 

 

PYTANIA KIERUNKOWE 

 

1. Opisać jedną z metod całkowania równań różniczkowych zwyczajnych. 

2. Sformułować zasady dynamiki w ruchu postępowym i obrotowym bryły wokół osi 

ustalonej 

3. Co nazywamy kompozytem? Rodzaje kompozytów i ich zastosowanie. 

4. Rodzaje przekładni mechanicznych stosowanych w robotach i obrabiarkach CNC. 

5. Pierwsze i drugie prawo Kirchhoffa. 

6. Co to są składowe harmoniczne sygnałów? 

7. Impedancja operatorowa - definicja, impedancje elementów R, L, C. 

8. Podać warunki równowagi płaskiego dowolnego układu sił działających na bryłę. 

9. Podać definicje naprężeń oraz w jakich jednostkach się wyrażają. 

10. Przepływy laminarne i turbulentne. 

11. Straty ciśnienia przy przepływie płynów w przewodach. 

12. Metody sterowania prędkością w układach hydraulicznych. 

13. Dobór elementów układu hydraulicznego (pneumatycznego). 

14. Wyprowadź wzór na transmitancję nieobciążonego czwórnika o podanym schemacie. 

15. Parametry przetworników AC i CA. 

  



PYTANIA SPECJALNOŚCIOWE 

AUTOMATYKA PRZEMYSŁOWA 

 

1. Próbkowanie i kwantyzacja. Dobór częstotliwości próbkowania. Twierdzenie Shanona. 

2. Na czym polega zjawisko aliasingu i sposoby jego eliminacji? 

3. Na czym polega zjawisko przecieku w analizie widmowej i metody jego ograniczenia? 

4. Metody filtracji sygnałów dyskretnych wykorzystujących DFT. 

5. Transformata Z, charakterystyki częstotliwościowe układów dyskretnych, warunki 

stabilności układów dyskretnych. 

6. Elementy zadania optymalizacji. Przykład zastosowania do syntezy parametrów 

regulatora. 

7. Sformułowanie problemu i metody optymalizacji dynamicznej. 

8. Wymień różnice między identyfikacją on-line a off-line. 

9. Wymień etapy procesu identyfikacji. 

10. Identyfikacja metodą „czarnej skrzynki”. 

11. Omów i narysuj schemat metody identyfikacji „output error”. 

12. Definicje stabilności systemów. 

13. Parametry przetworników AC i CA. 

14. Metody elektryczne pomiarów temperatury. 

15. Czujniki przemieszczeń liniowych i kątowych.  

16. Pomiary tensometryczne. Wady i zalety układów zasilanych prądem stałym i układów z 

falą nośną. 

17. Struktura cyfrowego układu regulacji. 

18. Omówić strukturę i sposób działania serwonapędu hydraulicznego i pneumatycznego. 

19. Zasada generowania i zastosowanie sygnałów PWM. Jakie są zalety stosowania układów 

z wyjściem PWM? 

20. Stabilność układów liniowych analogowych i cyfrowych. 

21. Układ samostrojenia regulatorów PID za pomocą sterowania przekaźnikowego. 

22. Na czym polega zjawisko „wind-up” i sposoby jego eliminacji? 

23. Proste i odwrotne zadanie kinematyki i ich wykorzystanie w sterowaniu robotem. 

24. Metody planowania trajektorii manipulatora robota. 

25. Rodzaje napędów stosowanych w serwomechanizmach. Budowa bezszczotkowych 

silników prądu stałego (BLDC). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



PYTANIA SPECJALNOŚCIOWE 

KOMPUTEROWE SYSTEMY STEROWANIA I POMIARÓW 

 

1. Podaj klasyfikację nierówności powierzchni. 

2. Scharakteryzuj stykowe metody pomiaru chropowatości powierzchni. 

3. Scharakteryzuj bezstykowe metody pomiaru chropowatości powierzchni. 

4. Podaj klasyfikację parametrów chropowatości powierzchni. 

5. Podaj definicję parametru Ra chropowatości i jego interpretację geometryczną. 

6. Scharakteryzuj czujniki i urządzenia pomiarowe do monitorowania drgań. 

7. Wymień i krótko opisz podstawowe konstrukcje i mechanizmy programowania 

obiektowego. 

8. Omów budowę i zasadę działania przetwornika analogowo – cyfrowego.  

9. Omów obszary zastosowań cyfrowego przetwarzania obrazów 

10. Scharakteryzuj zastosowanie histogramu w technice wizyjnej. 

11. Co to są systemy kontrolno-pomiarowe i jaka jest ich klasyfikacja? 

12. Wyjaśnij pojęcie spójności pomiarowej. 

13. Jaka jest organizacja i zadania Głównego Urzędu Miar? 

14. Co to jest wzorzec miary? Podaj przykłady. 

15. Co to jest niepewność pomiaru? Jakie znasz metody wyznaczania niepewności pomiaru? 

16. Co to jest krzywa udziału materiałowego? 

17. Co to jest odcinek elementarny w pomiarach nierówności powierzchni? 

18. Co to jest mikroskop sił atomowych i jaka jest zasada jego działania? 

19. Co to jest skaningowy mikroskop tunelowy? Jaka jest zasada jego działania? 

20. Co to jest odchyłka walcowości? Jakie znasz metody pomiaru odchyłek walcowości? 

21. Wymień typy okręgów odniesienia stosowanych przy ocenie odchyłek okrągłości. 

22. Co to jest odchyłka okrągłości? Jakie znasz metody pomiaru odchyłek okrągłości? 

23. Co to jest chropowatość powierzchni? Jakie znasz metody pomiaru chropowatości 

powierzchni? 

24. Co to jest błąd nadmierny i jakie mogą być jego przyczyny? 

25. Wymień znane Ci odchyłki kształtu i przyrządy do ich pomiaru. 

 

 


