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Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia stacjonarne

Zakres

samochody i ciagniki

Jednostka prowadzaca przedmiot
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dr hab. inz. Marek Jaskiewicz, prof. PSk

Zatwierdzit

prof. dr hab. inz. Tomasz Lech Stanczyk

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studidow - semestr semestr 2

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 3

E:?(;vn\::dzenia zajeé wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
Ry 30 59




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma szczegotowg i podpartg teoretycznie wiedze zwig-
zang z wybranymi zagadnieniami z zakresu budowy ma-
szyn, technologii wytwarzania podstawowych elementow
Wiedza WO01 |maszyn i urzadzen, ich obstugi, oceny wiasciwosci eks- MiBM2_W11

ploatacyjnych i zuzycia, badan maszyn i ich podzespo-
téw, diagnozowania stanu technicznego, technologii na-
prawy i bezpiecznego uzytkowania

Umiejetnosci

Potrafi sprawnie dokonac krytycznej analizy sposobu
funkcjonowania i ocenic istniejace rozwigzania tech-
niczne, urzgdzenia, obiekty, systemy, procesy i ustugi w
U0l | zakresie mechaniki i budowy maszyn; potrafi szybko i MiBM2_U10
trafnie zidentyfikowaé i zdiagnozowac problem inzynier-
ski w tym obszarze oraz zaproponowac¢ metody jego roz-

wigzania.

Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng
Kompetencje Kol |Orazrozumie konleczr)osc podpo_rzqdkowgnla.se zasa- MiBM2 K04
spoteczne dom pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za -

wspolnie realizowane zadania.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec*

Tresci programowe

wyktad

1-4. Przedstawione sg sposoby pomiaru sygnatéw diagnostycznych. Przedstawione
sg cechy sygnatéw —podstawy opisu sygnatéw, klasyfikacja sygnatéw. Przedsta-
wione sg techniki estymacji cech sygnatdéw —odchylenia wartosci cech sygnatow,
techniki analogowe i techniki cyfrowe. Modele uktadéw fizycznych —odpowiedzi
uktadéw. Przetwarzanie sygnatéw oraz dziedzina czasu w diagnostyce technicz-
nej —modelowanie szeregéw czasowych.

5-6. Omawiany jest podsystem diagnostyczny i jego miejsce w systemie eksploatacji
oraz podstawowe pojecia z zakresu diagnostyki.

7-10. Metody postepowania i urzgdzenia do: kompleksowej diagnostyki pojazdu, jego
uktaddw i zespotow funkcjonalnych. Czujniki pomiarowe wykorzystywane w po-
jazdach —indukcyjne, hallotronowe, potencjometryczne, termistorowe, radarowe,
lidarowe optyczne itp.

11-14. Diagnostyka bezpieczenstwa —badania kontrolne rejestracyjne pojazdu: prze-
glad i rozwigzania techniczne linii diagnostycznych, ich wyposazenie, kwalifikacje
kadry pracowniczej. Badania kontrolne pojazdu przy uzyciu linii diagnostycznej.

15-16. Rejestracja danych w technologii MEMS. Przykfadowe rejestratory zdarzen i
ich dziatanie —rejestratory firmy GM, Ford itp.Sporzgdzanie okresowych planéw
utrzymania pojazdow i ich wyposazenia szczegdlnie w odniesieniu do transportu
drogowego rzeczy.

17-22. Rozwdj systeméw diagnostycznych i transmisji danych. Sieci informatyczne w
diagnostyce poktadowej. Funkcjonalno$é systeméw diagnostycznych. Rodzaje
sieci w pojazdach —CAN, LIN, D2B, ByteFlight, FlexRay, itp. Prognozy rozwoju
sieci.

23-26. Systemy diagnostyczne OBD. Informacja diagnostyczna i komunikacja w sys-
temie OBD. Charakterystyka informacji diagnostycznej w systemach OBD. Wyko-
rzystanie poktadowej informacji diagnostycznej na stacjach kontroli pojazdéw.
Wiarygodnos¢ informacji diagnostycznej systeméw OBD. Uszkodzenia i dysfunk-
cje systemoéw diagnostyki poktadowej.

27-30. Préby zastosowania sieci neuronowych w nowoczesnej diagnostyce pojaz-
dow. Wspoitpraca urzgdzen poktadowych z sieciami. Struktura sieci modularnej i

sieci neuronowej.




laboratorium

1. Wyznaczanie zaleznosci mocy na koftach oraz procentowego uzycia hamulcow w
funkcji predkosci obrotowej na hamowni w trybie statych obrotéw

2. Wyznaczanie parametrow silnika (mocy, momentu) na hamowni podwoziowej w
trybie drogowym

3. Wyznaczanie charakterystyki zuzycia paliwa na hamowni podwoziowej

4. Wyznaczanie parametréw silnika (mocy, momentu) na hamowni podwoziowej w
trybie inercyjnym i dynamicznego obcigzenia

6. Analiza wptywu zmian ustawien elektronicznego ukfadu sterowania silnikiem na
jego charakterystyke pracy

7.
8. Analiza wptywu wybranych elementéw dodatkowego wyposazenia na charaktery-
styke pracy silnika

9. Diagnostyka OBD uszkodzen podzespotéw samochodu z zakresu bezpieczen-
stwa biernego i czynnego z wykorzystaniem komputera diagnostycznego TEXA
NAVIGATOR TX

10.Diagnostyka OBD uszkodzen pozostatych elementéw pojazdu z wykorzystaniem
komputera diagnostycznego TEXA NAVIGATOR TX

11.Diagnostyka OBD uszkodzen podzespotéw samochodu z zakresu bezpieczen-
stwa biernego i czynnego z wykorzystaniem komputera diagnostycznego Bosch
KTS 570

12.Diagnostyka OBD uszkodzen pozostatych elementéw pojazdu z wykorzystaniem
komputera diagnostycznego Bosch KTS 570

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia (zaznaczy¢ X)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
uo1 X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
" Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wyktad wybierz Pozytywne zaliczenie kolokwium.

laboratorium

Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwidéw w trakcie

zaliczenie z oceng zajeé

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéow ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostk
a
w C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
30 30
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 64 h
" | akademickiego




Liczba punktow ECTS, ktora student uzyskuje

4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela akade- 2,6 ECTS
mickiego

5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 11 h

6. Liczba punktow EQTS, .ktora student uzyskuje 04 ECTS
w ramach samodzielnej pracy

7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 38 h

" | rze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje

8. ey 15 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym

9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 75 h

10. Punkty ECTS za rr.lodu'i o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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