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Kod przedmiotu

M#1-S1-WP-PFP-610

Nazwa przedmiotu

Podstawy inzynierii odwrotnej w projektowaniu no-

wych wzoréw przemystowych

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Application of reverse engineering in the projects of

new industrial designs

Obowigzuje od roku akademickiego

2020/2021

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

WZORNICTWO PRZEMYSLOWE

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia stacjonarne

Zakres

projektowanie form przemystowych

Jednostka prowadzgca przedmiot

Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii

Koordynator przedmiotu

dr hab. inz. Jerzy Bochnia

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu wybieralny
Jezyk prowadzenia zaje¢ polski
Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 6

Wymagania wstepne

Grafika inzynierska, Techniki
wytwarzania

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktéw ECTS

Forma - . . . L
. " wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé
Liczba godzin
W semestrze 15 15 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma wiedze w zakresie tworzenia oraz analizy dokumen-
Wo1 tac_Jl technicznej z eleme_ntaml prOJe!<towan_|a inzynier- WP1_ W07
skiego przy wykorzystaniu programoéw graficznych i obli-
czeniowych.
Wiedza Ma podstawowg wiedze zwigzang z projektowaniem,
W02 | prototypowaniem i technologig wytwarzania w zakresie WP1_W25

wzornictwa przemystowego.

Zna i studiuje publikacje i materiaty zwigzane z zagad-
W03 | nieniami w zakresie wzornictwa przemystowego i unika- WP1_W36
towego projektowania i prototypowania.

Umiejetnosci

Potrafi opracowac prostg dokumentacje dotyczaca reali-
uo1L zacji zadania inzynierskiego oraz organizacyjnego i
przygotowac opracowanie zawierajgce omowienie wyni-
kéw.

WP1_U03

Potrafi oceni¢ przydatno$¢ rutynowych metod i narzedzi
stuzgcych do rozwigzania prostego zadania inzynier-
U02 |skiego o charakterze praktycznym w zakresie projekto- WpP1_U12
wania, wytwarzania i eksploatacji maszyn oraz wybracg i
zastosowac¢ wiasciwg metode i narzedzia.

Posiada umiejetnos¢ korzystania ze specjalistycznych
uo3 programéw komputerowych wspomagajgcych proces
projektowania i konstruowania nowych wzoréw uzytko-
wych, a takze ich prototypowania.

WP1_U26

Kompetencije
spoteczne

Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wlasng
oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w
zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspolnie
realizowane zadania.

K01 WP1_K04

Umie gromadzi¢, analizowac¢ i w $wiadomy sposéb inter-

K02 . ; .
pretowaé potrzebne informacje.

WP1_K07

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajec”
Teoretyczne podstawy inzynierii odwrotnej. Stykowe i bezstykowe metody wspét-
rzednosciowej techniki pomiarowej w inzynierii odwrotnej. Skanowanie 3D, jako na-
rzedzie inzynierii odwrotnej. Metody digitalizacji stosowane w inzynierii odwrotnej.
Triangulacja chmury punktéw. Metody analizy i przetwarzania otrzymanych wynikéw
wykfad pomiaréw. Metody tworzenia cyfrowych modeli przedmiotéw o skomplikowanych

ksztattach. Konwersja modelu powierzchniowego do modelu brylowego. Przygotowa-
nie danych do wytwarzania wyrobéw. Metody wykonywania modeli technologiami
przyrostowymi. Rola inzynierii odwrotnej w projektowaniu nowych wzoréw przemy-
stowych.

laboratorium

1. Regulamin ¢wiczen, zasady realizowania i zaliczania ¢wiczeh. Wprowadzenie do
laboratorium z Inzynierii Odwrotnej. Wykonanie nastepujacych ¢wiczen laboratoryj-
nych:

1. Budowa i zasada dziatania skanera optycznego 3D. Przygotowanie skanera do
obstugi.

Skanowanie wybranych elementéw z zastosowaniem skanera optycznego 3D.
Obrébka otrzymanej chmury punktéw, poligonizacja chmury punktéw.

Obrébka modelu powierzchniowego. Wykonanie inspekcji wymiaréw.
Konwersja do programu CAD.

Opracowanie dokumentu 3D na podstawie skanowania przestrzennego.

gk wN




projekt

Organizacja zaje¢, omoéwienie projektowania z zastosowaniem narzedzi inzynierii
odwrotnej. Skanowanie 3D wybranego obiektu.

Obrébka otrzymanej chmury punktéw, poligonizacja chmury punktéw. Opracowanie
modelu powierzchniowego na podstawie uzyskanych wynikow. Wykonanie inspekciji
wymiaréw.

Konwersja do programu CAD. Opracowanie dokumentu 3D na podstawie skanowa-
nia przestrzennego. Wprowadzenie zmian konstrukcyjnych z uwzglednieniem zasad
inzynierii mechanicznej i optymalizacji konstrukciji.

Wykonanie dokumentacji nowego wzoru przemystowego z zastosowaniem modelu
3D zeskanowanego obiektu. Przygotowanie projektu wzoru przemystowego zgodnie
z wymaganiami UPRP.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc Xx)
efektu Egz?:;in Egszea;mr:; Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
wo1 X
w02 X
w03 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X X
K01 X X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie 50% punktéw z kolokwium zaliczeniowego.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Obecnos¢ na zajeciach. Uzyskanie, co najmniej 50% punk-
tow z koncowego kolokwium zaliczeniowego. Uzyskanie
pozytywnych ocen ze wszystkich sprawozdan.

projekt

zaliczenie z oceng

Obecnosé¢ na zajeciach. Poprawne wykonanie dokumentacji
projektowej i projektu wzoru przemystowego.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. o s Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nostka
W C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
15 15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 51 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 2,0 ECTS
demickiego




5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 24 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
6. ; . 1 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 64 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. g 2,6 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 75 h
10, Punkty ECTS za n.10du.’f N 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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