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Kod przedmiotu

M#1-S1-MiBM-UiTI-605

Nazwa przedmiotu

Badania symulacyjne broni i amunicji

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Simulation studies of weapons and ammunition

Obowigzuje od roku akademickiego

2020/2021

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Mechanika i Budowa maszyn

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne

Zakres

Uzbrojenie i Techniki Informatyczne

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Technik Komputerowych i Uzbrojenia

Koordynator przedmiotu

prof. dr hab. inz. Zbigniew Koruba

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiow - semestr

semestr 6

Wymagania wstepne

mechanika ogélna, informatyka,

matematyka
Egzamin (TAK/NIE) NIE
Liczba punktéw ECTS 3
Forma . " wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zaje¢
Liczba godzin
w semestrze 30 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma podstawowg wiedze na temat modelowania
Wo1 fizycznego, matematycznego i s_y’mulacyjlnego uki_adow MiBM1 W09
naprowadzania wybranych rodzajéw broni precyzyjnego -
. razenia..
Wiedza

Zna zasady i sposoby projektowania oraz badanh
W02 |symulacyjnych dynamiki wybranych rodzajow broni MiBM1_WQ09
precyzyjnego razenia.

Potrafi zaprojektowac symulacje systemu
Umiejetnosci uo1 naprowadzania dla wybranych rodzajéw broni | MiBM1_U02
precyzyjnego razenia.

Rozumie potrzebe doksztatcania sie i podnoszenia
KO1 |swoich  kompetencji zawodowych ~w  zakresie MiBM1_KO01

Kompetencje projektowania i badan zwigzanych z technikg uzbrojenia.

spoteczne

K02 | Potrafi pracowac w zespole. MiBM1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. Tresci programowe
zajec* prog

Wprowadzenie — sposoby modelowania fizycznego i matematycznego prostych
uktadow mechanicznych: metody klasyczne i z wykorzystaniem przestrzeni stanu.
Elementy automatyki, korektory, regulatory i filtracja Kalmana w systemach broni
i amunicji, w tym broni precyzyjnego razenia.. Sterowanie optymalne obiektami
wykfad latajgcymi — regulatory LQR i LQG. Zasady i sposoby projektowania oraz badan
symulacyjnych dynamiki wybranych rodzajéw broni precyzyjnego razenia, takich jak:
samonaprowadzane przeciwlotnicze i przeciwpancerne pociski rakietowe, bomby
kierowane, bojowe bezzalogowe aparaty latajgce. Symulacje komputerowe procesu
nawigacji i samonaprowadzania obiektu latajgcego na cel.

Projektowanie modeli matematycznych, kinematyki, dynamiki uktadéw sterowania
i naprowadzania obiektéw latajgcych. Symulacje komputerowe wyznaczania toréw
projekt lotu wybranych obiektow latajgcych takich jak: samonaprowadzajgcy pocisk
rakietowy (przeciwlotniczy, przeciwpancerny, powietrze-powietrze, powietrze-
ziemia), bomba kierowana czy tez bezzatogowy aparat latajgcy (dron).

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
W02 X
uo1 X
K01 X
K02 X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.rm’i\ Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wyktad Zaliczenie z oceng Uzyskanie 50 pkt. na 100 mozliwych.
projekt Zaliczenie z oceng Uzyskanie pozytywnej oceny z zadan projektowych.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta Jsetdkr;o
) o ) i W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
30 15
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 49 h

akademickiego

Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela 2 ECTS
akademickiego

5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 26 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje

6. : . 1 ECTS
w ramach samodzielnej pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o 32 h

" | charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje

8. . . 1,3 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym

9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 75 h

10, Punkty ECTS za n'10du.% N 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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