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Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia stacjonarne

Zakres

urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii

Koordynator przedmiotu

Ryszard Dindorf

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

semestr 6

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktéw ECTS

2

Forma

prowadzenia zajec¢ wykiad

¢wiczenia

laboratorium projekt

seminarium

Liczba godzin 15
w semestrze

15




EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych

Symbol
efektu

Wiedza

Posiada uporzadkowang wiedze na temat podstaw
termodynamiki oraz mechaniki ptynéw oraz zastoso-
wan tych dziedzin nauki w roznych obszarach mecha-
niki i budowy maszyn, np. przy projektowaniu i bada-
niu elementoéw techniki uzbrojenia czy tez w réznego
typu ukfadach pneumatycznych i hydraulicznych

wo1 MIBM1_W21

Umiejetnosci

Potrafi opracowa¢ dokumentacje dotyczaca realizacji
zadania inzynierskiego z obszaru mechaniki i budowy
maszyn, przygotowac tekst zawierajgcy omowienie
wynikéw realizacji tego zadania.

uo1 MIBM1_U0O4

Kompetencje
spoteczne

Ma swiadomos$¢ odpowiedzialno$ci za prace wiasna,
rozumie koniecznos¢ podporzgdkowania sie zasadom
pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za
wspolnie realizowane zadania.

K01 MIBM1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wyktad

1. Komputerowe wspomaganie projektowania z uzyciem programu typu Fluid Sim.

2. Komputerowe wspomaganie projektowania z uzyciem programow uzytkowych -
firmowych.

3. Modele dynamiczne elementdw i uktadéw ptynowych.

4. Modelowanie dynamiczne ukfadoéw ptynowych z uzyciem programu
Matlab/Simulink

5. Modelowanie urzgdzen ptynowych z uzyciem programu Automation Studio.

projekt

1. Projekt schematéw funkcjonalnych uktadéw ptynowych.

2. Dobér elementéw ptynowych za pomoca programéw uzytkowych.

3. Projekt modeli dynamicznych uktadéw ptynowych w Matlab/Simulink - SimScape.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
uo1 X
K01 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo.m]? Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
- 3 —— y
wyklad zaliczenie z ocena Uzyskanie 75% pozytywnych odpowiedzi z zestawu pytan
kontrolnych.
projekt zaliczenie z oceng Wykonanie wszystkich projekiéw zgodnie z zatozeniami.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 34 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,4 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
6. Liczba punktéw E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 0.6 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. g 1,0 ECTS
w ramach zajeé o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 50 h
10, Punkty ECTS za n.10du.t N > ECTS
1 punkt ECTS=25 godZzin obcigzenia studenta
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