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EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych

Symbol

Kategoria ofektu

MiBM1_W02
Ma podstawowg wiedze na temat hydropneuma- MiBM_W08

tycznych zawieszehn samochodowych MiBM_W09
MiBM_W11

wo1

MiBM1_W02
. . . MiBM_WO08
Dysponuje podstawowg wiedzg na temat przekfadni MiBM_WO09
WO02 | planetarnych oraz sprzegiet i przektadni hydrokinetycz- MiBM_W11

i MiBM1_W12
nych wykorzystywanych w pojazdach samochodowych MIBM1 W14

MiBM1 W19

MiBM1_WO02
Wiedza . o MiBM_WO08
Ma podstawowg wiedze na temat konstrukcji ciggnikow MiBM_WO09
W03 |oraz budowy ich ukfadéw kierowniczego, jezdnego i MiBM_W11

napedowego. MiBM1 W12
MiBM1_W14

MiBM1 W19

MiBM1_W02
) ) MiBM_W08
Ma podstawowg wiedze na temat ukfadu hamulcow MiBM_WO09
W04 |pneumatycznych w samochodach oraz elementow MiBM_W11

wchodzgcych w ich skfad MiBM1_W12
MiBM1_W14

MiBM1 W19

MiBM1_UO1
MiBM1_U02
MiBM1_U03

Potrafi obliczyé wat napedowy i fozyska uktadu napedo- m:gm_BS?

wego igietkowe MiBM1_U09

MiBM1_U12
MiBM1_U13
MiBML_U14

uo1

MiBMZ1_U01
MiBM1_U02
MiBM1_U03

; ; P ; - MiBM1_U05
Zna i umie obliczy¢ parametry zawieszen samochodo- MiBML_U07

wych i elementéw wchodzgcych w ich sktad MiBM1_U09

MiBM1_U12
MiBM1_U13
MiBML_U14

uo2

Umiejetnosci MiBM1_U01

MiBM1_U02
MiBM1_U03

Zna i umie obliczy¢ parametry uktadu hamulcowego oraz m:gm—ﬂgg

hamulcow bgbnowych i tarczowych MiBM1_U09

MiBM1_U12
MiBM1_U13
MiBML_U14

uo3

MiBM1_UOL
MiBM1_U02
MiBM1_U03
Potrafi obliczy¢ parametry uktadu kierowniczego samo- MU0y
chodu MIBM1_U09
MiBM1_U12
MiBM1_U13
MiBML_U14

uo4

Rozumie potrzebe doksztatcania sie i podnoszenia swo-
K01 |ich kompetencji zawodowych w zakresie budowy samo- MiBM1_KO01

Kompetencje chodéw osobowych

spoteczne — = — - -
P Ma swiadomos$¢ waznosci i rozumie aspekty oraz skutki MiBM1_K02

K02 dziatalnosci w obszarze techniki samochodowej MiBM1_K03




roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej i rozumie
potrzebe przekazywania opinii publicznej w sposob zro-
zumiaty informaciji dotyczgcych osiggnie¢ zwigzanych z
technikg samochodowg

K03 MiBM1_K06

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wyktad

Cechy i zasada dziatania hydropneumatycznych uktadéw zawieszenia samocho-
du. Budowa hydropneumatycznych elementéw sprezystych. Charakterystyki ele-
mentow hydropneumatycznych.

Przektadnie planetarne. Budowa i cechy przekfadni. Schematy przektadni plane-
tarnych. Parametry przekfadni planetarnych

Schematy i zasada dziatania sprzegiet hydrokinetycznych. Parametry. Poréwna-
nie wtasciwosci trakcyjnych pojazdow wyposazonych w sprzegta hydrokinetyczne
i tradycyjne.

Przektadnie hydrokinetyczne. Ogdlna klasyfikacja przektadni hydrokinetycznych.
Parametry przektadni i ich charakterystyki

Charakterystyki trakcyjne pojazdow z przekfadnig hydrokinetyczng. Poréwnanie
wiasnosci trakcyjnych pojazdéw wyposazonych w sprzegta, przektadnie hydroki-
netyczne i mechaniczne uktady napedowe. Przyktady konstrukgji

Wybrane zagadnienia konstrukcji ciggnikdw kotowych i ggsienicowych. Drogowe i
rolnicze ciggniki kotowe. Podstawowe konstrukcyjne rozwigzania ciggnikéw koto-
wych i ich uktadéw

Schematy kinematyczne i budowa uktadéw napedowych ciggnikéw gasienico-
wych. Uktad jezdny — kinematyka i budowa. Schematy kinematyczne i budowa
uktadoéw kierowniczych. Odbiér mocy.

Pneumatyczne uktady hamulcowe w samochodach ciezarowych. Wiadomosci
podstawowe. Hamulce (bebnowe i tarczowe) sterowane pneumatycznie. Regula-
cja luzu w hamulcach.

Roboczy uktad hamulcowy (jednoobwodowy i dwuobwodowy). Budowa podsta-
wowych elementoéw uktadu roboczego. Uktady awaryjne i postojowe. Podstawowe
schematy uktadéw. Budowa i umiejscowienie podstawowych elementéw ukfadow.

10. Zwalniacze. Zwalniacze silnikowe z dtawionym wydechem, hydrodynamiczne i

elektromagnetyczne. Uktady sterowania zwalniaczami

11. Charakterystyka uktadu przygotowania. Sprezenie, oczyszczenie, akumulowanie,

regulacja i utrzymywanie cisnienia. Budowa podstawowych elementéw systemu
przygotowanie powietrza.

12. Uktady zasilania i sterowania hamulcami przyczepy. Jednoprzewodowe i dwu-

przewodowe uktady sterowania hamulcami. Budowa podstawowych elementéw
uktadow.

13. Regulacja sit hamowania na kotach pojazdéw samochodowych (zawory koryguja-

ce, regulatory sit hamowania osi tylnej, zawory zintegrowane).

14. Ukfady ABS i ESP w pojazdach ciezarowych, naczepach i przyczepach. Elektro-

pneumatyczne uktady hamulcowe EBS

laboratorium

2.

Obliczenia watu napedowego.
Wyznaczenie nierownomiernosci predkosci obrotowej przenoszonej przez prze-
gub krzyZzakowy. Obliczenie krytycznej predkosci obrotowej watu. Sprawdzenie
naprezen skrecajacych.
Obliczenie tozysk igietkowych

Obliczenia zawieszen samochodowych.

(3- 4). Zawieszenie z drgzkiem skretnym. (Wykorzystanie aplikacji w systemie Ma-

thCAD: DRAZSKR.MCD [6]).

(5- 6). Obliczenia zawieszenia McPhersona. (Wykorzystanie aplikacji w systemie

MathCAD: MCPHERS.MCD [6)).

(7- 8).0Obliczenia zawieszeh samochodowych. Obliczenia projektowe i sprawdzajgce

resorow parabolicznych. (Wykorzystanie aplikacji w systemie MathCAD: RE-
SORPAR.MCD [6]).

(9-10). Obliczenia samochodowych amortyzatoréw teleskopowych (amortyz.mcd [6])
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(11-13) Obliczenia uktadu hamulcowego. Wyznaczenie sit hamowania. Hamulce
bebnowe z rozpieraczami hydraulicznymi. Hamulce tarczowe. (Wykorzystanie
aplikacji w systemie MathCAD: HSILY.MCD, HBEBEN.MCD, HTARCZA.MCD

[6]).

(14-15). Obliczenia ukfadu kierowniczego. Obliczenia trapezowego ukfadu kierowni-
czego samochodoéw z zaleznym zawieszeniem két przednich. (Wykorzystanie
aplikacji w systemie MathCAD: KIERTRAP.MCD [6]).

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczy¢ )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
Wwo1 X
w02 X
wo4 X
Wo04 X
uo1 X
uo2 X
uo3 X
uo4 X
K01 X X
K02 X X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Pozytywne zaliczenie koncowego kolokwium zaliczeniowego

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie sprawozdan z komputerowych obli-
czen. Ocena koncowa jest Srednig arytmetyczna.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
w C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
30 30
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. S 64 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 2,6 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 36 h
6. Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje 14 ECTS

w ramach samodzielnej pracy




Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 50 h
rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje 20 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym ’
Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 100 h
10, Punkty ECTS za rrllodu'% o 4 ECTS

1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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Czasopisma

1. Automotive Engineering

2. Automobiltechnische Zeitschrift (ATZ)
3. Auto-Expert

4. Archiwum Motoryzacji



