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M#1-S1-MiBM-CAD-508

Nazwa przedmiotu
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Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia stacjonarne

Zakres

systemy CAD/CAE

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator przedmiotu

Hubert Wisniewski

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotéw

przedmiot podstawowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

semestr 5

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktow ECTS

3

Forma

prowadzenia zajec¢ wykiad

¢wiczenia

laboratorium projekt

seminarium

Liczba godzin 15
w semestrze

30




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Student ma podstawowg wiedze z zakresu bu-

WO01 | dowy, zastosowania i rozwoju sterownikow MiBM1_WO06
PLC
Student zna zasady i metody projektowania
oprogramowania dla sterownikow PLC. Pro-

W2 gramowania sterownikéw PLC. Student umie MiBM1_W08
korzysta¢ z wbudowanych blokéw regulatoréw MiBM1_W23
cyfrowych wykorzystywanych w sterownikach
PLC.

Student zna mozliwosci komunikacyjne ste- MIBML W08

W03 | rownikow PLC, potrafi okresli¢ odpowiedni in- M:BMl_W23
terfejs do kumunikaciji. B
Student potrafi dobra¢ sterownik do zadania m:gm—ggé

uol | sterowania i przygotowaé go do pracy (konfigu- MiBM1_U05
racja)

Student potrafi zaprojektowac, przygotowac i _
u02 rzetestowac program sterownika PLC dla re- MIBM1_U15
Umiejetnosci przete: prog : MiBM1_U17
alizacji zadania sterowania B
Student potrafi przetestowaé program komuni-

03 kacji sieciowej pomle,dzyjednyr_n_lub \_Nleloma MIBM1_U23
sterownikami PLC, lub sterownikiem i regulato-
rem cyfrowym.

K tenc Student ma swiadomos¢ waznosci i rozumie
Ss;?epcezre]gqe Kol |pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci MiBM1_K02
inzyniera automatyka

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajec”*
Sterowniki PLC w przemystowych systemach produkcyjnych. Przyktady zastosowa-
nia, podstawowe pojecia. ldea zautomatyzowanych lini produkcyjnych.
Algebra Boole’a — podstawowe funkcje logiczne. Podstawy cyfrowego przetwarzania
sygnatow.
wyklad Architektura sprzetowa sterownikéw PLC: jednostka centralna, moduty wejs¢ dys-

kretnych, moduty wejsé impulsowych, moduty wejs¢ analogowych, moduty wyjs¢
dyskretnych, moduty wyj$¢ analogowych

Podstawowe komendy jezyka drabinkowego.

Komunikacja w przemystowych systemach sterowania.

Regulatory cyfrowe oraz ich implementacja w sterownikach PLC

laboratorium

Podstawowe elementy jezyka drabinkowego — styki i cewki przekaznikowe. Realiza-
cja funkgciji logicznych w jezyku drabinkowym. Referencje o organizacji binarne;. (ilo-
czyn logiczny, suma logiczna, negacja, alternatywa wytgczajgca - XOR, negacja ilo-
czynu logicznego — funkcja Sheffera NAND, negacja sumy logicznej — funkcja Peir-
ce’'a).

Liczniki, zegary, arytmetyka i relacje w jezyku drabinkowym. Referencje o organizac;ji
stowowe;.




Wprowadzenie do oprogramowania Proficy Machine Edition obstuga podstawowych
funkcji aplikacji. Przygotowanie i konfiguracja sterownikéw PLC w aplikacji wykorzy-
stywanej do programowania sterownikéw PLC. Podstawowe bloki jezyka drabinko-
wego wykorzystanie w aplikaciji.

Sterowanie obiektem grzanie - chtodzenie przy wspétpracy z regulatorem cyfrowym z
wykorzystaniem Modbus RTU

Tworzenie oprogramowanie w wirtualnej rzeczywistosci z wykorzystaniem oprogra-
mowanie Factory I/O

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc Xx)

efektu

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne

wo1

w02

W03

uo1

uo2

uo3

K01

X [ X [ X | X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.mlf Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
90% Kolokwium zaliczeniowe. 10% uczestnictwo w dodat-
wyktad zaliczenie z oceng kowych projektach realizowanych w ramach Laboratorium

Sterownikéw PLC

laboratorium

zaliczenie z oceng

Realizacja zadanego projektu.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
15 30
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 49 h
" | akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 2,0 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 26 h




6. Liczba punktow E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 1.0 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 62 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
8. g 2,5 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 75 h
10 Punkty ECTS za modut 3
" | 1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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