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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot kierunkowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

semestr 2

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktéw ECTS

2

Forma

prowadzenia zajeé wyktad ¢wiczenia

laboratorium projekt

seminarium

Liczba godzin
w semestrze

15

15




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztalcenia efektow
efektu .
kierunkowych
. ] MiBM1_W02
Wo1 Ma podstawowg wiedze na temat réznych rodzajow MiBM1_W09
samochodow MiBM1_W14
MiBM1_W15
Dysponuje podstawowg wiedzg na temat budowy i M!Em—wgs
Wiedza WO02 |zasady dziatania gtéwnych ukiadéw wchodzgcych w M:BMl_W14
sktad samochodu MiBMI1_ W15
Dysponuje podstawowg wiedzg na temat uktadow bez- MiBM1_W02
. . X ; MiBM1_W09
W03 | pieczenstwa w samochodzie oraz elementéw wspo- MIBM1 W14
magajacych prace kierowcy MiBM1_ W15
MiBM1_U01
Umiejetnosci U0l |Znaiumie odczyta¢ kody usterek OBD MiBM1_U05
MiBM1_U11
Rozumie potrzebe doksztatcania sie i podnoszenia
K01 |swoich kompetencji zawodowych w zakresie techniki MiBM1_KO01
samochodowej
ma swiadomos$¢é waznosci i rozumie powigzania po-
miedzy dziatalnoscig inzynierskg a pozatechniczng, w
Kompetencje K02 |aspekcie skutkéw oddziatywania na srodowisko i od- MiBM1_K02
spoteczne powiedzialnosci za podejmowane decyzje w obszarze
techniki samochodowej,
rozumie potrzebe przekazywania opinii publicznej w
KO3 spgséb zrozumiaty ipformapji dotyczacych osiqgni?é_ MIBML_KO6
zwigzanych z zagadnieniami dotyczacymi motoryzaciji i
zagrozenia srodowiska

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wykfad

1. Klasyfikacja i rodzaje pojazdéw samochodowych. Ogdlne zasady budowy pojaz-
doéw. Podziat na kategorie i grupy. Opis uktadéw konstrukcyjnych réznych rodzajéow
samochodow.

2. Budowa i zasada dziatania uktadéw napedowych w réznych typach samochodéw:
sprzegta, skrzynki biegéw, przektadnie gtdéwne, waty i pétosie, mechanizmy réznico-
we.

3. Budowa i zasada dziatania hamulcow w réznych typach samochoddw; hamulce
bebnowe i tarczowe; systemy hamulcoéw dunlop i lockhead, uktady wspomagania

4. Budowa zawieszen samochodowych; zawieszenia zalezne, niezalezne; zawiesze-
nia klasyczne, potaktywne i aktywne. Charakterystyki zawieszenia i elementéw spre-
zystych. Wtasnosci kinematyczne i dynamiczne zawieszen niezaleznych. Elementy
sprezyste, ttumiace, wodzgce i stabilizatory.

5. Budowa uktadu jezdnego i kierowniczego; Zadania i rodzaje zespotéw i mechani-
zmow uktadu kierowniczego samochodow i ciggnikdw. Warunki, jakie powinien spet-
nia¢ ukfad kierowniczy. Rodzaje i budowa przektadni kierowniczych i ich wtasnosci.
Stabilizacja két kierowanych samochodow i ciggnikow. Katy ustawienia két kierowa-
nych i mechanizmu zwrotnicy uktady, wspomagania

6. Zasada dziatania i wymagania dotyczgce pracy elektronicznych uktadéw wspoma-
gajacych prace kierowcy np. ABS, ASR, ESP, TCS, ACC, EBA, HLA CDC w pojaz-
dach samochodowych. Przykiady zastosowanh.Elementy w samochodzie podnoszgce
bezpieczenstwo czynne i bierne. Wplyw konstrukcji nadwozia i podwozia na bezpie-
czenhstwo (widocznos¢ z miejsca kierowcy, ksztatt nadwozia, strefy kontrolowanego
zgniotu, uktad kierowniczy, ogumienie itd.). Rodzaje poduszek powietrznych, napina-
czy pasow bezpieczenstwa itd.




7. Procedury postepowania i urzgdzenia stuzgce do kompleksowej diagnostyki po-
jazdu oraz jego zespotow i uktadéw funkcjonalnych. Nowoczesne elektroniczne sys-
temy diagnostyczne oparte na OBD, OBDIl i EOBD. Mozliwos¢ wykrywania usterek
ukfadu
1. Budowa uktadu napedowego
2. Budowa ukfadéw hamulcowych
: 3. Budowa zawieszenia samochodowego
laboratorium - -
4. Budowa uktadu kierowniczego
5. Elementy bezpieczenstwa biernego i czynnego w pojazdach samochodowych
6. Diagnostyka pojazdu za pomocg diagnoskopu OBD II, kody usterek

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczy¢ )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wWo1 X
w02 X
w03 X
uo1 X
K01 X X
K02 X X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . . . .
s e Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
. . Poz na ocena z kolokwium zaliczeniowego przeprowa-
wykfad zaliczenie z oceng ytyw g0 przep

dzonego na koncu semestru.

laboratorium

zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie wszystkich laboratoriéw. Ocena kon-
cowa jest srednig arytmetyczng ocen czgstkowych

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
w C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela 34 h
* | akademickiego
Liczba punktow ECTS, ktora student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,4 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
6. Liczba punktow E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 0.6 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 25 h

rze praktycznym




8 Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje 10 ECTS
" | wramach zaje¢ o charakterze praktycznym ’
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 50 h
10, Punkty ECTS za rrllodu'% o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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