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V. Opis programu studiéow

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu M#1-S1-1ST-211

Nazwa przedmiotu Komputerowy Zapis Konstrukcji
Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Computer design record
Obowigzuje od roku akademickiego 2020/2021

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow INZYNIERIA SRODKOW TRANSPORTU
Poziom ksztatcenia | stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow | studia stacjonarne

Zakres wszystkie

Jednostka prowadzgca przedmiot | Katedra Podstaw Konstrukcji Maszyn

Koordynator przedmiotu Dr inz. Robert Molasy

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw przedmiot podstawowy

Status przedmiotu obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 2

Wymagania wstepne Rysunek Techniczny

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

S s s




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Wo1 Ma uporzqd!(owanq wiedze z zakresu |rjformatyk|, _graflkl IST1 W04
inzynierskiej, nowoczesnych technologii informacyjnych -
Ma podstawowg wiedze w zakresie podstaw konstrukcji
. Wo2 | maszyn, pogisjaw tec_hqlkl cieplnej, mateng’rqznaw_stwa i ISTL WO5
Wiedza wytrzymatosci materiatéw dla formutowania i rozwigzy- -

wania prostych probleméw technicznych w transporcie

Ma podstawowg wiedze z metrologii, oraz technologii
W03 | maszyn (w tym technologii ubytkowych i bezubytkowych) IST1_W15
oraz technologii produkcyjnych w transporcie.

Umiejetnosci

Potrafi wykorzysta¢ poznane metody i modele matema-
tyczne, a takze symulacje komputerowe do modelowania
U0l |ioptymalizacji zadan transportowych zwigzanych z pla- IST1_UO6
nowaniem projektowaniem i eksploatacjg systemu trans-
portowego

Potrafi wykorzysta¢ narzedzia informatyczne wspomaga-
jace projektowanie, modelowanie i weryfikacje do roz-

uo2 : . e : . . IST1_UO07
wigzywania zadan inzynierskich, w tym instalowag¢, kon- —
figurowac systemy komputerowe i operacyjne.
Rozumie potrzebe ciggtego podnoszenia kwalifikacji
Kompetencje zawodowych i zna mozliwosci ich podnoszenia (poprzez
K01 ; : ) : . . IST1_KO7
spoteczne studia drugiego i trzeciego stopnia, studia podyplomowe, —

kursy zawodowe)

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajec”
1. Praca w $rodowisku programu SolidWorks
2. Wybor ptaszczyzny szkicu, narzedzia szkicu, modyfikacje szkicu, dodawania i
usuwanie relacji pomiedzy elementami szkicu
3. Operacje do tworzenia elementéw brytowych.
4. Modyfikacje modelu 3D. Wycigganie po Sciezce i wycigganie po profilach.
5. Kreator otworow.
6. Tworzenie przekroju przez bryte. Szyk liniowy i szyk kotowy.
7. Tworzenie rysunku z modelu 3D w programie SolidWorks. Ustawienie formatu
arkusza, zmiana grubosci linii i czcionki. Narzedzia do tworzenia przekrojow.
8. Zasady wymiarowania, rodzaje wymiarowania. Wymiarowanie elementéw obroto-
wych. Wymiarowanie elementéw symetrycznych. Ustawianie parametréw wymiaro-
wyklad wania.

9. Uproszczenia rysunkowe. Potwidok-potprzekrdj, ktady, przekroje miejscowe (wy-
rwania), przerwania, urwania. Widoki czgstkowe i szczegoty.

10. Zasady podawania oznaczenia struktury geometrycznej powierzchni w dokumen-
tacji technicznej wyrobu (chropowato$¢ powierzchni). Rysunek przedmiotu z prawi-
dtowym oznaczeniem chropowatosci powierzchni.

11-12. System kodowania tolerancji wymiardw liniowych.

Dobor pasowan w zaleznosci od przeznaczenia przedmiotu i metody wytwarzania.
Rysunek wykonawczy watka maszynowego (dobdr nakietkow, rowkow pod wpust,
podcie¢ technologicznych).

13-14. Zasady podawania oznaczenia tolerancji ksztattu, kierunku, potozenia i bicia
w dokumentacji technicznej wyrobu. Rysunek wykonawczy kota pasowego i kota
zebatego.

laboratorium

1. Zapoznanie z programem SolidWorks. Wybor ptaszczyzny szkicu, narzedzia szki-
cu.




2. Operacje do tworzenia elementéw brytowych. Wcigganie po $ciezce i po profilach.
Kreator otworéw. Szyk liniowy i szyk kotowy.

3. Wykonanie modelu 3D z rysunku wykonawczego detalu

4. Rzutowanie. Tworzenie przekroju prostego i ztozonego. ,Wyrwania”, szczegoty.
Ustawienie parametréw wymiarowania (czcionka, wielko$¢ liter), oznaczenia przekro-
jow i szczegdbtéw, oznaczenie chropowatosci i pasowan.

5. Rysunek wykonawczy czesci z otworami gwintowanymi.

6. Rysunek wykonawczy kota zebatego.

7. Rysunek wykonawczy watka maszynowego.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczy¢ )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wWo1 X X
w02 X X
w03 X X
uo1 X X
uo2 X X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

rysunku wykonawczego.

Forma . . . . .
s e Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
. . Prawidtowe utworzenie modelu 3D, a nastepnie wykonanie
wyktad zaliczenie z oceng

laboratorium | zaliczenie z oceng

Obecnos¢ na zajeciach. Zaliczenie na co najmniej 50%
wszystkich zadan praktycznych.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
w C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. Y 34 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1.4 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
6. Liczba punktéw E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 0.6 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwiagzany z zajeciami o charakte- 25 h

rze praktycznym




8 Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje 10 ECTS
" | wramach zaje¢ o charakterze praktycznym ’
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 50 h
10, Punkty ECTS za rrllodu'% o 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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