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| stopien
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OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

semestr 6

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE)

NIE

Liczba punktéw ECTS

Forma

prowadzenia zajec¢ wykiad

¢wiczenia

laboratorium projekt

seminarium

Liczba godzin 15
w semestrze

15




EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych

Symbol
efektu

Wiedza

Orientuje sie w obecnym stanie oraz najnowszych
trendach rozwojowych informatyki przemystowej, zna
typowe technologie stosowane w rozwigzywaniu za-
dan inzynierskich z zakresu informatyki przemystowej
oraz fundamentalne dylematy wspétczesnej cywiliza-
cji

wo1 IP1_W19

Umiejetnosci

Potrafi oceni¢ przydatnos¢ rutynowych metod, tech-
nik i narzedzi informatycznych do rozwigzania typo-
wych zadan inzynierskich w zakresie informatyki
przemystowe;.

uo1 IP1_U31

Kompetencje
spoteczne

Ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng
oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy
w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspol-
nie realizowane zadania.

K01 IP1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma L
C Tresci programowe
zajec
Przeglad programéw uzytkowych stosownych w budowie maszyn.
Systemy ekspertowe w budowie maszyn.
Programy uzytkowe w budowie instalacji przemystowych.
wykfad Programy uzytkowe w budowie napedéw hydraulicznych.

Programy uzytkowe w budowie napedéw pneumatycznych.

Skomputeryzowane systemy zarzgdzania eksploatacjg maszyn, typu CMMS

Ocena bezpiecznego sterowania maszynami, typu SISTEMA.

laboratorium

Dobér i obliczenia elementéw do budowy napedu hydraulicznego na stanowisku
laboratoryjnym.

Dobér i obliczenia elementéw do budowy napedu pneumatycznego na stanowisku
laboratoryjnym.

Zastosowanie komputerowego projektowania do instalacji przemystowych.

Zastosowanie komputerowego zarzgdzanie eksploatacjg maszyn, CMMS.

Zastosowanie komputerowej oceny bezpieczenstwa sterowania maszyn, SISTEMA.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01
uo1l X
K01 X




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo_rm’i\ Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Wykonanie okreslonego zadania z programowania
wyktad zaliczenie z oceng
komputerowego.
Obecnos¢ na zajeciach.
laboratorium | zaliczenie z oceng Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich sprawozdan.
Uzyskanie 50% zaliczeh ze sprawdzianéw praktycznego.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw h
15 15
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. -y 34 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 14 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 0,6 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. e 1,0 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 50 h
10, Punkty ECTS za n.10du'% o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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