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Napedy i sterowanie hydrauliczne i
pneumatyczne, Podstawy automatyki

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

Forma . " wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zaje¢

Liczba godzin

w semestrze 15 15




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Zna pojecia podstawowe metod sztucznej inteligencji w
zastosowaniach do przemystowych ukfadéw sterowania,
! ) f o IP1_W17
W01 |ma elementarng wiedze w zakresie elementéw logiki IP1 W25
Wiedza rozmytej, sztucznych sieci neuronowych, algorytméw -
genetycznych.
Zna metodyke budowy systemu sterowania z regulato-
W02 |rem rozmytym, neuro-rozmytym, wie jak identyfikowac IP1_W25
obiekty za pomocg SSN.
Potrafi modelowaé, prowadzi¢ obliczenia, projektowac
przemystowe ukfady sterowania z zastosowaniem metod
uo1 RS . ] . IP1_U24
sztucznej inteligencji oraz wykona¢ dokumentacje tech-
Umiejetnosci niczng.
Potrafi zbudowa¢ uktad sterowania z zastosowaniem
U02 | metod sztucznej inteligencji dla obiektu rzeczywistego w IP1_U28
srodowisku naukowo-technicznym.
Kompetencie Rozumie potrzebe doksztatcania sie i podnoszenia swo-
P ] K01 ich kompetencji zawodowych w zakresie projektowania IP1_KO1
spoteczne S . .
inteligentnych ukfadéw sterowania.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

.. Tresci programowe
zajec* prog

1. Wprowadzenie do ukfadéw automatycznego sterowania (historia, pojecia podsta-
wowe, klasyfikacja, przyktady, sygnaty). Sterowanie i regulacja, cel sterowania, urzg-
dzenie sterujgce, ukiad regulacji automatyczne;j.

2. Wprowadzenie do zagadnieh sztucznej inteligencji. Historia sztucznej inteligenciji.
Metody miekkiego obliczania (soft computing). Rozwigzania metod sztucznej inteli-
gencji: rozpoznawanie obrazow i wzorcow, inteligentne boty, test Turinga, Deep Blue,
sztuczna tworczosé, rozwigzania przemystowe z wykorzystaniem logiki rozmytej i
wykfad sztucznych sieci neuronowych.

3. Wprowadzenie do logiki rozmytej. Rozwdj teorii zbiorow rozmytych. Pojecia pod-
stawowe. Algorytm wnioskowania rozmytego i reprezentacja graficzna. Sterowanie
rozmyte. Regulator Mamdaniego, regulator Takagi-Sugeno-Kanga. Jakos¢ regulacii
rozmytej, problemy stabilnosci regulatoréw rozmytych.

4. Wprowadzenie do sztucznych sieci neuronowych. Neuron i jego sztuczny odpo-
wiednik. Pojecia podstawowe. Zasada dziatania, budowa i podziat SSN. Proces
uczenia SSN. Identyfikacja i sterowanie za pomocg sztucznej sieci neuronowej.

1. Projektowanie regulatoréw klasycznych i ich implementacja do uktadéw sterowania
dla proceséw przemystowych.

2. Projektowanie regulatora rozmytego dla wybranego procesu przesytowego.

laboratorium 3. Poréwnanie regulatoréw klasycznych i rozmytych.

4. ldentyfikacja obiektu regulacji za pomocg metod klasycznych.

5. Identyfikacja obiektu regulacji za pomocga sztucznej sieci neuronowej.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
w01 X
W02 X
uol X X




uo2 X
K01 X

x

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma

zajoé* Forma zaliczenia Warunki zaliczenia

Uzyskanie 50 pkt na 100 mozliwych z wszystkich kolokwidéw
w trakcie wyktadéw.

Obecnos¢ na zajeciach. Uzyskanie co najmniej 50 pkt z
laboratorium | zaliczenie z oceng kazdej wejsciowki. Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszyst-
kich sprawozdan.

wyktad zaliczenie z oceng

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
w C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow h
15 15
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. P 34 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 14 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 16 h
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 0.6 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. ey 1,0 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 50 h
10, Punkty ECTS za n.10du'% o 2 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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