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Algebra liniowa, Analiza matematyczna

Egzamin (TAK/NIE)
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Forma
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laboratorium

projekt seminarium

Liczba godzin
w semestrze

45




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Tworzy proste skrypty z wykorzystaniem instrukcji wa-
runkowych, wyboru i wielokrotnego powtarzania, wyko-
uol . : ) : IP1_U25
rzystujgac m.in. operacje przeprowadzane na macierzach
i wektorach.
Umiejetnosci Potrafi budowa¢ skrypty wykorzystywane do rozwigzy-
U02 |wania m.in.: wielomianéw, réwnan nieliniowych i réz- IP1_U25
niczkowych zwyczajnych.
U03 Potraf_l quowac modele ukfadéw w Srodowisku Ma- IP1_U25
tlab/Simulink.
Kompetencie Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatca-
s o+epczne J K01 |nia sie i podnoszenia swoich kompetencji zawodowych IP1_KO1
P w zakresie podstaw informatyki.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma

. Tresci programowe
zajec* prog

Przeprowadzenie ¢éwiczen laboratoryjnych w srodowisku Matlab/Simulink w nastepu-
jacych zagadnieniach:

Wprowadzenie do Matlaba. Macierze i tancuchy. Skrypty. Instrukcje warunkowe
i wyboru. Instrukcje wielokrotnego powtarzania. Definiowanie funkcji. Tworzenie wy-
laboratorium | kresdw 2D i 3D. Rozwigzywanie réwnan i uktadéw rownan nieliniowych. Dziatania na
wielomianach. Interpolacja i aproksymacja funkcji. Rozwigzywanie réwnan i uktadow
réwnan rézniczkowych zwyczajnych. Podstawy statystyki. Modelowanie i symulacja
uktadoéw sterowania. Proste modele i grafika w pakiecie Simulink. Modelowanie
i symulacja ruchu uktadéw mechatronicznych w pakiecie Simulink.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
Wwo1 X
W02 X
uol X
uo2 X
uo3 X
K01 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo-rm'il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie co najmniej 50 punktéw na 100 mozliwych.
: . . Obecnosé¢ na zajeciach. Uzyskanie co najmniej 50 punktéw
laboratorium | zaliczenie z oceng e ; Ny
na 100 z kolokwiéw przeprowadzanych w trakcie zajec.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
S . . wlc|L|P]|s
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow a5 h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. S 47 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,9 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 11 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 75 h
" | rze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje
8. iy 3,0 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 75 h
10, Punkty ECTS za rrllodu'% o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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