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Kod przedmiotu
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Nazwa przedmiotu

Analiza ruchu na podstawie informacji wizyjnej

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

Analiza ruchu na podstawie informacji wizyjnej

Obowigzuje od roku akademickiego

2020/2021

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

INZYNIERIA SRODKOW TRANSPORTU

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia niestacjonarne

Zakres

eksploatacja i zarzadzanie w transporcie drogowym

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Pojazdéw Samochodowych i Transportu

Koordynator przedmiotu

dr hab. inz. Marek Jaskiewicz, prof. PSk

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 2

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 3

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

Liczba godzin 18 9

W semestrze




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Ma podbudowang teoretycznie, szczegotowg wiedze
Wiedza W01 |zwigzang z zagadnieniami dotyczgcymi badan srodkow IST2_W18

transportowych i ich podzespotdw.

Umiejetnosci

Potrafi opracowa¢ dokumentacje wynikéw zadania pro-
U0l |jektowego lub badawczego; potrafi przygotowaé opra- IST2_U02
cowanie kohcowe zawierajgce oméwienie tych wynikéw.

Kompetencije
spoteczne

Rozumie spoteczne aspekty praktycznego stosowania
KO1 |zdobytej wiedzy i umiejetnosci oraz zwigzang z tym od-
powiedzialnosc.

IST2_KO05

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajec”

Tresci programowe

wyktad

W podstawowym stopniu zostanie omoéwione zagadnienie teorii analizy ruchu ciat
materialnych. Przedstawiona zostanie klasyfikacja zderzen. Zostang przedsta-
wione zasady opisujgce zmiane ruchu ciata w czasie zderzenia.

Omowione zostang urzadzenia oraz narzedzia ktore sg stosowane do rejestracji ru-
chu. Opisane zostang rozwigzania zewnetrznego monitoringu pojazdu ogranicza-
jace ryzyko kolizji, oraz eliminujgc do minimum powstanie martwych stref (np.
system kamer z podglgdem 3600).

Przedstawiona i scharakteryzowana zostanie wizyjna analiza ruchu drogowego.
Omoéwione zostang zespoty srodkoéw technicznych i programowych przeznaczo-
nych do obserwacji, wykrywania, rejestrowania oraz sygnalizowania warunkéw
wskazujgcych na istnienie niebezpieczenstwa powstania szkéd lub zagrozeh
oséb i mienia.

Przedstawione o oméwione zostang narzedzia do rejestracji zjawisk szybkozmien-
nych (kamery szybkoobrotowe). Scharakteryzowana zostanie specyfika sposobu
rejestracji tego typu zjawisk.

Przedstawiony zostanie przeglad mozliwosci zastosowania oprogramowania stoso-
wanego do kamer szybkoobrotowych. Przedstawione zostang rodzaje oraz anali-
za oprogramowania do kamer szybkoobrotowych.

Omowione zostanie oprogramowanie do analizy ruchu obiektéw szybkozmiennych na
podstawie informacji wizyjnej (informacji zarejestrowanych kamerami szybko-
obrotowymi).

Scharakteryzowane zostanie oprogramowanie TEMA. Przedstawione zostang rodza-
je oprogramowania, funkcje oraz sposoby prawidtowego okre$lenia punktu wyko-
rzystanego do sledzenia. Omdwione zostang sposoby poprawnej analizy sledzo-
nych punktéw. Okre$lone zostang metody wyznaczenia trajektorii ruch, predkosci
0 raz przyspieszenia zgdanego punktu, ktoéry zostat zarejestrowany kamerg szyb-
koobrotowa.

projekt

W ramach ¢éwiczeh projektowych studenci w grupach projektowych (liczebnos¢ grupy
ustala prowadzacy zajecia) indywidualnie i samodzielnie w formie pisemnej wykonujg
projekt symulujgcy analize ruchu obiektu (np. pojazdu). Na podstawie zarejestrowa-
nego filmu analizujg trajektorie, predko$¢ oraz przyspieszenia wybranych elementow
obiektu.

Zaliczenie ¢wiczen projektowych odbywa sie na podstawie oceny oddanego i obro-
nionego projektu.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia (zaznaczyc x)




efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
W01 X
uo1l X
K01 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo.rrr]? Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyklad zaliczenie z ocena Poozytywne’zahczenle kolokwium, uzyskanie co najmniej
50% punktéw.
projekt zaliczenie z oceng Pozytywne zaliczenie pracy projektowej.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
. . . . . W C L P
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow = h
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. S 31 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,2 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 44 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 1.8 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
8 Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje 1.0 ECTS
" | wramach zaje¢ o charakterze praktycznym ’
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 75 h
10, Punkty ECTS za n.10du'% o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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