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Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia niestacjonarne

Zakres

urzadzenia hydrauliczne i pneumatyczne

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii

Koordynator przedmiotu

dr Jakub Takosoglu

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr

semestr 7

Wymagania wstepne

Maszyny i urzadzenia pneumatyczne, Na-
pedy i sterowanie hydrauliczne i pneuma-
tyczne, Napedy ptynowe w maszynach
technologicznych, Bezpieczenstwo nape-
doéw plynowych

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 3

Forma . " wyktad éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zaje¢

Liczba godzin

w semestrze 9 9 9




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria y Efekty ksztatcenia efektow
efektu .
kierunkowych
Ma podstawowg wiedze dotyczgcag budowy, projektowa- M!BMl—WO8
. . ) e . : ] .| MiBM1_WO09
Wiedza WO01 |nia, obliczania i zasady dziatania napedéw ptynowych i MiBM1 W19
uktadow sterownia urzgdzen ptynowych. MiBM 1:W21
Ma podstawowg wiedze specjalistyczng w zakresie mo- .
delowania, symulacji, wizualizacji napedéw ptynowych MIBM1_WOS
Wiedza W02 ania, symuiacjl, l1zacjl napedow piynowych, | imp1 "\wog
uktadéw sterownia urzgdzen ptynowych i komputerowo .
. . . MiBM1_W21
wspomaganego projektowania urzgdzen ptynowych.
) . . o . MiBM1_U01
Potrafi przeprowadzi¢ obliczenia i dobra¢ elementy MiBM1 U04
Umiejetnosci U0l urzad;en piynowych,.potrafl zap_rOJektowac uk.iady ste- MiBM1:U09
rowania urzgdzeniami ptynowymi stosowanymi w auto- MiBM1 U11
matyzacji produkgciji. MiBM1 U17
Kompetencie Rozumie potrzebe doksztatcania sie i podnoszenia swoich B
P ] K01 kompetencji zawodowych w zakresie projektowania bez- MiBM1_KO01
spoteczne ) ) .
piecznych uktadéw sterowania.

TRESCI PROGRAMOWE

Fo.mlf Tresci programowe
zajec
Elementy procesu projektowania urzgdzen ptynowych.
Uktady pomiarowe, sterowania i uktady regulaciji.
Komputerowe wspomaganie projektowania 2D i 3D urzadzen ptynowych.
wyklad Zasady tworzenia dokumentacji technicznej urzadzen ptynowych.

Komputerowe wspomaganie obliczen kinematyki i dynamiki urzadzen ptynowych.
Komputerowe wspomaganie projektowania uktadow sterowania i uktadoéw regulacji
urzadzen ptynowych w oprogramowaniu inzynierskim i naukowo-technicznym (Ma-
tlab/Simulink, Automation Studio, Fluid Sim-P, Fluid Sim-H, DasyLab).

laboratorium

Projektowanie urzgdzen pneumatycznych w programie Fluid-Sim-P. Programy firmo-
we doboru elementéw pneumatycznych.

Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Fluid-Sim-H. Programy firmowe
doboru elementéw hydraulicznych.

Projektowanie urzgdzen pneumatycznych w programie Automation Studio.
Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Automation Studio.
Projektowanie urzgdzen ptynowych w programie Matlab/Simulink.

Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Matlab/Simulink z SimHydrauli-
Cs.

Projektowanie uktadéw sterowania urzgdzenh ptynowych w programie Matlab/Simulink
i DASYLab.

Zaliczenie laboratorium

projekt

Studenci w grupach otrzymujg zadanie zaprojektowania wybranego urzadzenia z
napedem ptynowym z zastosowaniem sterownika PLC. Studenci bedg realizowali
nastepujgce zadania: projektowanie, uruchomienie i przetestowanie uktadu, synteze i
analize oraz zlozenie wykonanego projektu w postaci dokumentacji. Symulacje kom-
puterowe prowadzone sg z wykorzystaniem programu Matlab/Simulink, Automation
Studio, Fluid Sim-P, Fluid Sim-H, DasyLab. Wykonanie projektu umozliwia wykorzy-
stanie zdobytej wiedzy w ramach wczesniej realizowanych przedmiotow, a takze
uczy podejscia do kompleksowego rozwigzywania problemoéw technicznych.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )




efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1 X
wo1 X
uo1 X X
K01 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo_rrr]? Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie 50 pkt na 100 mozliwych.
Obecnos¢ na zajeciach. Uzyskanie co najmniej 50 pkt z
laboratorium | zaliczenie z oceng kazdej wejsciowki. Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszyst-
kich sprawozdan.
. . . Obecnosé na zajeciach. Uzyskanie minimum 50 pkt z pro-
projekt zaliczenie z oceng iektu

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
) o ; i w C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow - - h
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. o 33 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,3 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 42 h
6. Liczba punktéow E(_:TS, _ktorq student uzyskuje 17 ECTS
w ramach samodzielnej pracy !
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- 50 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. e 2 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 75 h
10, Punkty ECTS za n'10du'% o 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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