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V. Opis programu studiéow

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu M#1-N1-MiBM-804

Nazwa przedmiotu Podstawy mechatroniki

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim | Basics of mechatronics

Obowigzuje od roku akademickiego 2019/2020

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow MECHANIKA | BUDOWA MASZYN
Poziom ksztatcenia | stopien
Profil studiow ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw | studia niestacjonarne

Zakres wszystkie

Jednostka prowadzaca przedmiot | Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii

Koordynator przedmiotu Ryszard Dindorf

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku przedmiotow przedmiot podstawowy
Status przedmiotu obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 8

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

Liczba godzin

w semestrze 9 9




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do
Efekty ksztatcenia efektow

kierunkowych

Symbol

Kategoria ofektu

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie mechatroniki,
Wiedza W01 ze szczegoblnym uwzglednieniem jej zastosowania w MIBM1_W14
mechanice i budowie maszyn

Ma umiejetno$¢ samoksztatcenia sie, w celu rozwig-
Umiejetnosci uol zywania i realizacji nowych zadan oraz podnoszenia MIBM1_U21
kompetencji zawodowych.

Ma swiadomo$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng,

Kompetencje KO1 rozumie konleczr)osc podpo.rzadkowgnla.se z’as_adom MIBM1_KO04
spoteczne pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za
wspolnie realizowane zadania
TRESCI PROGRAMOWE
Forma Tresci programowe
zaje(:* prog
1. Wprowadzenie do mechatroniki.
2. Projektowanie mechatroniczne.
3. Robotronika.
wyktad 4. Biomechatronika inspirowana natura.
5. Aktuatory elastyczne.
6. Biochwytaki.
7. Mikromechatronika.
1. Konstrukcja urzgdzeh mechatronicznych.
2. Aktuatoryka — elementy wykonawcze.
laboratorium | 3. Sensoryka — przetworniki i czujniki pomiarowe.
4. Systemy mechatroniczne ASi (Aktuator-Sensor Interfejs).
5. Sterowanie urzadzen mechatronicznych.
*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢
METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE
Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia (zaznaczyc x)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1
uol X X
K01 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo-rm'il Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
wykfad zaliczenie z oceng Wykonanie opracowania na zadany temat.
Obecnos¢ na zajeciach.
laboratorium | zaliczenie z oceng Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich sprawozdan.
Uzyskanie 50% zaliczen ze sprawdzianéw praktycznego.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢



NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
w C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow . . h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. o 22 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 09 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 28 h
6. Liczba punktéw E(_'JTS, _ktorq student uzyskuje 11 ECTS
w ramach samodzielnej pracy
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje
8. iy 1 ECTS
w ramach zaje¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie pracg studenta 50 h
10, Punkty ECTS za rrllodu'% o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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