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Status przedmiotu wybieralny

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 2

Wymagania wstepne -

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

Liczba godzin

w semestrze 9 9




EFEKTY UCZENIA SIE

Kategoria

Odniesienie
do efektow
kierunkowych

Symbol

efektu Efekty ksztatcenia

Wiedza

Ma uporzadkowang wiedze z zakresu informatyki, grafiki
inzynierskiej i nowoczesnych technologii informacyjnych
wspomagajgcych rozwigzywanie réznego rodzaju zagad-
nien inzynierskich zwigzanych z mechanikg i budowg ma-
szyn.

wo1 MiBM1_WO05

Ma szczegdtowg wiedze na temat technik wytwarzania cze-
§ci maszyn, w tym technik ubytkowych, bezubytkowych,
metod spajania materiatdw uwzgledniajgc przy tym techno-
logie przyrostowe, laserowe, zagadnienia szybkiego proto-
typowania oraz inzynierie odwrotng, posiada takze podsta-
wowg wiedze na temat budowy réznego rodzaju systeméw
stuzgcych do obrébki i ksztattowania materiatow.

w02 MiBM_W10

Umiejetnosci

Potrafi wykorzysta¢ metody analityczne, numeryczne, sy-
mulacyjne do formutowania i rozwigzywania zadan inzynier-
skich z zakresu mechaniki i budowy maszyn, potrafi odpo-
wiednio zinterpretowac i wykorzystac wyniki eksperymentu.

uo1 MiBM1_U12

Potrafi pracowa¢ indywidualnie i w zespole; umie oszaco-
wac czas potrzebny na realizacje zleconego zadania; potrafi
ustali¢ harmonogram prac zapewniajgcy dotrzymanie termi-
now.

uo2 MiBM1_U20

Ma umiejetnosé samoksztatcenia sig, w celu rozwigzywania
i realizacji nowych zadan oraz podnoszenia kompetenc;ji
zawodowych.

uo3 MiBM1_U21

Kompetencije
spoteczne

Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wiasng, rozu-
mie konieczno$¢ podporzadkowania sie zasadom pracy w
zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie reali-
zowane zadania.

K01 MiBM1_KO04

Ma swiadomosc¢ roli spotecznej absolwenta uczelni tech-
nicznej i rozumie potrzebe przekazywania opinii publicznej
w sposéb zrozumiaty informacji dotyczacych osiggnieé
zwigzanych z kierunkiem studiéw mechanika i budowa ma-
szyn.

K02 MiBM1_KO06

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajeé”
Teoretyczne podstawy inzynierii odwrotnej. Stykowe i bezstykowe metody wspéirzed-
nosciowej techniki pomiarowej w inzynierii odwrotnej. Skanowanie 3D, jako narzedzie
inzynierii odwrotnej. Metody digitalizacji stosowane w inzynierii odwrotnej. Triangulacja
wykfad chmury punktéw. Metody analizy i przetwarzania otrzymanych wynikoéw pomiardw.

Metody tworzenia cyfrowych modeli przedmiotéw o skomplikowanych ksztattach. Kon-
wersja modelu powierzchniowego do modelu brytowego. Przygotowanie danych do
wytwarzania wyrobow. Metody wykonywania modeli technologiami przyrostowymi.

laboratorium

Regulamin éwiczen, zasady realizowania i zaliczania ¢wiczeh. Wprowadzenie do labo-

ratorium z Inzynierii Odwrotnej. Wykonanie nastepujgcych ¢wiczen laboratoryjnych:

1. Budowa i zasada dziatania skanera optycznego 3D. Przygotowanie skanera do
obstugi.

2. Skanowanie wybranych elementéw z zastosowaniem skanera optycznego 3D.

3. Obrobka otrzymanej chmury punktéw, poligonizacja chmury punktéw.

4. Obrdébka modelu powierzchniowego. Wykonanie inspekcji wymiarow.

5. Konwersja do programu CAD.

Opracowanie dokumentu 3D na podstawie skanowania przestrzennego.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zajec




METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc Xx)
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1 X
w02 X
uo1 X X
uo2 X
uo3 X
K01 X X
K02 X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Forma . . S .
. Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
wyktad zaliczenie z oceng Uzyskanie 50% punktow z kolokwium zaliczeniowego

laboratorium

zaliczenie z oceng

Obecnos¢ na zajeciach. Uzyskanie, co najmniej 50% punk-
tow z koncowego kolokwium zaliczeniowego. Uzyskanie
pozytywnych ocen ze wszystkich sprawozdan.

*) zostawi¢ tylko realizowane formy zaje¢

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiéw . . h
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. o 22 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 0,9 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
6. e 11 ECTS
w ramach samodzielnej pracy !
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. e 1 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obciazenie praca studenta 50 h
10, Punkty ECTS za rf'nodu‘t o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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