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V. Opis programu studiéow

3. KARTA PRZEDMIOTU

Kod przedmiotu

M#1-N1-IST-TS-707

Nazwa przedmiotu

dowej

Wspomaganie komputerowe w technice samocho-

Nazwa przedmiotu w jezyku angielskim

COMPUTER SUPPORT IN THE CAR TECHNIC

Obowigzuje od roku akademickiego

2020/2021

USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

INZYNIERIA SRODKOW TRANSPORTU

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia niestacjonarne

Zakres

transport samochodowy

Jednostka prowadzaca przedmiot

Katedra Pojazdéw Samochodowych i Transportu

Koordynator przedmiotu

dr hab. inz. Rafat Jurecki, prof. PSk

Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$¢ do grupy/bloku przedmiotéw przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 7

Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 3

Forma . L. wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢

e : 18




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

dziatalnosci w obszarze techniki samochodowej

Kategoria Se);renkkigl Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych
IST1_WO04
, L . IST1_WO05
Wo1 Ma podstawowg wiedze na temat obliczen podzespotow ISTL W05
ukfadu napedowego IST1 W06
IST1 W10
] o ] IST1_WO04
Ma podstawowg wiedze na temat obliczen elementow IST1_WO05
W02 | sprezystych i ttumigcych stosowanych w zawieszeniach IST1_WO05
samochodowych. :gi—wgg
Wiedza ISTL_W04
. . . IST1_WO05
W03 Ma pod§tawowa W|edz<_;) na temat sit hamowania oraz ISTL W05
hamulcéw bebnowych i tarczowych. ISTL W06
ISTL W10
IST1_WO04
Wo4 Ma podstawowg wiedze na temat katow skretu kot kie- :g%—wgg
rowanych i parametrow zwrotnicy. ISTL W06
IST1_W10
P — ; IST1_U02
Uo1 Zna i umie obliczy¢ parametry geometryczne sprzegiet 1ST1 Uo7
tarczowych IST1_U08
Zna i umie obliczy¢ parametry geometryczne két zeba- IST1_U02
U02 |tych skrzynek biegéw, watkéw, tozysk, dokonac spraw- IST1_U07
dzenia ich wytrzymatosci IST1_U08
Zna i umie obliczy¢ parametry geometryczne két zeba- IST1_U02
U03 | tych przektadni gtéwnych, dokonaé sprawdzenia ich IST1_U07
Umiejetnosci wytrzymatosci IST1_U08
IST1_U02
U04 | Potrafi obliczy¢ parametry roznych typdw poétosi IST1_U07
IST1_UO8
Zna i umie obliczy¢ parametr i n samochodo- ISTL_U02
Uo5 _ -zy¢ parametry zawieszen samochodo IST1 U7
wych i elementéw wchodzgcych w ich sktad ISTL_U08
IST1_U02
U06 | Potrafi obliczy¢ wat napedowy i tozyska igietkowe IST1_U07
IST1_UO8
Rozumie potrzebe doksztatcania sie i podnoszenia swo- IST1_KO1
Kompetencie K01 ich kompetencji zawodowych w zakresie budowy samo- IST1_KO02
spo+epczne ] chodéw osobowych IST1_KO7
K02 Ma swiadomos¢ waznosci i rozumie aspekty oraz skutki IST1_KO3

TRESCI PROGRAMOWE

FO_I’m’f. Tresci programowe
zajec
Wyznaczanie wartosci przetozenia w ukfadzie napedowym. Obliczenie mocy,
momentow i predkosci katowej (obrotowej) w réznych punktach uktadu nape-
dowego
Obliczanie zasadniczych wymiarow sprzegta. Obliczanie trwato$ci sprzegta
wyklad ciernego. Obliczanie sprezyn dociskowych.

Skrzynki biegdéw. Obliczanie wymiaréw i dobér parametrow két zebatych.
Sprawdzanie wytrzymatos$ci kot zebatych na naprezenia zginajace i stykowe.
Obliczanie watéw oraz dobér tozysk.

Obliczenia geometryczne i wytrzymatosciowe przektadni gtéwnej stozkowe;j i
hipoidalnej oraz pétosi.




Obliczenia réznych typéw zawieszen samochodowych: z wahaczem i drgz-
kiem skretnym, resorem parabolicznym, McPhersona. Obliczenia amortyza-
tora

Obliczanie sit hamowania oraz parametrow hamulcéw bebnowych i tarczo-
wych

Obliczenia katéw skretu kot kierowanych i parametrow zwrotnicy

laboratorium

Obliczenia sprzegiet gtébwnych samochoddéw. Obliczenia zasadniczych wy-
miarow tarcz sprzegtowych. Obliczenia talerzowej sprezyny dociskowej. Obli-
czenia srubowych sprezyn dociskowych.

Obliczenia przektadni walcowych samochodowych skrzynek biegow
Zapoznanie z programem OSSP — konfigurowanie, wprowadzanie danych.
Obliczenia geometryczne przektadni walcowych.

Dobér parametrow wykonania przektadni.

Sprawdzenie wytrzymatosci walcowych koét zebatych.

Obliczenia stozkowych i hipoidalnych przekfadni gtéwnych pojazdéw samo-
chodowych. Zapoznanie z programem GLEASON 1. Okreslenie momentéw
wejsciowych przekfadni. Dobér parametrow wstepnych przektadni. Obliczenia
geometryczne. Sprawdzenie wytrzymatosci kot zebatych

Obliczenia pétosi napedowych. Obliczenie pétosi odcigzonych (polosod.mcd).
Obliczenie pétosi nieodcigzonych (polosnod.mcd).

Obliczenia watu napedowego. Wyznaczenie nierownomiernosci predkosci
obrotowej przenoszonej przez przegub krzyzakowy. Obliczenie krytycznej
predkosci obrotowej watu. Sprawdzenie naprezen skrecajgcych.

Obliczenie tozysk igietkowych watu

Obliczenia zawieszen samochodowych. Zawieszenie z drgzkiem skretnym.

Obliczenia zawieszen samochodowych. Zawieszenia McPhersona.

Obliczenia zawieszen samochodowych. Obliczenia projektowe i sprawdzaja-
ce resorow parabolicznych.

Obliczenia samochodowych amortyzatoréw teleskopowych (amortyz.mcd)

Obliczenia uktadu hamulcowego. Wyznaczenie sit hamowania. Hamulce
bebnowe z rozpieraczami hydraulicznymi. Hamulce tarczowe.

Obliczenia uktadu kierowniczego. Obliczenia trapezowego uktadu kierowni-
czego samochodoéw z zaleznym zawieszeniem két przednich.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )

efektu

Egzamin Egzamin

ustny pisemny Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne

wo1

X

w02

W03

W04

X
X
X

uo1

uoz2

uo3

uo4

uos

u0o6

XX | X|X|X|X

K01

x

K02




FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

Fo_rrr]? Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwium koncowe-
wyktad zaliczenie z oceng

go

laboratorium | zaliczenie z oceng

Pozytywne zaliczenie wszystkich laboratoriéw. Ocena kon-
cowa jest srednig arytmetyczng ocen czgstkowych

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obcigzenie studenta nost-
ka
w C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow - - h
2. Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. s 31 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktoéra student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 1,2 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 44 h
Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 18 ECTS
Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte-
7. 50 h
rze praktycznym
Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje
8. . . 2,0 ECTS
w ramach zajeé¢ o charakterze praktycznym
9. | Sumaryczne obcigzenie praca studenta 75 h
10, Punkty ECTS za n.mdu'l N 3 ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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