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Computer modeling and simulation
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USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

INFORMATYKA PRZEMYSLOWA

Poziom ksztatcenia | stopien

Profil studiow

ogéblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia niestacjonarne

Zakres

komputerowe systemy przemystowe

Jednostka prowadzaca przedmiot
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Zatwierdzit

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku przedmiotéw

przedmiot specjalnosciowy

Status przedmiotu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski
Usytuowanie modutu w planie studiéw - semestr semestr 5
Wymagania wstepne

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS

Forma - . . . . .
. " wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt seminarium
prowadzenia zajeé¢
Liczba godzin 9 9
w semestrze




EFEKTY UCZENIA SIE

Odniesienie do

Kategoria Symbol Efekty ksztatcenia efektow
efektu :
kierunkowych
Ma elementarng wiedze w zakresie modelowania i
Wiedza wo1l symulacji proceséw w obszarze informatyki przemy- IP1_W14

stowej

Potrafi postugiwa¢ sie wtasciwie dobranymi srodowi-
skami programistycznymi, symulacyjnymi oraz na-

Umiejetnosci uol rzedziami komputerowo wspomaganego projektowa- IP1_U14
nia do testowania, symulacji i projektowania elemen-
toéw i uktadéw w obszarze informatyki przemystowej.

Ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wiasng
Kompetencije KO1 oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom pracy
spoteczne w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspol-
nie realizowane zadania.

IP1_KO04

TRESCI PROGRAMOWE

Forma Tresci programowe
zajec”
Podstawy modelowania matematycznego proceséw fizycznych i dynamicznych.
Metody numeryczne i graficzne w modelowaniu proceséw dynamicznych.
Programy komputerowe do modelowania i symulacji proceséw dynamicznych.
Modelowanie i symulacja proceséw dynamicznych za pomocg specjalnego
wyklad oprogramowania, typy 20-SIM.

Modelowanie i symulacja proceséw dynamicznych w srodowisku oprogramowania
uniwersalnego, typu Matlab Simulink.

Modelowanie i symulacja proceséw dynamicznych w srodowisku oprogramowania
specjalistycznym, typu Automation Studio.

Przyktady modelowania i symulacji wybranych proceséw dynamicznych.

Budowa modeli i symulacja proceséw dynamicznych w srodowisku
uniwersalnym, typu Matlab Simulink.

Budowa modeli i symulacja proceséw dynamicznych w srodowisku
specjalistycznym, typu Automation Studio.

laboratorium Budowa modelu symulacyjnego i modelu fizycznego na przyktadzie wybranego

urzgdzenia technicznego.

Analiza odpowiedzi dynamicznych, identyfikacja wlasnosci dynamicznych,
optymalizacja proceséw dynamicznych.

METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczyc )
efektu Egzamin Egzamin Kolokwium Projekt Sprawozdanie Inne
ustny pisemny
wo1
uol X X
K01 X
FORMA | WARUNKI ZALICZENIA
Fo.m]? Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajec
. . Wykonanie okreslonego zadania z programowania
wykfad zaliczenie z oceng Komputerowego




laboratorium | zaliczenie z oceng Uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich sprawozdan.

Obecnosé na zajeciach.

Uzyskanie 50% zaliczeh ze sprawdzianéw praktycznego.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Jed-
Lp. | Rodzaj aktywnosci Obciazenie studenta nost-
ka
. . . . . W C L P S
1. | Udziat w zajeciach zgodnie z planem studiow . . h
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2 2 h
Razem przy bezposrednim udziale nauczyciela
3. s 22 h
akademickiego
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
4. | przy bezposrednim udziale nauczyciela aka- 0,9 ECTS
demickiego
5. | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje
6. w ramach samodzielnej pracy 11 ECTS
7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o charakte- o5 h
" | rze praktycznym
8 Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje 1.0 ECTS
" | wramach zajeé o charakterze praktycznym ’
9. | Sumaryczne obcigzenie pracg studenta 50 h
10, Punkty ECTS za rrllodu'% o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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