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B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU
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Status modutu
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- semestr drugi

Usytuowanie realizacji przedmiotu w .

roku akademickim Zlmowy

Wymagania wstepne
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Forma . . wyktad Eéwiczenia laboratorium projekt inne
prowadzenia zajeé¢

w semestrze 15 30




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Celem przedmiotu jest przekazanie podstawowej wiedzy teoretycznej i praktycznej w
zakresie komputerowego wspomagania projektowania maszyn i urzgdzen w automatyzaciji i
robotyzacji  produkcji. Podstawowe zagadnienia  przedmiotu  dotyczg  obstugi
specjalistycznego oprogramowania do projektowania, modelowania dynamiki, modelowania

ﬁ?}ldulu przeptywu ptynéw, symulacji cyfrowej i badan, sterowania i regulacji mechanizméw maszyn i
urzadzen w automatyzacji i robotyzacji produkcji, a szczegodlnie elementéw wykonawczych
(aktuatoréw), elementéw sterujgcych, uktadéw regulacji opartych na technice
proporcjonalnej i serwotechnice, zintegrowanych i inteligentnych osi napedowych
(hydraulicznych i pneumatycznych).
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Tresci ksztalcenia:
1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu
Odniesienie
Nr Tresci ksztatcenia do efektow
wyktadu ksztalcenia
dla modutu
1 Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzeh pneumatycznych W _01
g J 3 yczny!




w programie Fluid-Sim-P

Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzen hydraulicznych

W_02
W_03
wW_01
2 w programie Fluid-Sim-H W_02
W_03
Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzen pneumatycznych W_01
3 w programie Automation Studio W_02
W_03
Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzeh hydraulicznych W_01
4 w programie Automation Studio W_02
W_03
Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzen ptynowych w programie W_01
5 Matlab/Simulink W_02
W_03
Komputerowe wspomaganie projektowania urzgdzen hydraulicznych W_01
6 w programie Matlab/Simulink z SimHydraulics W_02
W_03
Komputerowe wspomaganie projektowania uktadow sterowania urzgdzen W_01
7 ptynowych w programie Matlab/Simulink i DASYLab W_02
W_03
8 Sprawdzian
2. Tresci ksztatcenia w zakresie éwiczen
3. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
4. Charakterystyka zadan projektowych
Odniesienie
er Zajec Tresci ksztatcenia do efektoyv
ab. ksztatcenia
dla modutu
Projektowanie urzgdzen pneumatycznych w programie Fluid-Sim-P. U 01
1 Programy firmowe doboru elementéw pneumatycznych. u_02
K_01
Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Fluid-Sim-H. Programy U 01
2 firmowe doboru elementéw hydraulicznych. u_02
K_01
Projektowanie urzgdzen pneumatycznych w programie Automation Studio U 01
3 u_02
K_01
Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Automation Studio U 01
4 u_02
K_01
Projektowanie urzgdzen ptynowych w programie Matlab/Simulink U 01
5 u_02
K_01
Projektowanie urzgdzen hydraulicznych w programie Matlab/Simulink u_01
6 z SimHydraulics U 02
K_01
Projektowanie uktadow sterowania urzgdzen ptynowych w programie U 01
7 Matlab/Simulink i DASYLab u_02
K_01
8 Zaliczenie

5. Charakterystyka zadan w ramach innych typoéw zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia
Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia
efektu | (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)




punktow. Ocena bardzo dobra wymaga otrzymania 90-100 punktow.

Zadawanie pytan w trakcie wyktadu i omawianie odpowiedzi. Sprawdzian pisemny
zawierajgcy 10 pytan z zakresu wiedzy objetego programem wyktadéw. Ocena studenta
uzalezniona od iloéci zdobytych punktéw: ocena pozytywna wymaga uzyskania minimum 60

Na ocene z zajec laboratoryjnych skfada sie:

- ocena aktywnosci studenta przy wykonywaniu ¢wiczen laboratoryjnych.

- ocena umiejetnosci studenta sprawdzana podczas zaliczenia pisemnego z przygotowania do
U_01 | éwiczen laboratoryjnych — wejsciéwka,

U_02 |- ocena jakosci sprawozdan z ¢wiczen laboratoryjnych,
- ocena umiejetnosci studenta sprawdzana podczas zaliczenia ustnego - koricowego,

K_01

Obserwacja postawy studenta podczas zajec¢ laboratoryjnych i projektowych.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta

. L obcigzenie
Rodzaj aktywnosci studenta
1 | Udziat w wyktadach 15h
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 5h
5 | Udziat w zajeciach projektowych 30h
6 | Konsultacje projektowe 5h
7 | Udziat w egzaminie 5h
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 60h
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 2ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 15h
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow 15h
15 | Wykonanie sprawozdan 10h
15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium 5h
17 | wWykonanie projektu lub dokumentagcji 5h
18 | Przygotowanie do egzaminu 10h
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta guor!]]a)
21 | Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 2 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie praca studenta | 120h
23 Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 4 ECTS
24 | Nakfad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 70h
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym 2,33 ECTS
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