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KARTA MODULU / KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu

Nazwa modutu

Podstawy rekonstrukcji wypadkéw drogowych

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Basics of reconstruction of road traffic
accidents

Obowigzuje od roku akademickiego

2013/2014

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Mechanika i Budowa Maszyn

Poziom ksztatcenia

Il stopien
(I stopien / Il stopieni)

Profil studiow

ogoblnoakademicki
(ogdlno akademicki | praktyczny)

Forma i tryb prowadzenia studiéw

stacjonarne
(stacjonarne / niestacjonarne)

Specjalnosc

Samochody i Ciggniki

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Pojazdéw Samochodowych i
Transportu

Koordynator modutu

Dr hab. inz. Marek Jaskiewicz

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

kierunkowy
(podstawowy / kierunkowy / inny HES)

Status modutu

obowigzkowy
(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

roku akademickim

Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski
Usytuowanie modutu w planie studiow .

- semestr drugi
Usytuowanie realizacji przedmiotu w zimowy

(semestr zimowy / letni)

Wymagania wstepne

(kody modutéw / nazwy modutow)

prowadzenia zajeé

Egzamin nie
(tak / nie)
Liczba punktéw ECTS 3
Forma wyktad éwiczenia laboratorium projekt Inne

15

w semestrze

30




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Cel
modutu

(3-4 linijki)

Celem ksztatcenia w ramach tego przedmiotu jest przedstawienie tematyki wyktadow ktéra
obejmuje zagadnienia z zakresu modelowania zderzen dwoch pojazdéw oraz pojazdu z
pieszym, rekonstrukcji wypadku drogowego z pojazdem jednosladowym, opisu miejsca
wypadku, sposoby udokumentowania tego wypadku oraz zapoznanie z podstawowymi
programami wspomagajgcymi rekonstrukcje wypadku drogowego.

Symbol
efektu

Efekty ksztatcenia

Forma
prowadzenia
zajec
(w/é/l/p/inne)

odniesienie do
efektow
kierunkowych

odniesienie do
efektow
obszarowych

w 01

Ma podstawowg wiedze na temat nastepujgcych
zagadnien: Model matematyczny zderzenia
dwoch samochodow oraz pojazdu z przeszkodg
stalg, rownania pedu i kretu, oszacowanie
masowego momentu bezwladnosci, oszacowanie
wspotczynnika restytucji, model matematyczny
zderzenia dwoch samochodow oraz pojazdu z
przeszkodg statg.

Wyktad

KS_WO01_Si
C

T2A_ W03
T2A_WO04

w_02

Dysponuje podstawowg wiedzg na temat wptywu
réznych czynnikow na bezpieczenstwo pieszego,
rekonstrukcja wypadku drogowego z udziatem
pieszych, fazy wypadku z udziatem pieszych,
trajektorie pieszego w fazie lotu, rozwiniecie
pieszego, sunigcie pieszego, predkos¢ kolizyjna
samochodu a predkos¢ odrzutu pieszego,
modele matematyczne, modele o postaci sOD =
f(v) oraz v = f(SOD).

Wyktad

KS_WO1_Si
C

T2A_WO03
T2A_ W04

Ma podstawowg wiedze na temat rekonstrukcji
wypadku drogowego z udziatem pojazdow
jednosladowych, fazy wypadku z udziatem
pojazdow jednosladowych, konstrukcja przedniej
czesci nadwozia, predko$¢ kolizyjna samochodu
a predkos¢ odrzutu pojazdéw jednosladowych.

Wyktad,
laboratorium

KS_WO1_Si
C

T2A_ W03
T2A_WO04

W 04

Umie przedstawi¢ i omowi¢ nastepujgce
zagadnienia: Ogledziny i opis miejsca wypadku,
$lady na miejscu wypadku, Slady kot,
zarysowania nawierzchni, obszary rozrzutu
odtamkow, pomiary na miejscu wypadku i
wykonanie szkicu, punkty i linie bazowe, pozycja
pojazdu.

Wykiad,
Laboratorium

KS_WO1_Si
C

T2A_WO03
T2A_W04

Umie przedstawi¢ i omowié nastepujgce
zagadnienia: pomiar $ladéw prostoliniowych,
pomiar $ladéw krzywoliniowych, pomiar
krzywizny jezdni, pomiar kgta nachylenia jezdni,
zagadnienia oceny materiatu dowodowego
miedzy innymi: rekonstrukcyjna i ocena
ekspertyzy, opinie wersyjne, rzetelnosc¢ prac
rekonstrukcyjnych oraz taktyka rekonstrukciji
zdarzenia.

Wyktad

KS_WO1_Si
c

T2A_ W03
T2A_W04

W_06

Ma podstawowg wiedze na temat optyki kamery
fotograficznej, czynnosci wstepne na miejscu
wypadku przed przystgpieniem do
fotografowania, informacje na temat kamery oraz
zdjecia zrodtowe, widoki sytuacyjne z dalszej
odlegtosci, widoki ogdlne miejsca wypadku,
widoki szczegdtowe.

Wyktad

KS_WO03_Si
C

T2A_ W03
T2A_WO04

W 07

Umie omdéwi¢ nastepujgce zagadnienia:

Wyktad,

KS_WO03_Si

T2A_ W03




potozenia powypadkowe pojazdow i pozycje Laboratorium |C T2A W04
koncowe ofiar wypadku, uszkodzenia i
odksztatcenia pojazdow, widok z miejsca
kierowcy, zdjecia nocne, rzut srodkowy i rzut
réwnolegly prostokatny, fotogrametria, metoda
siatki i metoda restytucji kota gtebokosci.

Umie przedstawic¢ i omowi¢ nastepujgce
programy komputerowe i zagadnienia: Programy
rysunkowe, programy fotogrametryczne takie jak:
PC-Rect, PhotoModeler. Programy kalkulacyjne
takie jak: CRASH3, Rec-Tec, Drive3, RWD, Wyktad KS_uo1_si |T2A_U08
programy do analizy widocznosci w warunkach Laboratorium |C InzA UO01
jazdy nocnej. Programy wspomagajgce analize -
czasowo-przestrzenng czyli Titan i Slibar+.
Programy symulacyjne takie jak: SMAC, CARAT,
u 01 |V-SIM, Virtual CRASH, PC-Crash oraz HVE.

Tresci ksztatcenia:

1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu

Odniesienie do
wykNlra du Tresci ksztalcenia kszfafleclgr?i‘: dia
modutu

1 Przedstawione i omowione zostang nastepujgce zagadnienia: w_01
Model matematyczny zderzenia dwdch samochoddw oraz w—gé
pojazdu z przeszkoda statg, réwnania pedu i kretu, W 04
0szacowanie masowego momentu bezwtadnosci, W_05
oszacowanie wspotczynnika restytucji, model matematyczny W_06
zderzenia dwdch samochodéw oraz pojazdu z przeszkoda \S’—gl?
stala. B

2 Wplyw réznych czynnikdw na bezpieczenstwo pieszego, W_01
rekonstrukcja wypadku drogowego z udziatem pieszych, fazy w—gé
wypadku z udziatem pieszych, trajektorie pieszego w fazie W 04
lotu, rozwiniecie pieszego, suniecie pieszego, predkos¢ W_05
kolizyjna samochodu a predkos¢ odrzutu pieszego, modele W_06
matematyczne, modele o postaci sOD = f(v) oraz v = \(JV_817
f(SOD). -

3 Rekonstrukcja wypadku drogowego z udziatem pojazdow w_01
jednoéladowych, fazy wypadku z udziatem pojazdéw w—gg
jednosladowych, konstrukcja przedniej czesci nadwozia, W 04
predkosc kolizyjna samochodu a predkos¢ odrzutu pojazdéw W_05
jednosladowych. W_06

wW_07
u_o01

4 Przedstawione i omOwione zostang nast¢pujace zagadnienia: W_01
Ogledziny i opis miejsca wypadku, élady na miejscu wypadku, w—gg
Slady kot, zarysowania nawierzchni, obszary rozrzutu W 04
odtamkdw, pomiary na miejscu wypadku i wykonanie szkicu, W_05
punkty i linie bazowe, pozycja pojazdu. w_gg

u_o1




Przedstawione 1 omdwione zostang nastepujace zagadnienia:

pomiar Sladéw prostoliniowych, pomiar Sladéw w:gé
krzywoliniowych, pomiar krzywizny jezdni, pomiar kata W_03
nachylenia jezdni. Ponadto przedstawione zostang w—gg
zagadnienia oceny materiatu dowodowego miedzy innymi: W 06
rekonstrukcyjna i ocena ekspertyzy, opinie wersyjne, W_07
rzetelnoS¢ prac rekonstrukcyjnych oraz taktyka rekonstrukcji u_01
zdarzenia.

6 Przedstawione i omdéwione zostang nastepujgce zagadnienia: w_01
Optyka kamery fotograficznej, czynnosci wstepne na miejscu w—gé
wypadku przed przystgpieniem do fotografowania, informacje W 04
na temat kamery oraz zdjecia zrédtowe, widoki sytuacyjne z W_05
dalszej odlegtosci, widoki ogdlne miejsca wypadku, widoki w_gg
szczegotowe. u o1

7 Omowione zostang nastepujgce zagadnienia: pofozenia
powypadkowe pojazddw i pozycje korcowe ofiar wypadku,
uszkodzenia i odksztatcenia pojazdéw, widok z miejsca s
kierowcy, zdjecia nocne, rzut srodkowy i rzut réwnolegty -
prostokatny, fotogrametria, metoda siatki i metoda restytucji
kota gtebokosci.

8 Przedstawione i omowione zostang nastepujgce programy
komputerowe i zagadnienia: Programy rysunkowe, programy W_01
fotogrametryczne takie jak: PC-Rect, PhotoModeler. w—gg
Programy kalkulacyjne takie jak: CRASH3, Rec-Tec, Drive3, W_04
RWD, programy do analizy widoczno$ci w warunkach jazdy W_05
nocnej. Programy wspomagajgce analize czasowo- W_06
przestrzenng czyli Titan i Slibar+. Programy symulacyjne \l/JV_(())17
takie jak: SMAC, CARAT, V-SIM, Virtual CRASH, PC-Crash B
oraz HVE.

2. Treéci ksztatcenia w zakresie ¢wiczeh
3. Tresci ksztalcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
Odniesienie
erzf;jeé Tresci ksztatcenia ::zf;f:;ﬁ';';
dla modutu
1 Ww_03
- . W_04

2 Wybrane zagadnienia rekonstrukcji wypadku drogowego przy W 07

3 uzyciu programu V-SIM. u_o1

4 W_03

Tworzenie szkicdw miejsca wypadku przy uzyciu programu w—g‘?‘

5 PLAN u o1

6 , . W_03

+ Fotogrametria z uzyciem programu Photomodeller W 04




O |00

10

11

Rekonstrukcja zderzenia z wykorzystaniem programu Slibar

12

13

programu Tytan

Analiza czasowo przestrzenna wypadku z wykorzystaniem

14

Wycena samochodu przy uzyciu programu InfoExpert

15

Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych (sprawdzian)

4.
5.

Charakterystyka zadan projektowych

Charakterystyka zadan w ramach innych typow zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

(sposob sprawdzenia, w tym dla umiejetno$ci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)

w_01

Egzamin koncowy z wyktadu w formie ustnej, dwa sprawdziany pisemne w trakcie semestru.

W_02

Sprawdzian wiedzy z poszczegbélnych ¢wiczen laboratoryjnych w formie pisemnej.

W_07 | Sprawozdania z wykonanych ¢wiczen laboratoryjnych

K_uUo1

Pytania i komentarze podczas wyktadow, aktywno$¢ studenta podczas ¢wiczen laboratoryjnych.

D.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Rodzaj aktywnosci gtlL %'2::2'9
1 | Udziat w wyktadach 15 godzin
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach 30 godzin
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 3 godziny
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 48 godzin
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 1,92 ECTS

(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)




11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 7 godzin

12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen

13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow

14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow 5 godzin

15 | Wykonanie sprawozdan 15 godzin

15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium

17 | Wykonanie projektu lub dokumentacji

18 | Przygotowanie do egzaminu

19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (Zszmg)OdZin
21 | Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej

pracy 1,08 ECTS

(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

22

Sumaryczne obciazenie praca studenta | 75 godzin

23

Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 3 ECTS

24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym

50 godzin

Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi

25 | Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach zaje¢ o

charakterze praktycznym 2 ECTS
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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