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A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Mechanika i Budowa Maszyn

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogoblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

stacjonarne

Specjalnos¢
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Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

przedmiot specjalnosciowy

Status modutu

przedmiot obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw
- semestr

piaty

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

semestr zimowy

Wymagania wstepne

Egzamin

Napedy i sterowanie hydrauliczne i pneumatyczne
nie

Liczba punktéw ECTS 3

Forma . . wyktad Eéwiczenia laboratorium projekt inne
prowadzenia zajeé¢

w semestrze 15 15




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Rozumienie podstawowej wiedzy w zakresie urzgdzen ptynowych — hydraulicznych i
pneumatycznych stosowanych w maszynach technologicznych. Poznanie podstawowych

Cel .7 L . o )
modutu zagadn!en dot.y(.:zacy’ch napg—‘;dow [ stgroyvama me.chanllzmow maszynach technologicznych.
Nabranie umiejetnosci projektowaniu i poszukiwanie rozwigzah optymalnych w celu
zwiekszenia trwatosci elementdw i urzgdzen ptynowych w maszynach technologicznych.
Symbol _ prol\jvoe{c?;zma odniesier}ie do odniesier’ﬂe do
ofektu Efekty ksztalcenia zajoé _ efektow efektow
(W/c/plinne) kierunkowych obszarowych
Zna budowe i zasade dziatania napedach w K_W13 T1A W01
i K_W19 T1A_WO02
W _01 ptynowych w maszynach technologicznych. KS.WOL UHP | T1A W03
KS_WO02_UHIiP | T1A_WO04
KS_WO03_UHiP | T1A_WO01
T1A_WO06
T1A W07
Zna metody sterowania napedach ptynowych w w K_W13 T1A W01
W 02 | maszynach technologicznych. K_W19 T1A_W02
- KS_WO01 UHiP | T1A W03
KS_WO02_UHIiP | T1A_WO04
KS_WO03_UHiP | T1A_WO01
T1A_WO06
T1A W07
U o1 Zna wymagania eksploatacyjne napedach p K_U13 T1A_UO07
- ptynowych w maszynach technologicznych. KS_UO1_UHiP |  T1A_UO8
KS_U02_UHiP | T1A U09
KS_UO03_UHiP T1A_U13
T1A Ul14
U 02 Zna metody projektowania napedach ptynowych w p K U13 T1A_U07
- maszynach technologicznych. KS_UO1_UHiP |  T1A_UO8
KS_U02_UHiP | T1A U09
KS_U03_UHiP T1A_U13
T1A Ul14
Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace p K_K04
K_01 |wlasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie T1A KO3
zasadom pracy w zespole i ponoszenia T1A K04
odpowiedzialnosci za wspolnie realizowane -
zadania
Tresci ksztatcenia:
1. Tresci ksztatlcenia w zakresie wyktadu
Odniesienie
Nr Tresci ksztatcenia do efektéyv
wyktadu ksztalcenia
dla modutu
1. | Ukfady ptynowe w maszynach technologicznych do obrébki plastyczne;j. wW_01
W_02
2. | Uktady ptynowe w maszynach technologicznych do obrébki skrawaniem. wW_01
W_02
3. | Uktady ptynowe w maszynach technologicznych do przetwérstwa tworzyw W_01
sztucznych. W_02
4. | Uktady ptynowe w maszynach segregujgcych, pakujgcych wazgcych, W_01
mieszajgcych stosowanych na liniach produkcyjnych. W_02
5. | Sterowania uktadéw ptynowych w maszynach technologicznych — sterowanie W_01
pozycyjne, uktady w automatycznej regulaciji. W_02
6. Sterowania proporcjonalne uktadéw ptynowych w maszynach W_01
technologicznych — sterowanie pozycyjne, sterowanie sitowe. W_02
7. | Energooszczedne uktady napedowe maszynach technologicznych W_01

W 02




|

8. | Sprawdzian

2. Tresci ksztatcenia w zakresie éwiczen
3. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
4. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan projektowych

Nr zajec
¢éwicz.

Tresci ksztalcenia

Odniesienie
do efektow
ksztalcenia
dla modutu

1. | Projekt napedu hydraulicznego stotu wiertarki.

U_o1
u_02
K 01

2. | Projekt uktadu hydraulicznego zaginarki.

U_o1
u_02
K 01

3. | Projekt napedu hydraulicznego stotu frezarki.

U_o1
u_02
K 01

4. | Projekt napedu hydraulicznego stotu obrotowego automatu obrébczego.

U_o1
u_02
K_01

5. | Projekt uktadu hydraulicznego przyrzadu do obrébki skrawania.

u_o1
u_02
K_01

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

efektu

(sposob sprawdzenia, w tym dla umiejetno$ci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)

W_01 | Zadawanie pytan podczas wykfadu i omawianie odpowiedzi.

W 02

Sprawdzian pisemny lub ustny ze znajomos$ci napedéw ptynowych w srodkach transportu.

U_o1
U 02

Ocena aktywnos¢ i samodzielnosci studenta podczas wykonywania ¢wiczen projektowych.

K_01 | Ocena aktywnos¢ studenta podczas pracy w zespole.

D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS
Rodzaj aktywnosci :tt:] c(;gfﬁ;'e
1 | Udziat w wyktadach 15h
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 5h
5 | Udziat w zajeciach projektowych 15h
6 | Konsultacje projektowe 15h
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 50h
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje na zajeciach
wymagajgcych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 2 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 5h




12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen

13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow

14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow

15 | Wykonanie sprawozdan

15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium

17 | Wykonanie projektu lub dokumentaciji 20h
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 | . . . . 25h
Liczba godzin samodzielnej pracy studenta
(suma)
21 | Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 1 ECTS

(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

22 Sumaryczne obcigzenie pracg studenta | 75h
23 Punkty ECTS za modut

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 3 ECTS
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 25

Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi

25 | Liczba punktow ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach zaje¢ o

charakterze praktycznym 1
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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