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A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Mechanika i Budowa Maszyn

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiow

ogoblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia stacjonarne

Specjalnos¢
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Jednostka prowadzgca modut
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Dr inz. Piotr Wos

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

przedmiot specjalnosciowy

Status modutu

przedmiotobowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw
- semestr

piaty

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

semestr zimowy

Wymagania wstepne

Napedy i sterowanie hydrauliczne i pneumatyczne

Egzamin nie

Liczba punktéw ECTS 3

Forma . . wyktad Eéwiczenia laboratorium projekt inne
prowadzenia zajeé¢

w semestrze 15 15




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Rozumienie podstawowych zagadnien dotyczgcych budowy, =zasady dziatania,
zastosowania, projektowania, modelowania dynamiki, symulacji cyfrowej i badan, sterowania
i regulacji ptynowych urzadzen do automatyzacji i robotyzacji produkcji. Poznanie metod

Cel obliczania i doboru ptynowych elementéw wykonawczych i sterujgcych w plynowych
modutu | urzadzeniach automatyki. Nabranie umiejetnosci w projektowaniu, wytwarzaniu i eksploataciji
ptynowych (hydraulicznych i pneumatycznych) urzadzeh do automatyzacji produkcii,
ukierunkowanych na poszukiwanie rozwigzan optymalnych niezawodnosci dziatania,
tatwosci obstugi i zwiekszenia trwatosci ptynowych urzadzen w automatyzacji produkgiji.
Forma . odniesienie do odniesier’lie
Symbol Efekty ksztalcenia prowa_d zenia efektow do efektow
efektu zaje¢ Kierunkowych obszarowyc
(w/é/l/p/inne) h
M ; ; ; K_W06
W 01 a wiedze w zakresie sposobu formutowania KS Wo1 Unip | TLA_WO03
- probleméw dotyczacych automatyzacji systemow w KS W02 UHip | TTA_W04
i urzgdzen ptynowych. KS W03 UHip | NZA_W02
Ma wiedze w zakresie metod i narzedzi do K W24
W_02 |rozwigzywania inzynierskich probleméw W KS_WO01_UHiP Eﬁ—wgg
dotyczacych automatyzacji systeméw i urzgdzen KS_W02_UHiP T1IATWO7
ptynowych. KS_WO03_UHiP -
U 01 Posiada umiejetnosci w zakresie uzycia .
wybranych metod i narzedzi do rozwigzywania ﬁg—gg%—ﬂn:g T1A _UO08
inzynierskich problemoéw dotyczacych P KS U03 UHip | TYA_U09
automatyzacji systemoéw i urzgdzen ptynowych - -
u_02 Potrafi zrealizowaé uktad sterowania K_UIL . Eﬁ _Big
KS_U01_UHiP -
serwonapedem ptynowym w systemach P KS U02 UHip | T*A_U16
zautomatyzowanych. KS U03 UHip | nzA_UO07
- = InzA_U08
K_01 Ma swiadomos$¢ waznosci i zrozumienie T1A_K02

pozatechnicznych aspektow i skutkow p K_K02 InzA KO1
dziatalno$ci inzynierskiej -

Tresci ksztatcenia:

1. Tredci ksztatcenia w zakresie wyktadu

Odniesienie
Nr Tresci ksztatcenia do efektéw
wyktadu ksztalcenia
dla modutu
. o i, w_01
1. | Ukfady ptynowe w urzadzeniach do automatyzacji produkciji. W 02
2. | Uktady ptynowe w maszynach manipulacyjnych. w—g;
3. | Mechanizmy maszyn manipulacyjnych W:Ol
: y Y| pulacyjnych. W 02
. w_01
4. | Ptynowe chwytaki przemystowe. W 02
- w_01
5. | Ptynowe ukfady pozycjonujgce. W 02
; - w_01
6. | Plynowe uktady w automatycznej regulac;ji. W 02
7. | Programu uzytkowe do projektowania urzgdzen ptynowych. w—g;
8. | Sprawdzian

2. Tresci ksztatcenia w zakresie ¢wiczen




3. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
4. Tresci ksztalcenia w zakresie zadan projektowych

Odniesienie
Nr zajec Tresci ksztalcenia do efektoyv
projekt. ksztatcenia
dla modutu

1. | Wyznaczanie cyklograméw uktadéw sekwencyjnych. U 01

U 02

2. Projektowanie logicznych uktady sterowania. 3_8;

3. Projektowanie jednoosiowego elektrohydraulicznego ukfad sterowania 3_8;

4. Projektowanie elektropneumatycznych uktadow sterowania 3_8;

S. | serwo-pozycjonowanie wieloosiowe. U_01

U 02

6. | Programowanie uktadéw automatycznej regulacii. 3_8;

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

efektu | (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)
W_01 | Zaliczenie z przedmiotu jest przeprowadzane w formie pisemnej i ustnej.

W_02

U_01 | Ocena aktywnosc¢ studenta podczas wykonywania zadan projektowych.

U_02

K_01 |Ocena aktywnos¢ studenta podczas pracy w zespole.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Rodzaj aktywnosci gtt:] 'ﬂgﬁ;'e
1 | Udziat w wyktadach 15h
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 10h
5 | Udziat w zajeciach projektowych 15h
6 | Konsultacje projektowe 10h
7 | Udziat w egzaminie
8
9 Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela akademickiego (55,?Jrr:1a)
10 | Liczba punktow ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 2 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 10h
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 5h

14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow

15 | Wykonanie sprawozdan

15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium




17 | wykonanie projektu lub dokumentacji 15h
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20| . : : : 30h
Liczba godzin samodzielnej pracy studenta
(suma)
21 | Liczba punktow ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 1 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie pracg studenta | 80h
23 Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 3 ECTS
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 30
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym 1

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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