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A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Inzyniera Bezpieczenstwa

Poziom ksztatcenia

| stopien
(I stopien / Il stopien)

Profil studiow

ogoblnoakademicki
(ogdlno akademicki | praktyczny)

Forma i tryb prowadzenia studiow

stacjonarne
(stacjonarne / niestacjonarne)

Specjalnos¢

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Technologii Mechanicznej i Metrologii

Koordynator modutu

prof. dr hab. Inz. Ryszard Dindorf

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

podstawowy
(podstawowy / kierunkowy / inny HES)

Status modutu

obowigzkowy
(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

roku akademickim

Jezyk prowadzenia zajeé¢ polski
Usytuowanie modutu w planie studiéw .

- semestr V (piaty)
Usytuowanie realizacji przedmiotu w | zimowy

(semestr zimowy / letni)

Wymagania wstepne

(kody modutéw / nazwy modutéw)

prowadzenia zajec¢

Egzamin nie _
(tak / nie)
Liczba punktéw ECTS 3
Forma wyktad éwiczenia laboratorium projekt inne

15

w semestrze

15




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentdw z podstawowymi pojeciami z zakresu
automatyki i sterowania, metodami opisu uktadéw dynamicznych, wyznaczanie wtasnosci

Cel statycznych i dynamicznych czionéw, transmitancji operatorowej i widmowej, oceng
modutu AT, - p o : . N
stabilno$ci i jakosci uktadéw regulacji automatycznej oraz podstawami analizy i syntezy
uktadéw automatyki i sterowania.
Forma . odniesienie do odniesier’lie
Symbol Efekty ksztalcenia prowa_d zenia efektow do efektow
efektu zaje¢ kierunkowych obszarowyc
(w/é/l/p/inne) h
. L . Wyktad TiA WOl
W_01 Zna i rozumie pojecia zwigzane z automatyka laboratorium K_W01 T1A W07
InzA_WO02
Zna modele transmitancyjne podstawowych | Wyktad
W_02 obiektéw dynamicznych i ich praktyczne |laboratorium |K_WO02 T1A_WO01
przyktady projekt
W 03 Dysponuje wiedzg z zakresu metod badania | Wyktad K W07 iiﬁ—wgé
- stabilnosci obiektow i uktadéw sterowania. laboratorium — —
T1A W05
Potrafi opisa¢ zachowanie sie obiektu regulac;ji i T1A UO8
u_o1 uktadu sterowania w dziedzinie czasu i|laboratorium |K_U10 =
L InzA_UO01
czestotliwosci —
T1A_U08
T1A_U09
T1A Ul1
T1A_U13
Potrafi zaprojektowaé poprawnie dziatajgcy uktad T1A U14
regulacji automatycznej. Dysponuje wiedzg z . T1A U15
V02 zakresu inzynierskich metod oceny jakosci laboratorium | K_U26 T1A_Ul6
regulacji InzA_UO01
InzA_U02
InzA_U05
InzA_UO06
InzA_UOQ07
Potrafi praktycznie stosowac narzedzia
u_o03 programistyczne wspomagajgce projektowanie | laboratorium | K_UQ7 T1A_UO7
systemow automatyki.
Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace
K_01 wlasng i zespo’fu’, a takze jest gotowy . ggggﬁonum K_K04 _;11:—50043
podporzgdkowacé sie zasadom pracy zespotowej. —
Tresci ksztalcenia:
1. Tredci ksztatlcenia w zakresie wyktadu
Nr Tresci ksztatcenia Czas
wyktadu (godz.)
1 Pojecia podstawowe i problemy ogdlne: obiekt i regulator, otwarte i zamkniete 5
" | systemy sterowania; sprzezenie zwrotne.
> Wiasnosci transmitancji Laplace'a. Opis matematyczny podstawowych 5
" | cztondw uktadéw automatyki w dziedzinie czasu.
3 Wiasciwosci podstawowych elementéw i uktadéw automatyki w procesach 5

przemystowych




4. | Transmitancja widmowa i charakterystyki czestotliwosciowe 2
5. | Stabilno$¢ uktadéw regulacji automatycznej 2
6 Jakos¢ uktadéw automatycznej regulacji: btedy regulaciji statyczne i >
" | dynamiczne
7. | Regulacja i regulatory w zastosowaniach przemystowych 2
8. | Elementy automatyzacji proceséw przemystowych 3
Razem 15
2. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
Ngv:iaclf.c Tresci ksztalcenia (é:ozda;)
1. | Zapoznanie sie z mozliwosciami srodowiska MATLAB/SIMULINK >
zastosowanego do analizy i syntezy uktadow sterowania i regulaciji,
2. | Charakterystyki czasowe podstawowych obiektéw dynamicznych, 2
3. | Charakterystyki czestotliwosciowe podstawowych obiektéw dynamicznych 2
4. | ldentyfikacja parametrow transmitancji zastepczej 2
5. | Analiza stabilnosci i optymalizacja parametryczna zamknietego uktadu >
regulacji
6. | Regulacja dwupotozeniowa 2
7. | Wyznaczanie charakterystyk statycznych sitownikéw pneumatycznych 3
Razem 15

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia

Przedmiot zaliczany jest na podstawie: zaliczenia,

Zaliczenie jest przeprowadzane w formie pisemnej i ustnej.

Warunkiem dopuszczenia do zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych.
Warunkiem zaliczenia éwiczen laboratoryjnych jest zaliczenie wszystkich kolokwiéw wstepnych,
odrobienie praktyczne ¢wiczen oraz wykonanie na ocene pozytywng sprawozdan.

Efekty W1, W2, W3 sprawdzane s3: kolokwium wstepne przed kazdym ¢wiczeniem laboratoryjnym,
zaliczenie ustne i pisemne.

Efekty U1, U2, U3 sprawdzane sg w trakcie wykonywania ¢wiczen laboratoryjnych.



D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. L obcigzenie
Rodzaj aktywnosci studenta
1 | Udziat w wyktadach 15 godzin
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach 15 godzin
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 3 godziny
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 33 godzin
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 1,32 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 15 godzin
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 3 godzin
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow 10 godzin
15 | Wykonanie sprawozdan 10 godzin
15 | Przygotowanie do kolokwium koricowego z laboratorium 4 godzin
17 | wWykonanie projektu lub dokumentagcji
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta gu2mg)0d2|n
21 | Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 1,68 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obciazenie praca studenta | 75 godzin
23 Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 3 ECTS
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym :
s g A .| 42 godzin
uma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach zajeé o
charakterze praktycznym 1,68 ECTS
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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