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Zaawansowane systemy CAD
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Obowigzuje od roku akademickiego
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A. USYTUOWANIE MODUtU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Wzornictwo Przemystowe

Poziom ksztatcenia

| stopien

Profil studiéw

ogoélnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

stacjonarne

Specjalnosé

projektowanie form przemystowych - PFP

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator modutu

dr inz. Pawet taski

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynalezno$é do grupy/bloku
przedmiotéw

kierunkowy

Status modutu

obowigzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw -
semestr

Semestr V

Usytuowanie realizacji przedmiotu w roku
akademickim

Semestr zimowy

Wymagania wstepne

Rysunek techniczny, Podstawy konstrukcji maszyn,
Komputerowe wspomaganie projektowania

Egzamin nie

Liczba punktéow ECTS 3

::jr;\a prowadzenia wyktad ¢wiczenia laboratorium projekt inne
W semestrze 15 15 15




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Celem modutu jest zapoznanie studentéw z modelowaniem powierzchniowe za pomocg operacji i
Cel wykorzystana metod szkicownik, modelowanie powierzchniowe za pomocga operacji opartych na
modutu krzywych brzegowych oraz modelowanie mechanizmoéw roboczych maszyn a takze symulacja ruchu,
wigzan kinematycznych, wyznaczenie trajektorii ruchu. Ponadto zastosowanie symulacji otoczenia
dla tworzonego modelu podczas animacji ruchu modeli brytowych.
Symbol . For;na ni odniesienie do odniesienie do
e‘:‘:ktz Efekty ksztatcenia P o‘::jqf’:e a efektow efektow
(w/é/l/p/inne) kierunkowych obszarowych
T1A_WO01
T1A_W04
K_W01 —
- T1A_W04
Student ma wiedze w zakresie niezbedng do K_W06 T1A_WO6
W o1 modelowania i analizy uktadéw mechanicznych oraz w K_W07 T1A_WO05
- mozliwosci modelowania i integracja srodowisk do K_W09 T1A_WO07
. . T1A_WO09
projektowania; K_W13 1A Wit
K_W16 InzZA_W02
InzA_W04
T1A_WO01
Student ma zaawansowang wiedze w zakresie zasad K_Wo01 Iiﬁ—ng
projektowania czesci maszyn i konstrukcji mechanicznych K_WO06 T1A_WO06
W 02 oraz zintegrowanych sposobéw modelowania 3D w K_W07 T1A_WO05
- SolidWorks w tym modelowania powierzchniowego. K_WO09 T1A_W07
Student ma wiedze w zakresie symulacji i otoczenia dla K_W13 Iiﬁ—wgi
tworzonego modelu, wykonaniem animaciji. K_W16 InzA_ W02
InzA_W04
Student ma wiedze w zakresie tworzenia oraz analizy T1A_Wo01
dokumentacji technicznej z elementami projektowania K_Wo01 Iiﬁ—ng
inzynierskiego przy wykorzystaniu programow K_W06 T1A_WO6
W 03 graficznych i obliczeniowych. Student ma wiedze z w K_W07 T1A_WO05
- zakresu komputerowo wspomaganego projektowania, K_WO09 T1A_WO07
wytwarzania i eksploatacji maszyn i urzadzen K_W13 Iiﬁ—wgi
mechanicznych oraz modelowanie mechanizméw K_W16 InzA_ W02
roboczych maszyn. InzA_WO04
Student potrafi wykorzysta¢ do formutowania i
rozwigzywania zadan inzynierskich metody analityczne w T1A_U08
u_o01 . ) . . I/p K_Uo08
tym potrafi tworzy¢ mechanizmy maszyn oraz potrafi InzA_U06
prowadzi¢ symulacje i animacje dla tworzonych modeli.
Student potrafi ocenié przydatnos¢ podstawowych i
zawansowanych metod i narzedzi stuzacych do
. : L | TA1_U09
u_02 rozwigzania prostego zadania mzyr.uerskl.ego o . /p K_U12 TAL U12
charakterze praktycznym w zakresie projektowania, InzA_U02
Potrafi modelowaé w zakresie 3D w tym modele brytowe
i powierzchniowe.
Student posiada umiejetnosc korzystania ze
specjalistycznych programéw komputerowych Al U1S
wspomagajacych proces projektowania i konstruowania A1 _U16
U_03 | nowych wzordw uzytkowych, a takze ich prototypowania I/p K_U26 A1_U19
w zakresie ztozert mechanizméw w tym tworzenie parz 21—32‘1’
kinematycznych, zaawansowanych funkcje typu -
mechanizm oraz funkcje wymuszen kinematycznych
K_01 Student ma $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace I/p K_KO4 Iii_igz




wiasng oraz gotowos¢ podporzadkowania sie zasadom
pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za
wspolnie realizowane zadania

Student samodzielnie poszukuje i podejmuje zadania

K_02 | projektowe z zakresu wzornictwa przemystowego oraz I/p K_K08 Al _K02
potrafi organizowac ich przebieg
1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu
Odniesienie
Nr do efektow
Tresci ksztatcenia .
wyktadu ksztatcenia
dla modutu
Analiza zaawansowanych systemdw projektowania CAD, mozliwosci W_01
2 modelowania i integracja srodowisk projektowania W_02
w_03
Integracja modelowania 3D SolidWorks, Modelowanie powierzchniowe. W_01
6 W_02
wW_03
Ztozenia kinematyczne, rodzaje par kinematycznych, funkcje aplikacji typu W_01
4 mechanizm, funkcje wymuszenia kinematycznego. W_02
w_03
Budowa ztozen kinematycznych na przyktadzie mechanizmu typu sruba W o1
3 nakretka. Ztozenie pojedynczego mechanizmu napedowego, Wykorzystanie W_OZ
podzespotéw w ztozeniach kinematycznych. Przyktady modelowania ztozen W_03
kinematycznych, -
2. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
Nr zaijeé Odniesienie do
Ie Tresci ksztatcenia efektow ksztatcenia
lab.
dla modutu
1-2 Modelowanie powierzchniowe za pomocg operacji modelowania z w_o1
wykorzystaniem szkicownika ‘:‘J’-gf
u_02
3-4 Modelowanie powierzchniowe za pomocg operacji modelowania z w_o1
wykorzystaniem krzywych brzegowych ‘:‘J’—gf
u_02
5-7 Modelowanie mechanizmoéw roboczych maszyn w_o01
w_02
w_03
u_o1
u_o02
u_o3
8-12 Symulacja ruchu, wigzania kinematyczne, wyznaczenie trajektorii ruchu w_o2
w_03
u_o1
u_o02
u_o3
13-15 | Symulacja otoczenia dla tworzonego modelu, wykonanie animacji w_02
w_03
u_o1
u_o02
u_o3
3. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan projektowych
Nr zaieé Odniesienie do
zajec Tresci ksztatcenia efektow ksztatcenia
lab.
dla modutu
w_01
16 Projekt chwytaka robota wraz z symulacjg ruchu, model srodowiska, w_02
multimedialna prezentacja. w_o03

U_o1




u_o02
u_o3
K_01

7-15

Projekt ramienia robota lub innego wskazanego urzadzenia o wielu
wymuszeniach kinematycznych wraz z symulacjg ruchu, model srodowiska,
multimedialna prezentacja

w_02
w_03
u_o1
u_o2
u_o3
K_02

Metody sprawdzania efektow ksztatcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia

efektu (sposdéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)
W_01 | Zestaw pytan testowych.
a—g; Ustne pytanie studentéw przed rozpoczeciem kolejnych ¢éwiczen laboratoryjnych

u_o1 | Ocena na podstawie biegtosci w postugiwaniu sie programami 3D CAD.

E—gg Ocena jakosci sprawozdan z éwiczen laboratoryjnych, oraz ocena aktywnosci studenta przy

U 04 wykonywaniu ¢wiczen laboratoryjnych.

K_01 . ., .

K 02 Obserwacja postawy studenta podczas zaje¢ laboratoryjnych

D. NAKtAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Rodzaj aktywnosci :tzc:zﬁg'e
1 | Udziat w wykfadach 15h
2 | Udziat w éwiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach 15h
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) Sh
5 | Udziat w zajeciach projektowych 15h
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie
8
9 Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela akademickiego (SS?”:)
10 | Liczba punktow ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach wymagajacych
bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 2,0 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwidw
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriéw 4h
15 | Wykonanie sprawozdar 1h
15 | Przygotowanie do kolokwium koricowego z laboratorium
17 | Wykonanie projektu lub dokumentacji 25h
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 30h

21 | Liczba punktéw ECTS, ktdrg student uzyskuje w ramach samodzielnej pracy

1,0 ECTS




(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

22 Sumaryczne obcigzenie praca studenta
23 Punkty ECTS za modut

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 3 ECTS
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 65

Suma godzin zwiqzanych z zajeciami praktycznymi

25 | Liczba punktow ECTS, ktdrg student uzyskuje w ramach zajec o charakterze

praktycznym 2,6
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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