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KARTA MODULU / KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu

Nazwa modutu

Projektowanie mechatroniczne

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Mechatronic design

Obowigzuje od roku akademickiego

2014/2015

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Wzornictwo Przemystowe

Poziom ksztatcenia

| stopien
| stopien / Il stopien)

Profil studiow

ogolnoakademicki
(ogdlno akademicki/ praktyczny)

Forma i tryb prowadzenia studiéw staqonarne )
(stacjonarne / niestacjonarne)
Specjalnos¢ wszystkie

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Urzadzen Mechatronicznych

Koordynator modutu

Ryszard Dindorf

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos¢ do grupy/bloku
przedmiotow

podstawowy
(podstawowy / kierunkowy / inny HES)

Status modutu

obowigzkowy
(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

Jezyk prowadzenia zajeé¢ polski
Usytuowanie modutu w planie studiow .

- semestr trzeci
Usytuowanie realizacji przedmiotu w zimow
roku akademickim y

Wymagania wstepne

(kody modutéw / nazwy modutéw)

Egzamin nie

Liczba punktéw ECTS 3

Forma _ . . . .
prowadzenia zajeé wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt inne
w semestrze 15 15




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Rozumienie zasad interdyscyplinarnego (wielokierunkowego) podejsciu do projektowania
nowoczesnych maszyn i urzagdzehn mechatronicznych, integrujgcych poduktady

Cel mechaniczne, elektryczne, hydrauliczne, pneumatyczne i informatyczne. Poznanie istoty
modutu | dziatania oraz budowy ztozonych, zintegrowanych uktadéw mechatronicznych. Umiejetnosci
pracy w zespole z praktycznym podejsciem do wdrazania innowacyjnych rozwigzan
mechatronicznych.
Symbol prol\jvzr:j';:nia odniesier’lie do odniesier’lie do
efektu Efekty ksztalcenia zajoé ] efektow efektow
(w/e/plinne) kierunkowych | obszarowych
ma wiedze dotyczacg interdyscyplinarnego T1A_WO09
W_01 | podejscia do projektowania i modelowania urzgdzeh w K_WO06 T1A_ W11
i uktadéw mechatronicznych. InzA_W04
ma wiedze w zakresie rozwoju i najistotniejszych
W 02 osiggniec w projektoyvaniu urzad;eh _ W K_W09 T1A_W05
- mechatronicznych, biomechatronicznych i
mikromechatronicznych
ma wiedze w zakresie metodyke projektowania T1A_WO02
W_03 | ztozonych i zintegrowanych urzgdzen i uktadow w K_W13 T1A_WO03
mechatronicznych, InzA_W02
potrafi projektowaé elementy mechatroniczne
U 01 | Przeznaczone do réznych zastosowan przy b K U33 A1_U19
- wykorzystaniu narzedzi wspomagania — A1_U20
komputerowego
potrafi wprowadzi¢ rozwigzania projektowe uktadow A1 U14
U_02 | mechatronicznych ze wzgledu na ich funkcje p K _U21 AU
uzytkowe —
, . ST A1 _U14
potrafi pracowaé w zespole przy realizacji ztozonych -
U_03 | urzgdzen mechatronicznych, przyjmujgc w nim p K_U22 A1_UTS
B rézne role i zadania , K_U30 A1_UT7
A1 U19
potrafi i mysle¢ i dziata¢ w sposob kreatywny oraz T1A KO3
K_01 | wprowadzac¢ elementy innowacyjne do p K_K04 T1A K04
projektowania urzgdzen i ukladéw mechatronicznych —
Tresci ksztatcenia:
1. Tresci ksztatcenia w zakresie wyktadu
Odniesienie
Nr Tresci ksztalcenia do efektéyv
wyktadu ksztalcenia
dla modutu
1. Wprowadzenie do mechatroniki (definicje, historia, stan wspoétczesny). W 01
2. Podstawy projektowanie mechatronicznego. W 03
3. Struktura systeméw mechatronicznych AS-i. W 01
4. Elementy systemu mechatronicznego. W_02
5. Struktura systeméw biomechatronicznych. W 02
6. Struktura systemoéw mikromechtronicznych. W 03
7. Proces projektowania ztozonych systeméw mechatronicznych. W 03
8. Sprawdzian

2. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych




3. Charakterystyka zadan projektowych

Odniesienie
Nr Tresci ksztalcenia do efektow
projektu. ksztalcenia
dla modutu

1 Projekt aktuatora mechatronicznego, biomechatronicznego, u_01

' mikromechtronicznego. K_01

> Projekt uktadu mechatronicznego. U 02

' K 01

3 Projekt ztozonego urzgdzenia mechatronicznego (projekt wykonuje zespét U 03

' mechatroniczny). K_01

4. Charakterystyka zadan w ramach innych typéw zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia
(sposoéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwoftanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)

W_01
W_02
W 03

Zadawanie pytan podczas wyktadu i omawianie odpowiedzi.
Sprawdzian pisemny lub ustny ze znajomosci metodyki projektowania mechatronicznego.

U_o1
U-02
U 03

Na ocene sktada sie:
umiejetnos¢ rozwigzywania zadania projektowego,
umiejetnos¢ innowacyjne podejscie do rozwigzania wykonywanego projektu.

K_01 | Umiejetnosé pracy w zespole z przyjmowaniem réznej roli.

NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Rodzaj aktywnosci :ttL c(;z::tagle
1 | Udziat w wyktadach 15h
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 5h
5 | Udziat w zajeciach projektowych 15h
6 | Konsultacje projektowe 15h
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 50h
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 2
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow
12 | Samodzielne przygotowanie sie do éwiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 5h
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriéw
15 | Wykonanie sprawozdan
15 | Przygotowanie do kolokwium korncowego z laboratorium
17 | Wykonanie projektu lub dokumentacji 20h
18 | Przygotowanie do egzaminu




19

20 | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 25h

21 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje w ramach samodzielnej

pracy

(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

22 Sumaryczne obcigzenie praca studenta | 75h
23 Punkty ECTS za modut 3

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 55

Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi

25 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje w ramach zajeé¢ o
charakterze praktycznym 2,2
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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