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Status modutu Obow'QZKOWV
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Usytuowanie modutu w planie studiéw
- semestr

Semestr Il

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

Semestr zimowy

Wymagania wstepne

Mechanika Ogélna | st., Teoria Mechanizmoéw i

Maszyn | st.
Egzamin Nie
Liczba punktéw ECTS 1

Forma - . . . .
. " wyktad ¢éwiczenia laboratorium projekt inne

prowadzenia zajeé¢

W semestrze 15




Cel
modutu

inzynierskiej .

Zasadniczym celem przedmiotu jest pokazanie umiejetnosci studiowania dynamiki maszyn z
punktu widzenia praw mechaniki technicznej. Istotg wykfadu jest przedstawienie dziedziny
dynamiki maszyn jako sprzezenia modeli matematycznych z réznymi gateziami mechaniki

EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Forma Lo L
Symbol Efekty kestatcon prowadzenia odm?slljr)le do odnl(fasll((tar'ue do
efektu Yy Ksztaicenia zaieé ] erektow erektow
(w/é/l/;;inne) kierunkowych | obszarowych
w o1 | Student ma podstawowsg wiedze z mechaniki w K_W02 T2A W01
B 0golnej poszerzong o teorie mechanizmow.
W_02 | Student ma ogolng wiedze z zasad modelowania K_W02 T2A W01
matematycznego obiektéw technicznych na w
wybranych przyktadach.
Student ma ogdlng wiedze dotyczgcg metod K_W02 T2A W01
numerycznego rozwigzywania problemow w
technicznych oraz umiejetnos¢ zgrubnego
W 03 szacowania efektow dynamicznych jak: zjawisko
- zyroskopowe, drgania i rezonans, samo-
synchronizacja itp.
Student umie opisa¢ dynamike ztozonych ukfadéw w K_U09 T2A _U09
mechanicznych z uwzglednieniem efektow T2A_U14
giroskopowych i dyssypacyjnych. InzA_U02
InzA_U04
u_o1
.Student umie rozwigzywac¢ analitycznie i w K_U09 T2A_U09
numerycznie zaprojektowane modele K_U13 T2A_U14
matematyczne. InzA_U02
U_02 InzA_U04
T2A_U07
T2A Ull
Student potrafi analizowa¢ i wycigga¢ poprawne w K_U09 T2A _U09
whnioski z uzyskiwanych rozwigzan K_U13 T2A_U14
InzA_U02
InzA_U04
vos T2A_UO7
T2A U1l
K 01 Student rozumie potrzebe statego uzupetniania i
- poszerzania wiedzy z obszaru dynamiki maszyn i w K_K01 T2A_KO01
pojazdow.




Tresci

ksztatcenia:

1. Tredci ksztatcenia w zakresie wyktadu

Odniesienie
Nr . . do efektéw
wyktadu Tresci ksztalcenia ksztalcenia
dla modutu
1 Podstawowe zasady rownowagi I ruchu ciat statych. Zasady W_01
energetyczne.
2 Podstawy modelowania i identyfikacji parametréw uktadow W_01
mechanicznych. W_02
3 Kinetyka maszyn sztywnych, zasady ruchu postepowego i obrotowego. W_02
W 03
4 Kinetyka uktadow zlozonych. Ptaskie mechanizmy. W_02
W_03
5 Zagadnienia drgan i ich izolacji w maszynach i mechanizmach. W_02
6 Stateczno$¢ rownowagi i ruchu uktadow mechanicznych. Twierdzenie W_02
statecznos$ci Lagrange'a. Kryterium niestatecznosci Lyapunowa. W_03
7 Zwiazki migdzy Dynamikg Maszyn a Mechatronika. W_01
W_02
W 03

2. Tresci ksztatcenia w zakresie ¢wiczeh

3. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych

4. Charakterystyka zadan projektowych

5. Charakterystyka zadan w ramach innych typéw zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
efektu | (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnos$ci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)
W_01 | Pisemne zadanie domowe.

W_02

W_03

8_83 Sprawdzian, aktywno$¢ i dyskusja na wykfadach.

U 03

k 01 | Komentarze na wyktadzie i dyskusja na cwiczeniach

C. PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Rodzaj aktywnosci Zttl: %Zﬁgle
1 | Udziat w wyktadach 15
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 3
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 18
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 0,6
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)




11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 8

12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen

13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 4

14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow

15 | Wykonanie sprawozdan

15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium

17 | Wykonanie projektu lub dokumentacji

18 | Przygotowanie do egzaminu

19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (S]Lﬁa)
21 | Liczba punktéw ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej

pracy 0,4

(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie praca studenta 30
23 Punkty ECTS za modut

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta

24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 0

Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi

25 | Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach zaje¢ o

charakterze praktycznym 0
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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