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B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

roku akademickim

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku Kierunkowy

przedmiotéw (podstawowy / kierunkowy / inny HES)

Status modutu Obqwmquwy )
(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

Jezyk prowadzenia zaje¢ Polski

Usytuowanie modutu w planie studiéw .

— semestr Szosty

Usytuowanie realizacji przedmiotuw | Letni

(semestr zimowy / letni)

Wymagania wstepne

(kody modutéw / nazwy modutéw)

prowadzenia zajeé

Egzamin Nie _
(tak / nie)
Liczba punktéw ECTS 3 ECTS
Forma wyktad Cwiczenia Laboratoriu Projekt Inne

m

18

W semestrze 5




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Cel
modutu

(3-4 linijki)

Tematyka przedmiotu obejmuje podstawowe zagadnienia zwigzane z badaniami ruchu
drogowego i zastosowaniem w praktyce wiedzy o ruchu drogowym w planowaniu,
projektowaniu i eksploatacji systemow transportowych. Ksztattowanie sieci drogowej i
ulicznej, poznanie mechanizméw i praw ruchu drogowego oraz stosowanie sprawdzonych
rozwigzan w praktyce inzynierskiej. Poprawa bezpieczenstwa drogowego.

Symbol
efektu

Efekty ksztatcenia

Forma
prowadzenia
zajec
(w/é/l/p/inne)

odniesienie do
efektow
kierunkowych

odniesienie do
efektow
obszarowych

w 01

Ma podstawowg wiedze na temat rozwoju
definicji inzynierii ruchu, roli cziowieka jako
podmiotu w ruchu drogowym, psychofizjologiczne
cechy czlowieka jako uczestnika ruchu.

Wyktad

KW_12

T1A W07
InzA_W02

W 02

Dysponuje podstawowg wiedzg na temat drég
publicznych, klasyfikacji drég, zarzgdzania droga
i ruchem na tych drogach. Zarzadzanie ruchem.
Organizacja ruchu na w obszarach
zurbanizowanych. Ma podstawowg wiedze na
temat uregulowan prawnych dotyczacych
inzynierii ruchu jako interdyscyplinarnej
dziedziny nauki

Wyktad

KW_12

T1A_WO7
InzZA_W02

Ma podstawowg wiedze na temat predkosci
jako podstawowego parametru drogi. Predkosé
projektowa, miarodajna wyznacznikiem klasy
drogi i wymiaréw geometrycznych elementow
drogi. Definicja i rodzaje skrzyzowan i weziéw
drogowych. Zna manewry pojazdéw
wykonywanych na skrzyzowaniach i miejsca
powstawania punktéw kolizyjnych. Ma
podstawowg wiedze o sposobach zmniejszenia
ilosci punktow kolizyjnych poprzez zmiany

w organizacji ruchu na skrzyzowaniach. Ma
wiedze o wymaganych odlegtosciach
widocznos$ci w obrebie skrzyzowan.

Wyktad,

KW_12

T1A_WO7
InzA_WO02

W 04

Ma podstawowg wiedze na temat modelu i
struktury transportu miejskiego, priorytetow dla
komunikacji zbiorowej. Innowacyjne koncepcje
transportu miejskiego. Ksztaltowanie sieci
drogowej i ulicznej. Zarzadzanie ruchem
miejskim w UE.

Wyktad

KW_12

T1A_WO7
InzA_WO02

Zna cele, metody uspokojenia ruchu w terenach
miejskich, w strefach zamieszkania i strefach
ruchu. Obszarowe ograniczenia predkosci,
metody uspokojenia ruchu w terenach poza
miejskich. Strefy uspakajania ruchu

Wyktad,

KW_12

T1A_WO07
InzA_W02

Ma podstawowg wiedze na temat klasyfikaciji

i funkcji znakéw drogowych pionowych

i poziomych. Zna akty prawne o znakach

i sygnatach oraz ma wiedze o szczegétowych
warunkach dla znakéw, sygnatéw oraz urzgdzenh
bezpieczenstwa ruchu drogowego

Wyktad

KW_12

T1A_WO07
InzZA_W02




Dysponuje podstawowg wiedzg na temat
systemow sterowania ruchem przy wykorzystaniu
sygnalizacji $wietlnej oraz typoéw stosowanych T1A WO7
sygnalizacji i jej koordynaciji oraz o inteligentnych | Wykfad KwW_12 InzA_W02
systemach transportowych ITS. System
TRISTAR oraz efekty uzyskane przez system
w_07 |UTOPIA i COSMOS w Turynie.
Ma podstawowag wiedze na temat kryteriow T1A WO7
h do oceny warunkéw ruchu 7
stosowanych do Y We . | Wyktad, Kw_12 InzA_W02
elementdw sieci drogowej oraz na temat badan
| analizy warunkow ruchu.
W_08
Ma podstawowg wiedze na temat Narodowego
Programu Bezpieczenstwa Ruchu Drogowego T1A WO7
ﬁOlS- 2020 r.lcele i zadania inzynierii ruchu'. Wykiad, KW_12 InzA_W02
owoczesna i nowatorska koncepcja ,Wspdlna
przestrzeh”. Zatozenia i elementy projektu , Zero
w 09 | ofiar Smiertelnych”
Rozumie potrzebe doksztatcania sie T1A_KO3
i podnoszenia swoich kompetencji zawodowych Wykiad T1A_KO4
w zakresie znajomosci inzynierii ruchu ' K_K01 T1A KO6
i probleméw bezpieczenstwa oraz regulacji InzA_KO02
K o1 | Prawnych w transporcie i ruchu drogowym
Ma swiadomo$¢ waznosci i rozumie aspekty oraz Wykiad T1A KO1
skutki dziatalnosci w obszarze transportu ’ K_K02 T1A KO3
K_02 |drogowego.
Tresci ksztalcenia:

1. Tresci ksztatlcenia w zakresie wyktadu

QOdniesienie do

ny’(\lIra du Tresci ksztalcenia kszte:ﬁ:ketr?i‘g dia
modutu
Definicje inzynierii ruchu drogowego. Cztowiek jako podmiot w
ruchu drogowym. Psychofizjologiczne cechy cziowieka. Czas w—gé
1 reakcji. Czynniki modyfikujgce zachowanie. Spostrzeganie K 01
bodzcéw komunikacyjnie waznych. Rozwdoj motoryzacii i transportu K 03
| tego skutki. Zarzgdzanie ruchem. Cele i metody organizacji ruchu B
Organy zarzadzajgce ruchem na drogach. Zarzgdzanie ruchem W_02
2 Cele, srodki, metody organizacji ruchu. Polityka transportowa K_01
w aglomeracjach miejskich. K_02
Pojecia predkosci projektowej i miarodajnej jako wyznaczniki klasy
drogi i jej geometrycznych elementéw. Szerokosci pasoéw ruchu,
odlegtosci widocznosci, dlugosci odcinkéw prostych. Wykonywane
manewry pojazdow na skrzyzowaniach i powstawanie punktow \Q/‘gf
3 kolizyjnych na skrzyZzowaniach. Sposoby organizacji ruchu K 02
zmniejszajace i eliminujgce kolizyjnos¢ na skrzyzowaniach drég K 03
Dtugos$¢ odlegtosci widocznosci na skrzyzowaniach jako pochodna -
predkosci. Pola widoczno$ci dla wlotu podporzadkowanego.
Dtugosci widocznosci na wyprzedzanie.
Powody, metody i $srodki uprzywilejowania, wydzielone pasy ruchu. W 04
4 Skoordynowanie sygnalizacji. Innowacyjne koncepcje transportu K 01
miejskiego wprowadzane i realizowane w innych panstwach. K 03
Koncepcja zrownowazonego rozwoju transportu miejskiego. -
5 Rola analizy stanu bezpieczenstwa w ruchu drogowym i potrzeb V&/—gf

spotecznych w likwidacji miejsc niebezpiecznych , poprawa stanu




bezpieczenstwa drogowego poprzez celowe uspokojenie ruchu za K_03
pomocg technicznych metod inzynierii drogowej. Rodzaje metod
uspokajania ruchu stosowane we wspoétczesnej inzynierii ruchu
drogowego. Sposoby uspokojenia ruchu drogowego w obszarach
miejscowosci przez ktére przebiegajg drogi tranzytowe poprzez
wprowadzanie stref predkosci, techniczne i psychologiczne metody
uspakajania ruchu

Cele i funkcje oznakowania. Kategorie znakéw pionowych
i stawiane im wymagania. Stopniowos¢ procesu identyfikaciji
znaku. Rozpoznawalnos¢, tres¢ znaku, ich widocznos¢ w dzieh i w

nocy. Typy, wymiary i zasady ich stosowania. Cele, funkcje, V}é/_gf
6 wymagania i kategorie znakéw poziomych. Podstawowe zasady K 02
projektowania, kanalizowanie ruchu. Szczegétowe zasady K 03
dotyczgce znakéw poziomych. Znaczenie oznakowania dla -
bezpieczenstwa ruchu drogowego. Instrukcja w sprawie znakow
drogowych.
Cele, kryteria, zalety i zasadnos¢ stosowania sygnalizacji Swietlnej.
Sygnaty, sygnalizatory i ich lokalizacje. Elementy programu
sygnalizacji. Koordynacja sygnalizacji w ciggu ulicznym oraz
systemy sterowania ruchem ulicznym. Sterowanie na drogach V&/—gf
7 szybkiego ruchu: predkoscig, ruchem na pasach, miedzy weztami. K 02
ITS Inteligentne systemy transportowe zbiory narzedzi K 03
umozliwiajgcych zarzadzanie infrastrukturg. Zakresy stosowania -
ITS. Uzyskiwane pozytywne efekty w miastach stosujgcych ITS.
Przysztos¢ ITS. Przykfady ich wykorzystywania.
Pomiary natezenia ruchu, predkosci jazdy i podrézy. Badania Vg—gf
8 parkowania. Pomiary Generalny pomiar ruchu, SDR. Natezenie K 02
ruchu, przepustowos$é ruchu. K 03
Rola i znaczenie inzynierii ruchu drogowego w zapobieganiu W_09
9 wypadkom drogowym okresdlone w Narodowym Programie BRD K_01
obowigzujgcym w Polsce do 2020 r. K_02

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia

Symbo
| efektu

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
(sposob sprawdzenia, w tym dla umiejetno$ci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)

w_01

Zaliczenie

Aby uzyskac ocene dobrg student dysponuje wiedzg na temat definicji przedmiotu.

Aby uzyskac¢ ocene bardzo dobrg student dodatkowo potrafi okresli¢ czynniki motywujgce
zachowanie kierowcy.

w_02

Zaliczenie

Aby uzyskac ocene dobrg student dysponuje podstawowg wiedzg kategorii drég i organdw
zarzgdzajgcych ruchem na tych drogach dysponuje podstawowg wiedzg na temat znajomosci
klasy drég i zaleznosci parametréw drogi od predkosci projektowej Aby uzyskaé ocene
bardzo dobrg dodatkowo ma wiedze o priorytetach polityki transportowej w miastach.

W_03

Zaliczenie

Aby uzyskac ocene dobrg student dysponuje podstawowg wiedzg na temat rodzajéow
skrzyzowan i wiedzg na temat okreslania widocznosci na wlocie skrzyzowania. Aby uzyskaé
ocene bardzo dobrg posiada dodatkowo wiedze na temat sposobdw eliminacji punktow
kolizyjnych .

W_04

Zaliczenie

Aby uzyskac ocene dobrg student dysponuje podstawowg wiedzg na temat metod
uprzywilejowania zbiorowego transportu miejskiego. Aby uzyskac ocene bardzo dobrg zna
rozwigzania innowacyjnego transportu miejskiego.




W_05

Zaliczenie

Aby uzyskac¢ ocene dobrg student dysponuje podstawowg wiedzg na temat sposobéw
uspakajania ruchu na terenach zurbanizowanych. Aby uzyska¢ ocene bardzo dobrg posiada
dodatkowo wiedze o technicznym zabezpieczeniu stref zamieszkania.

W_06

Zaliczenie

Aby uzyskac ocene dobrg student dysponuje podstawowg wiedza na temat znajomosci
znakéw drogowych ich identyfikacji i rozpoznawalnosci.

Aby uzyskac¢ ocene bardzo dobrg posiada dodatkowo wiedze na temat zweryfikowania
prawidtowosci ich wykonania i ustawienia na drodze zgodnie ze szczegélnymi warunkami
znakéw i sygnatow drogowych.

w_07

Zaliczenie

Aby uzyskac¢ ocene dobrg student dysponuje podstawowg wiedzg na temat rodzajow
sygnalizacji, elementy programu sygnalizacji, rodzaje wzbudzen, dtugosci cyklu, czas
ewakuacji, sygnalizacja akomodacyjna. Zna systemy sterowania ruchem.

Aby otrzymaé ocene bardzo dobrg posiada dodatkowo wiedze na temat usprawnienia ruchu
na skrzyzowaniach z sygnalizacjg $wieting.

W_08

Zaliczenie

Aby uzyskac ocene dobrg student dysponuje podstawowg wiedzg na temat parametrow
ruchu, ich pomiaréw i badan i analizy. Generalny pomiar ruchu. Znaczenie analiz natezen i
rozktadu predkosci. Struktura ruchu na drogach krajowych.

Aby uzyskac ocene bardzo dobrg posiada dodatkowo wiedze o badaniu parkowania oraz
obliczania i znaczenia dla analizy wskaznika SDR.

W_09

Egzamin

Aby uzyska¢ ocene dobrg student dysponuje podstawowg wiedzg na temat oceny stanu
bezpieczenstwa ruchu drogowego w kraju w poréwnaniu z innymi panstwami europejskimi,
zna cele i srodki poprawy bezpieczehstwa ruchu na polskich drogach. Aby uzyska¢ ocene
bardzo dobrg posiada dodatkowo wiedze o szwedzkim programie poprawy BRD oraz zna
zatozenia wspotczesnej koncepcji , Wspodlna przestrzen”..

K_01

Obserwacja postawy studenta podczas zaje¢ dydaktycznych.

Student, aby uzyska¢ ocene dobrg powinien rozumie¢ potrzebe statego uzupetniania wiedzy
Z zakresu inzynierii ruchu i na biezgco jg uzupetnia¢. Aby uzyskac ocene bardzo dobra,
powinien wyrézniaé sie pod tym wzgledem na tle grupy.

K_02

Obserwacja postawy studenta podczas zaje¢ dydaktycznych.

Aby uzyska¢ ocene dobrg student ma swiadomo$¢ waznoéci i rozumie¢ pozatechniczne
aspekty i skutki dziatalno$ci w obszarze inzynierii ruchu, w tym jej wptywu na funkcjonowanie
transportu i poprawy bezpieczenstwa drogowego.. Aby uzyskaé¢ ocene bardzo dobrg, umie
identyfikowa¢ powigzania pomiedzy réznymi zjawiskami i procesami zwigzanych z
motoryzacjg i transportem oraz wptyw tych zaleznosci na bezpieczenstwo transportu i ruchu
drogowego. Umie ochroni¢ siebie i innych od zagrozen zwigzanych z rozwojem motoryzaciji i
transportu. Powinien ponadto wskazywac¢ sposoby rozwigzywania zadan niestandardowych.




D. NAKELAD PRACY STUDENTA
Bilans punktéw ECTS
. o obciazenie
Rodzaj aktywnosci studenta
1 | Udziat w wykfadach 18 godzin
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 3 godziny
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 21 godzin
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 0,8 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 30 godzin
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 25 godzin
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow
15 | Wykonanie sprawozdan
15 | Przygotowanie do kolokwium koricowego z laboratorium
17 | wWykonanie projektu lub dokumentagcji
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (SSEa?OdZ'n
21 | Liczba punktéw ECTS, ktéra student uzyskuje w ramach samodzielnegj
pracy 2,2 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obciazenie praca studenta | 76 godzin
23 Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 3 ECTS
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 0 godzin
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi g
25 | Liczba punktéw ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach zajeé o
charakterze praktycznym O ECTS

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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