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A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW
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Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

przedmiot kierunkowy

Status modutu

przedmiot nieobowigzkowy

Jezyk prowadzenia zaje¢

angielski

Usytuowanie modutu w planie studiéw
- semestr

trzeci

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

semestr letni

Wymagania wstepne

Egzamin nie
Liczba punktow ECTS 3
Forma wykiad ¢wiczenia laboratorium projekt inne

prowadzenia zajeé

w semestrze 18




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Przedmiot zapoznaje studenta z problemami modelowania uktadéw wielowymiarowych -
MIMO oraz ztozonych ciggtych i dyskretnych systeméw sterowania. Przedstawiona jest
metodyka lingwistycznych i rozmytych algorytmoéw sterowania oraz zaawansowane

Cel algorytmy sterowania (neuronowe, genetyczne, ewolucyjne).

modutu . L . - L .
Celem nauczania przedmiotu jest nabycie przez studenta umiejetnosci formutowania i
rozwigzywania zadan dla uktadéw wielowymiarowych z zakresu zaawansowanych
algorytmow sterowania.

Symbol ) pro'\jvoar(;nzznia odniesier)ie do odniesier;ie do
fekiu Efekty ksztalcenia zaieé _ efektow efektow
€ Zaje kierunkowych | obszarowych

(w/¢/l/p/inne)
W_01 | Student zna i rozumie opis wielowymiarowych wyktad K_W02 T2A W03
uktadow sterowania. T2A W04
W_02 | Student ma wiedze w zakresie dostepnych metod wyktad K_W02 T2A W03
dotyczacych badania stabilnosci uktadéw liniowych. T2A W04
W_03 | Student ma uporzgdkowang wiedze w zakresie wyktad K_W02 T2A W03
syntezy wielowymiarowych uktadoéw regulaciji. T2A W04
W_04 | Student zna i rozumie teorie dotyczacg zbiorow wyktad K_W02 T2A W03
rozmytych i ich zastosowan. T2A_W04
U_01 | Potrafi przygotowa¢ opracowanie w jezyku wyktad K _U01 T2A _U02
angielskim dotyczace algorytmoéw sterowania dla T2A _UO3
uktadéw MIMO. T2A _UO04
T2A_UO06
U_02 | Potrafi przeprowadzi¢ analize uktadow MIMO. wyktad K_U01 T2A U02
K_U12 T2A_UO03
T2A_U04
T2A_U06
T2A_U09
T2A_Ul1
T2A_U18
T2A _U19
U_03 | Potrafi stosowac¢ algorytmy rozmyte w uktadach wyktad K_U01 T2A_U02
regulacji automatyczne;. K_U12 T2A_U03
T2A_U04
T2A_U06
T2A_U09
T2A U11
T2A_U18
T2A U19
K_01 | Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie, wyktad K_KO01 T2A_KO01
zagadnien dotyczacych uktadéw regulaciji.
K_02 | Ma swiadomos$¢ waznosci i rozumie potrzebe wyktad K_KO02 T2A_KO02
stosowania najnowszych algorytméw sterowania.
Tresci ksztalcenia:
1. Tresci ksztalcenia w zakresie wyktadu
Odniesienie
wyll(\llra du Tresci ksztalcenia If:z‘t:f\f:;g;’;
dla modutu
1 Matematyczne modele liniowych ciggtych i dyskretnych wielowymiarowych 3/_0011

uktadéw sterowania (MIMO).

K_01




2 Algebra schematéw blokowych, macierze transmitancji wielowymiarowych W_01
3 Stabilnos$¢ ciggtych i dyskretnych uktadéw wielowymiarowych. W_02
4 Uktady autonomiczne i decentralizowane, synteza ciggtych i dyskretnych w_01
uktadéw wielowymiarowych U_02

5 Synteza ciagtych i dyskretnych uktadéw wielowymiarowych. W_03
6 Modele zmiennych stanu liniowych ciagtych i dyskretnych wielowymiarowych W_03
uktadéw sterowania. u_02

7 Rozwigzywanie ciagtych i dyskretnych liniowych réwnan zmiennych stanu. 3/_823
8 Ztozone liniowe ciggte systemy sterowania. \L/JV__gzi”
9 Ztozone liniowe dyskretne systemy sterowania. \l/JV__(?Zi”
10 Podstawy teorii zbioréw rozmytych. W_04
11 Lingwistyczne i rozmyte modele systeméw dynamicznych. w_04
12 Lingwistyczne i rozmyte algorytmy sterowania. \L/JV_(?;
K_02

13 Rozmywanie (fuzyfikacja), mechanizmy interferencyjne i ostrzenie W_04
(defuzyfikacja). g—gg

14 Poréwnanie wynikéw regulacji rozmytej z regulacjg klasyczna. \L/JV__(;);
15 Zaawansowane algorytmy sterowania (neuronowe, genetyczne, ewolucyjne). \}/<V__§24

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
efektu | (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)

do Kolokwium
w_04

U_01 | Projekt

do

U_03

E_gé Obserwacja postawy studenta podczas zaje¢ dydaktycznych, dyskusja

D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

Rodzaj aktywnosci :tt:] c(;gfﬁ;"e

1 | Udziat w wyktadach 18h

2 | Udziat w ¢wiczeniach

3 | Udziat w laboratoriach

4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 14h

5 | Udziat w zajeciach projektowych

6 | Konsultacje projektowe

7 | Udziat w egzaminie

8

9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 32h
akademickiego (suma)

10 | Liczba punktéw ECTS, ktora student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 1,0 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 15h

12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen




13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 10h
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow
15 | Wykonanie sprawozdan
15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium
17 | Wykonanie projektu lub dokumentaciji 25h
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (SSuOnr]]a)
21 | Liczba punktow ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 2,0 ECTS
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie pracg studenta | 82h
23 Punkty ECTS za modut
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 3'0 ECTS
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym _
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje w ramach zaje¢ o

charakterze praktycznym
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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