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Zaawansowane techniki programowania
sterownikéw PLC.

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Advanced techniques for PLC programming.
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A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiow

Automatyka i Robotyka

Poziom ksztatcenia

Il stopien

Profil studiow

ogoblnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiéw

studia niestacjonarne

Specjalnosc

wszystkie

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator modutu

mgr inz. Hubert Wisniewski

Zatwierdzit:

B. 0GOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

Przedmiot kierunkowy
(podstawowy / kierunkowy / inny HES)

Status modutu

Przedmiot obowigzkowy

(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

Jezyk prowadzenia zaje¢ polski
Usytuowanie modutu w planie studiéw | _.

- semestr pierwszy
Usytuowanie realizacji przedmiotu w zimowy

roku akademickim

(semestr zimowy / letni)

Wymagania wstepne

Sterowniki PLC i regulatory cyfrowe.
(kody modutéw / nazwy modutéw)

Egzamin .
(tak / nie)
Liczba punktéw ECTS 3
Forma wykiad ¢wiczenia laboratorium projekt inne

prowadzenia zajec¢

w semestrze 9

18




C. EFEKTY KSZTALCENIA I METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Celem modutu jest zapoznanie studentéw z podstawami dotyczgcymi realizacji systemow

Cel stuzgcych do wizualizacji, kontroli i przechowywania danych w systemach przemystowych.

modutu | Oméwione zostang takze metody budowy interfejsu cztowiek-maszyna.
Forma . odniesienie do | odniesienie do
Se);zktzgl Efekty ksztalcenia prov;/;izéenla efektow efektow
(W/&/p/inne) kierunkowych | obszarowych

Student posiada wiedze z zakresu architektury, | wyktad T2A_WO06

oraz obszaru zastosowania sterownikow PLC w T2A_WO07

uktadach ztozonych z wykorzystaniem protokotéw InzA_WO01

W o1 sieciowych. K_WO07 InzA_WO02

- K_U06 T2A_UO05

T2A_UO07

T2A_U10

InzA_U03

Student posiada wiedze na temat | wyktad T2A_WO06

zaawansowanych polecen systemowych T2A_WO07

pozwalajgcych na programowg zmiane ustawien InzA_WO01

W 02 konfiguracyjnych sterownika PLC. K_WQ07 InzA_WO02

- K_U06 T2A_UO05

T2A_UO07

T2A_U10

InzA_UO03

Student posiada wiedze pozwalajgcg konfiguracje i | wyktad T2A_WO06

dobdr elementéw pozwalajgcych na komunikacje T2A_WO07

sterownikbw PLC w protokole szeregowym InzA_WO01

W 03 Modbus RTU, SNP-X , oraz protokole opartym o K_Wo07 InzA_W02

- magistrale Profibus DP. K_U06 T2A_UO05

T2A_UO07

T2A_U10

InzA_U03

Student posiada wiedze pozwalajgcg konfiguracje i | wyktad T2A_WO06

dobdr elementéw pozwalajgcych na komunikacje T2A_WO07

sterownikbw PLC w protokole opartym o siec InzA_WO01

W 04 Token-RIng w protokole Genius, oraz sie¢ opartg o K_WO07 InzZA_W02

- architekture gwiazda w protokole EGD. K_U06 T2A_UO05

T2A_UO07

T2A_U10

InzA_UO03

Student posiada wiedze pozwalajgcg na | wykiad T2A_WO06

korzystanie z modutéw specjalizowanych takich jak T2A_WO07

wejscia HSC, oraz bloki regulatoréw typu PID. InzA_W01

W 05 K_W07 InzA_WO02

- K_U06 T2A_UO05

T2A_U07

T2A_U10

InzA_UO03

Student potrafi zainstalowa¢ i skonfigurowac |laboratorium T2A_U05

aplikacje narzedziowg wg aktualnych wymagan T2A_U10

projektowych. K_U06 T2A_U12

u_o1 K_Uo7 InzA_U03

T2A_UO05

T2A_U07

T2A_U10




InzA_UO3
Student potrafi zaprojektowac architekture systemu | laboratorium T2A_U05
zgodnie z wymaganiami projektowymi. (np. ze T2A _U10
wzgledu na rodzaj danych , dostepne media T2A_U12
komunikacyjne, liczbe sterownikéw PLC K_U06 InzA_UO3
U_02 |wystepujacych w projekcie.) Potrafi programowo K_Uo07 T2A_UO05
zmieni¢ parametry konfiguracyjne sterownika. T2A_U07
T2A_U10
InzA_U03
Student potrafi zaprojektowac i poprawnie laboratorium T2A_U05
U 03 wykonac¢ system wymiany danych pomiedzy K_U06 T2A_UO07
- sterownikami PLC. T2A_U10
InzA_U03
Student potrafi zaprojektowac i zrealizowaé laboratorium T2A UOS
zaawansowane funkqe’zwwlzar_we_z _ K U06 T2A U7

U_04 | wykorzystaniem modutéw specjalizowanych takie - -
. . . T2A _U10

jak moduty HSC, oraz zbudowa¢ ukifad regulacji —

: . ) X InzA_UO03
automatycznej w oparciu o bloki funkcyjne PID. —
Student posiada wiedze, ktéra pozwala oszacowaé | Wyktad/
korzysci ekonomiczne wynikajgcych z zastosowani | laboratorium T2A_KO06

K_01 i . N K_K06
systemow wykorzystywanych do wizualizacji -
procesow przemystowych.
Student posiada wiedze, ktéra pozwala na wyktad
wspotprace w grupie w trakcie realizacji rozlegtych T2A_KO03
K_02 ey : . ) e K_K03
projektow, potrafi przyjmowaé w niej rézne role w -
zaleznosci od stawianych wymagan.
Tresci ksztatcenia:
1. Tresci ksztatcenia w zakresie wykfadu
Odniesienie
Nr Tresci ksztatcenia do efektow
wyktadu ksztatcenia
dla modutu
Architektura i uwarunkowania ekonomiczne stosowania sterownikéw plc w

1 . w_01
uktadach ztoZzonych.

5 Proficy ME w konfiguracji zaawansowanych parametréw systemowych W 02
sterownikow PLC. Zaawansowane polecenia jezyka drabinkowego. B
Komunikacja oparta o protokoty szeregowe Modbus RTU, SNP-X, oraz

3 : ) Ww_03
magistrale Profibus DP.

Komunikacja oparta o sieci Genius (topologia token-ring), oraz sieci typu

4 . W_04
gwiazda w protokole EGD.

Moduty specjalizowane HSC w uktadach automatyki, konfiguracja przyktady

5 zastosowan. Ukfady automatycznej regulacji w oprciu o bloki funkcyjne jezyka | w_o5
drabinkowego (regulacja dwustawna, regulacja z wykorzystaniem K_01
dedykowanych blokéw PID).

2. Tresci ksztalcenia w zakresie zadan laboratoryjnych

] Odniesienie
er Zajec Tresci ksztalcenia do efektoyv
ab. ksztatcenia
dla modutu

1 Przygotowanie srodowiska Proficmy Machine Edition do pracy. Konfiguracja U o1

parametréw systemowych. Tworzenie projektow wielosterownikowych. B
> Konfiguracja parametréw systemowych sterownika PLC z wykorzystaniem U 02

oprogramowania PME, oraz zaawansowanych funkcji jezyka drabinkowego.




3 Komunikacja z wykorzystaniem protokotdw szeregowych -, SNP-X uU_03

4 Komunikacja z wykorzystaniem protokotéw szeregowych -, Modbus RTU u_03

5 Komunikacja z wykorzystaniem magistrali na podstawie protokotu Profibus U 03
DP. B

6 Komunikacja z wykorzystaniem protokotu EGD.
Systemy rozproszone z wykorzystaniem uktadéw we/wy oddalonych opartych

7 , u_o03
o protokét EGD.

8 Konfiguracja i wykorzystanie modutéw HSC w aplikacji sterowania U 03
predkoscig. B
Uktad regulacji dwu-stawnej w jezyku drabinkowym. Uktady regulacji oparte o 3—8%

9 regulacje PID z wykorzystaniem zaawansowanych funkcji jezyka U o4
drabinkowego. K 02

Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia

Symbol Metody sprawdzania efektéw ksztalcenia
efektu (sposob sprawdzenia, w tym dla umiejetno$ci — odwotanie do konkretnych zadan projektowych, laboratoryjnych, itp.)

W_01 | Sprawdzian ustny z petnego zakresu wiedzy z wyktadu, 20% aktywnosc¢ studentéw podczas

do realizacji wirtualnych zadan inzynierskich (problem + rozwigzanie).

W_05

U_01 | Zaliczenie na podstawie samodzielnie przygotowanej aplikacji z zakredu prowadzonych
do ¢wiczen laboratoryjnych.

U 04

K_01 |Obserwacja postawy studenta podczas zaje¢ dydaktycznych

do

K_02




D. NAKEAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

. o obciazenie
Rodzaj aktywnosci studenta
1 | Udziat w wyktadach 9h
2 | Udziat w ¢wiczeniach
3 | Udziat w laboratoriach 18h
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 5h
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezposrednim udziale nauczyciela 32h
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktow ECTS, ktorg student uzyskuje na zajeciach
wymagajacych bezposredniego udziatu nauczyciela akademickiego 1,28
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 20h
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 20h
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriéw 30h
15 | Wykonanie sprawozdan
15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium 10h
17 | wWykonanie projektu lub dokumentaciji
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (Ssuor!]]a)
21 | Liczba punktow ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 1
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obcigzenie pracg studenta | 112h
23 Punkty ECTS za modut 3
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
24 | Naktad pracy zwigzany z zajeciami o charakterze praktycznym 53
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktow ECTS, ktérg student uzyskuje w ramach zaje¢ o
charakterze praktycznym 2,12

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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