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KARTA MODULU / KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu

Nazwa modutu

Sterowniki PLC i regulatory cyfrowe

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Programmable Logic Controller and digital

controller PID.

Obowigzuje od roku akademickiego

2013/2014

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiéw

Automatyka i Robotyka

Poziom ksztalcenia

| stopie h

Profil studiéw

ogolnoakademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia niestacjonarne

Specjalnosc

Automatyka Przemystowa

Jednostka prowadzaca modut

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator modutu

Dr hab. in z. Jerzy Stamirowski

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$é¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

przedmiot podstawowy

Status modutu

przedmiot obowi gzkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiow
- semestr

Semestr szosty

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

Semestr letni

Wymagania wstepne

podstawy informatyki, podstawy teorii regulaciji

Egzamin

tak
Liczba punktow ECTS 4
Forma wyktad éwiczenia laboratorium projekt inne

prowadzenia zaj ¢é

W semestrze 9

- 18




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Celem przedmiotu jest uzyskanie przez studentdéw wiedzy o architekturze
sterownik PLC oraz wedzy i umiejetnosci programowaniu sterownikéw PLC

Cel wigcznie z tworzeniem cyfrowego regulatora PID. Celem jest réwniez
modutu | uzyskanie wiedzy i umiejetnosci pozwalajgcych dobra¢ sterownik dla
okreslonego zadania regulacji i sterowania  urzgdzeniami i uktadami
przemystowymi.
Symbol _ provig:jn;:nia odniesier]ie do odniesier]ie do
ofektu Efekty ksztatcenia 2306 _ efektéw efektéw
wiéhiplinne) kierunkowych obszarowych
W 01 Student ma elementarna wiedze z'zakresu wyklad | K_W18 T1A W03
sterowania procesami dyskretnymi
Student ma podstawowg wiedze z zakresu T1A W02
budowy, zastosowania [ rozwoju K W09 T1A W03
W_02 |sterownikow PLC, wyktad K W19 T1A W04
- T1A_WO07
InzZA_W02
Student zna  zasady i metody
W 03 projektoyvgnia oprogramowania d!a wyktad | K_W19 T1A W03
sterownikow PLC oraz programowania
sterownikow PLC.
Student ma podstawowg wiedze na temat T1A W02
regulatorow cyfrowych. K_WO09 T1A W03
W_04 wyktad K _W16 T1A_WO04
K_W19 T1A_WO07
InZA_W02
Student zna zasady i metody praktycznej T1A W02
realizacji sterownika PID w sterowniku K_W09 T1A W03
W_05 |PLC. wyktad K _W16 T1A W04
K_W19 T1A_WO07
InzZA_WO02
Student potrafi dobrac sterownik do laborator T1A U13
U_01 |zadania sterowania i przygotowac go do |ium K_U32 InzA |
. . nzA_UOQO5
pracy (konfiguracja). -
Student potrafi zaprojektowac, laborator
U 02 przygotowac i przetestowac program ium K U32 T1A _U13
- sterownika PLC dla relizacji zadania - InzZA_UO05
sterowania
Student potrafi zrealizowaé regulator PID |laborator T1A U09
U 03 w sterowniku PLC ium K_U19 InzA_U02
- K_U32 T1A_U13
InzZA_UQ05
Student potrafi przetestowa¢ program laborator K U9 T1A U09
U 04 |regulatora i dostroi¢ parametry regulatora |ium - InzZA_U02
PID.
Student ma swiadomos¢ waznosci i wyktad T1A K02
K_01 |rozumie pozatechniczne aspekty i skutki |laborator K_KO2 InzZA_KO1
dziatalnosci inzyniera automatyka ium




Student rozumie potrzebe i zna wykitad
K 02 mozliwosci ciggtego doksztatcania sie w | laborator |K_KO01 T1A KO1
- zakresie rozwoju sterownikow ium
programowalnych
1. Tresci ksztatcenia w zakresie wykfadu
Odniesienie
w yk,?; du Tresci ksztatcenia Esozte;ﬁ:lggg
dla modutu
Charakterystyka funkcjonalna sterownikow. Funkcje
1 przetwarzania sygnatéw, funkcje interfejsu z czujnikami i| W_01
elementami wykonawczymi, funkcje interfejsu cztowiek-maszyna. | U 01
Norma IEC 61131.
Architektura sprzetowa sterownika PLC. Jednostka centralna
CPU, moduty wejs¢ cyfrowych, moduty wyjs¢ cyfrowych, moduty
5 wejs¢ analogowych prgdowych i napieciowych, moduty wyjs¢ | W_02
analogowych,moduty specjalne (pomiaru temperatury, szybkie | U_01
liczniki, regulatory, pozycjonowania osi), moduty komunikacyjne,
moduly rozszerzen lokalnych
Programowanie przy uzyciu instrukcji podstawowych. Instrukcje
podstawowe i specjalne, operacje na bitach (styk otwarty, styk | W_05
3 | zamkniety, negacja, ustawienie i kasowanie bitu, przerzutnik RSi| U _03
SR ,uktady pamieciowe, wykrywanie zbocza), operacje logiczne | U_04
na stowach,
Programowanie przy uzyciu instrukcji podstawowych. Zegary, W 02
4 liczniki, operacje przenoszenia danych, przesuwania i rotacji U 02
danych, konwersji, poréwnywania, operacje matematyczne, K 02
operacje sprawdzania stanu bitow. -
Srodowisko tworzenia oprogramowania. Oprogramowanie W 02
5 narzedziowe Cimplicity Machine Edition / Proficy Machine Edition U 02
— firmy GE Fanuc, Simatic Manager —firmy Siemens, Control K 02
FPWinPro — firmy Panaconic. -
2. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
Odniesienie
ergﬁji ec Tresci ksztatcenia Esozteatﬁ:lgg\i,;
dla modutu
1 Podstawowe elementy jezyka drabinkowego — styki i cewki U 01
przekaznikowe. Realizacja funkcji logicznych w jezyku U _02
drabinkowym. Referencje o organizacji binarnej. (iloczyn
logiczny, suma logiczna, negacja, alternatywa wytgczajgca -
XOR, negacja iloczynu logicznego — funkcja Sheffera NAND,
negacja sumy logicznej — funkcja Peirce’a).
2 Liczniki, zegary, arytmetyka i relacje w jezyku drabinkowym. U 01
Referencje o organizacji stowowej. U 02
3 System obiegu wody w basenie. Program sterujacy modelem U 01
obiektu. U 02
4 Linia produkcyjna - napetnianie butelek oranzadg. Program U 01
sterujacy modelem obiektu. U 02




S Pralka automatyczna. Program sterujacy modelem obiektu. 3—8;
6 Przygotowanie i konfiguracja sterownikow PLC w &ptiji Proficy U:Ol
Machine Edition. U 02

7 Podstawowe blokiggyka drabinkowego w aplikacji Proficy Maching U_01
Edition. U 02

8 Sterowanie objektem grzanie chtodzenie przy wspapr U 01
z regulatorem cyfrowym. U 02

9 U 01
Aplikacja sterygca uktadem wykonawczym falownik-silnik. E—gi

K 02

3. Charakterystyka zadan projektowych
4. Charakterystyka zadan w ramach innych typow zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
efektu (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadarn projektowych, laboratoryjnych, itp.)

W_01 |Egzamin.

do

Pytania i programy z petnego zakresu wiedzy objetego programem wyktadu.

W 04 |Ocena studenta uzalezniona od ilosci zdobytych punktéw.

W_01 |Sprawdzian pisemny cz gstkowy.

do

W 04

Ocena uwzgledniana przy ocenie koncowe,.

U_01 |Sprawdzian pisemny z petnego zakresu umiejetnosci objetego programem

do

U 04

laboratorium. Ocena studenta uzalezniona od ilosci zdobytych punktow.

K_01 |Obserwacja postawy stu denta podczas zaj e¢ dydaktycznych

K_02

D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Rodzaj aktywno $ci (s)tkfj i;::,;l nie
1 | Udziat w wyktadach 9h
3 | Udziat w laboratoriach 18h
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 6h
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie 5h
8




9 | Liczba godzin realizowanych przy bezpo $rednim udziale nauczyciela 38h
akademickiego
10 | Liczba p_unktéw ECTS, I’<tc'>r a studen.t uzyskuje na zaj eciach _ 2 0 ECTS
wymagaj gcych bezpo sredniego udziatu nauczyciela akademickiego !
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 10h
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow
14 | Samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow 5h
15 | Wykonanie sprawozdan 10h
15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium 10h
17 | Wykonanie projektu lub dokumentagii
18 | Przygotowanie do sprawdzianu korncowego z wyktadéw 10h
19
20 | Liczba godzin samodzielnej pracy studenta 45h
21 | Liczba 5 5 i i i
o punktow ECTS, ktér g student uzyskuje w ramach samodzielnej 2.0 ECTS
22 Sumaryczne obci gzenie prac g studenta 105h
23 Punkty ECTS za modut 4.0 ECTS
24 | Nakfad pracy zwi gzany z zajeciami o charakterze praktycznym
25 | Liczba punktéw ECTS, ktér g student uzyskuje w ramach zaje€ o

charakterze praktycznym
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