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A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiéw

Automatyka i Robotyka

Poziom ksztalcenia

| stopie h

Profil studiow

0g6Ino akademicki

Forma i tryb prowadzenia studiow

studia niestacjonarne

Specjalnosc

Automatyka Przemystowa

Jednostka prowadzaca modut

Katedra Automatyki i Robotyki

Koordynator modutu

Prof. dr hab. in z. Radim Farana

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$é do grupy/bloku
przedmiotéw

przedmiot kierunkowy

Status modutu

przedmiot obowi azkowy

Jezyk prowadzenia zajec

polski

Usytuowanie modutu w planie studiow
- semestr

Semestr pi gty

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

Semestr zimowy

Wymagania wstepne

Modelowanie Dynamiki Procesow i Symulacja

Egzamin nie
Liczba punktéw ECTS 4
Forma wyktad éwiczenia laboratorium projekt inne

prowadzenia zaj ¢é

18

w semestrze

9 - - -




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Pojecia podstawowe teorii regulacji, cel regulacji, klasyfikacja uktadéw regulaciji
automatycznej. Linearyzacja, modele matematyczne uktadéw liniowych i ich wiasciwosci.
Podstawowe elementy uktadow regulaciji i ich charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe.

Cel Identyfikacja eksperymentalna obiektéw regulacji. Konwencjonalne regulatory liniowe i ich
modutu | charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe. Stabilnos¢ liniowych ukladéw regulaciji, kryteria
Hurwitza, Michajtowa i Nyquista. Ocena jakosci regulacji uktadow ciagtych w dziedzinie
czasu i czestotliwosci. Synteza liniowych uktadoéw regulacji, metody eksperymentalne i
analityczne strojenia regulatoréw liniowych.
Symbol _ provlflgrdnz]:nia odniesier]ie do odniesier]ie do
ofektu Efekty ksztatcenia 2806 ' efektow efektéw
P kierunkowych obszarowych
(w/¢/l/plinne)
Student zna i rozumie podstawowe definicje wyktad K W14 T1A_WO01
dotyczgce zagadnien regulacji. T1A W02
w_01 T1A W03
Student ma wiedze w zakresie dostepnych metod wyktad K W14 T1A_WO01
dotyczacych badania stabilnosci uktadéw liniowych. T1A W02
w_02 T1A W03
Student ma uporzgdkowang wiedze w zakresie wyktad K W14 T1A_WO01
przebiegu procesu regulaciji. T1A W02
w_03 T1A W03
Student zna i rozumie spos6b dziatania regulatoréw | wyktad K_W14 T1A W01
przekaznikowych. T1A W02
W_04 T1A W03
Potrafi wykresli¢ podstawowe charakterystyki dla wyktad K_U02 T1A U02
uktadéw liniowych K_U03 T1A UO03
u_o1 K_U19 T1A U09
Potrafi przeprowadzi¢ analize liniowego uktadu wyktad K_U01 T1A U0l
regulacji K_U02 T1A _UO02
u_02 K_U19 T1A UQ09
Potrafi stosowac regulatory w ukfadach regulacii wyktad K_Uo1 T1A_UO1
automatyczne;j. K_U02 T1A UO02
u_o3 K_U19 T1A _U09
Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie, wyktad K_KO01 T1A KO1
K_01 | zagadnien dotyczacych uktadow regulaciji.
Ma $wiadomos$¢ waznosci i rozumie potrzebe wyktad K_K02 T1A K02
K_02 | stosowania regulatorow.
Tresci ksztatcenia:
1. Tresci ksztalcenia w zakresie wykladu
Odniesienie
Nr Tresci ksztatcenia do efektéyv
wyktadu ksztatcenia
dla modutu
1 Podstawowe pojecia sterowania. Sterowanie w uktadzie otwartym i W_01
zamknietym, wtasciwosci. Nieczuto$¢ i odpornos¢ uktadow sterowania. E—gi
Klasyfikacja uktadéw regulaciji. B
2 Szczeg6towy schemat blokowy uktadu regulacji, opis elementéw. W_01
3 Podstawowe transmitancje uktadu regulacji. Realizacja fizyczna elementéw W_01
proporcjonalnych i ich charakterystyki. Realizacja fizyczna elementow \Gv—gzz
rézniczkujgcych i catkujgcych i ich charakterystyki. B
5 Identyfikacja obiektoéw regulacji. Okreslanie charakterystyki statycznej metoda W_03
najmniejszych kwadratow. u_03




6 Identyfikacja obiektéw regulacji na podstawie charakterystyk skokowych i W_02
czestotliwos$ciowych. u_01
7 Linowe regulatory konwencjonalne i ich charakterystyki. W_03
Synteza liniowych uktadéw regulaciji. 8—8;
8 Stabilnos¢ liniowych uktadéw regulacji. Kryteria Hurwitza i Michajtowa. Ww_01
Kryterium Nyquista. Metody czestotliwosciowe.Ocena jakosci regulacji w \(Jv_gzz
dziedzinie czasowej i czgstotliwosciowe;. U 03
K 02
9 Metody eksperymentalne Zieglera — Nicholsa. W_01
Metody pozadanego modelu, wielokrotnego bieguna, SIMC. Yjv—gzz
u_03
K_02
2. Tresci ksztatcenia w zakresie ¢wiczen
Odniesienie
Nr zajeé . . do efektow
éwicz. Tresci ksztatcenia ksztatcenia
dla modutu
1 Tworzenie modeli matematycznych. Linearyzacja. \l/JV_gll
2 Wykreslanie charakterystyk czasowych i czestotliwosciowych podstawowych U_o1
elementéw. u_02
3 Symulacja uktadéw regulacji w Simulink u_03
4 Stabilnos¢ liniowych uktadéw regulacii. \(JV_832
5 Strojenie liniowych regulatoréw. 8:85

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
efektu (sposéb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadar projektowych, laboratoryjnych, itp.)

\éV_Ol Kolokwium
(o]

W _04

u_01 Kolokwium
do

U 03

E_gé Obserwacja postawy studenta podczas zaje¢ dydaktycznych, dyskusja

D. NAKEAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS

Rodzaj aktywno $ci gﬁj Cd'g:; nie

1 | udziat w wyktadach 18h

2 | Udziat w éwiczeniach 9h

3 | Udziat w laboratoriach

4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 3h

S | Udziat w zajeciach projektowych

6 | Konsultacje projektowe

7 | Udziat w egzaminie

8

9 | Liczba godzin realizowanych przy bezpo $rednim udziale nauczyciela 30h
akademickiego (suma)

10 | Liczba p_unkt(’)w ECTS, I’<t(’)r a studen_t uzyskuje na zaj eciach _ 1.0 ECTS
wymagaj gcych bezpo sredniego udziatu nauczyciela akademickiego !




(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 25h
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen 25h
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 10h
14 | samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow
15 | Wykonanie sprawozdan 10h
15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium
17 | Wykonanie projektu lub dokumentacji 15h
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (85u5rpa)
21 | Liczba punk toéw ECTS, ktor g student uzyskuje w ramach samodzielnej

pracy 2,0 ECTS

(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)

22 Sumaryczne obci gzenie prac g studenta | 115h
23 Punkty ECTS za modut

1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta 4’0 ECTS
24 | Naklad pracy zwi gzany z zajeciami o charakterze praktycznym 52

Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi

25 | Liczba punktéw ECTS, ktér g student uzyskuje w ramach zaj e€o

charakterze praktycznym 2,0 ECTS
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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