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KARTA MODULU / KARTA PRZEDMIOTU

Kod modutu

Nazwa modutu

Teoria maszyn i mechanizméw

Nazwa modutu w jezyku angielskim

Theory of machines and mechanisms

Obowigzuje od roku akademickiego

2013/2014

A. USYTUOWANIE MODULU W SYSTEMIE STUDIOW

Kierunek studiéw

Automatyka i Robotyka

Poziom ksztalcenia

| stopie h
(I stopien / Il stopien)

Profil studiow

Ogodlno akademicki

(ogdlno akademicki / praktyczny)

Forma i tryb prowadzenia studiow

niestacjonarne
(stacjonarne / niestacjonarne)

Specjalnos¢

Jednostka prowadzgca modut

Katedra Mechaniki

Koordynator modutu

Dr inz. Stanistaw Wojcik

Zatwierdzit:

B. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA PRZEDMIOTU

Przynaleznos$é¢ do grupy/bloku
przedmiotéw

Podstawowy
(podstawowy / kierunkowy / inny HES)

Status modutu

Obowi gzkowy
(obowigzkowy / nieobowigzkowy)

Jezyk prowadzenia zajec

Polski

Usytuowanie modutu w planie studiow
- semestr

Semestr pi gty

Usytuowanie realizacji przedmiotu w
roku akademickim

Semestr zimowy

Wymagania wstepne

Analiza matematyczna , mechanika ogolna
(kody modutéw / nazwy modutéw)

prowadzenia zaj e¢

Egzamin Nie _
(tak / nie)
Liczba punktéw ECTS 3
Forma wykiad ¢éwiczenia laboratorium projekt inne

W semestrze 9

9




C. EFEKTY KSZTALCENIA | METODY SPRAWDZANIA EFEKTOW KSZTALCENIA

Rozumienie podstawowych zjawisk zwigzanych z przeniesieniem ruchu i sit za pomocg
mechanizmu. Umiejetno$¢ analizy: strukturalnej, kinematycznej, statycznej i

gf)ldulu kinetostatycznej mechanizmu. Umiejetnos¢ wyréwnowazenia ptaskiego mechanizmu
dzwigniowego.
(3-4 linijki)
Forma odniesienie do | odniesienie do
S(e);qutigl Efekty ksztatcenia provg?;gma efektow efektow
A kierunkowych obszarowych
(w/¢éliiplinne)
Student zna i rozumie podstawowe zasady budowy wi/¢ K_Wo04 T1A_WO01
w_01 | struktury mechanizmow T1A W02
Student ma wiedze w zakresie analizy
W 02 kinematycznej mechanizmoéw plaskich. Zna metody wi/¢ K_Wo04 T1A_WO01
- wykresine: planu predko$ci i planu przyspieszen, T1A W02
oraz metode analityczna.
Student ma wiedze w zakresie analizy statycznej i T1A W01
w o3 | Kinetostatycznej mechanizméw ptaskich. Zna wi¢ K_Wo04 T1A W02
B metode graficzng i grafoanalityczna.
w o4 |Student ma wiedze w zakresie wyrownowazenia wi¢ K_Wo04 T1A W01
B statycznego i dynamicznego mechanizméw ptaskich T1A W02
u o1 | Potrafi okresli¢ ruchliwosc¢ tancucha kinematycznego ¢ K_U04 T1A UO3
B T1A _U04
u o2 | Potrafi wyznaczy¢ predkosci i przyspieszenia ¢ K_U04 T1A UO3
- poszczegdblnych ogniw i punktéw mechanizmu T1A U04
Potrafi obliczy¢ site rownowazgcg lub moment
U 03 réwnowazacy na ogniwie napedowym mechanizmu ¢ K_U04 T1A_UO3
- przy zadanej sile roboczej lub momencie roboczym T1A U0O4
na ogniwie roboczym mechanizmu
U oa | Potrafi wyrownowazy¢ statycznie i dynamicznie ¢ K_U04 T1A_UO3
- ptaski mechanizm dzwigniowy T1A U04
K 01 Student rozumie potrzebe stalego uzupetniania i
- poszerzania wiedzy z obszaru teorii maszyn i wi/¢ K_KO01 T1A_KO1
mechanizmow
Tresci ksztatcenia:
1. Tresci ksztalcenia w zakresie wykfadu
Odniesienie
W yk';l; du Tresci ksztatcenia E:;;ﬁ;ﬁﬁg
dla modutu
1 Pojecia podstawowe. Ogniwo, para kinematyczna. Klasyfikacja par wW_01
kinematycznych. tancuch kinematyczny, mechanizm.
2 Analiza strukturalna mechanizméw. Ruchliwo$¢ mechanizmu przestrzennego. Ww_01
Ruchliwo$¢ mechanizmu ptaskiego. Zarys klasyfikacji mechanizméw plaskich.
3 Wiezy bierne i lokalne stopnie swobody. Mechanizmy o racjonalnej konstrukcji wW_01
4 Analiza kinematyczna mechanizmu dzwigniowego. Metody wykresine. Plan Ww_01
predkosci i plan przyspieszen
5 Metody analityczne wyznaczania predkos$ci i przyspieszen ogniw i wybranych W_02
punktéw mechanizmu dzwigniowego.
6 Analiza statyczna i kinetostatyczna wyznaczania momentu réwnowazgcego wW_03
obcigzenia roboczego. Tarcie w parach kinematycznych. Sprawnosc¢
mechanizmu.
7 Wyréwnowazenie statyczne i dynamiczne ptaskiego mechanizmu wW_04
dzwigniowego K 01




2. Tresci ksztatcenia w zakresie éwiczen

Odniesienie
Nc’:rviiijz?c Tresci ksztalcenia Iggzte;eclgg\ig
dla modutu
1 Analiza strukturalna mechanizméw. Przyktady wyznaczania ruchliwosci U 01
mechanizmow przestrzennych i ptaskich. Przyktady mechanizmow o
racjonalnej konstrukcji
3 Analiza kinematyczna mechanizmu dzwigniowego. Metody wykresine. Plan u_02
predkosci i plan przyspieszen
4 Metody analityczne wyznaczania predkos$ci i przyspieszen ogniw i wybranych | U_02
punktéw mechanizmu dzwigniowego.
4 Analiza statyczna wyznaczania momentu rbwnowazgcego obcigzenia U 03
roboczego bez uwzglednienia tarcia w parach kinematycznych.
5 Wyznaczanie sit bezwtadnosci przytozonych do ogniw mechanizmow
ptaskich
6 Analiza kinetostatyczna wyznaczania momentu réwnowazgcego obcigzenia U 03

roboczego z uwzglednieniem tarcia w parach kinematycznych.
Sprawno$¢ mechanizmu.

7 Wyréwnowazenie statyczne i dynamiczne ptaskiego mechanizmu U 04
dzwigniowego

7
3. Tresci ksztatcenia w zakresie zadan laboratoryjnych
Odniesienie
Nr zajeé . . do efektow
lab. Tresci ksztatcenia ksztatcenia
dla modutu

4. Charakterystyka zadan projektowych
5. Charakterystyka zadan w ramach innych typéw zaje¢ dydaktycznych

Metody sprawdzania efektéw ksztatcenia

Symbol Metody sprawdzania efektow ksztatcenia
efektu (spos6éb sprawdzenia, w tym dla umiejetnosci — odwotanie do konkretnych zadar projektowych, laboratoryjnych, itp.)

Ustny sprawdzian na cwiczeniach

Ustny sprawdzian, aktywno$¢ i dyskusja na éwiczeniach na podstawie zadarn domowych

k o1 | Komentarze na wyktadzie i dyskusja na ¢wiczeniach




D. NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktow ECTS
: o obci azenie
Rodzaj aktywno $ci studenta
1 | Udziat w wyktadach 9
2 | Udziat w ¢wiczeniach 9
3 | Udziat w laboratoriach
4 | Udziat w konsultacjach (2-3 razy w semestrze) 12
5 | Udziat w zajeciach projektowych
6 | Konsultacje projektowe
7 | Udziat w egzaminie
8
9 | Liczba godzin realizowanych przy bezpo $rednim udziale nauczyciela 30
akademickiego (suma)
10 | Liczba punktéw ECTS, kt6r g student uzyskuje na zaj eciach
wymagaj acych bezpo sredniego udziatu nauczyciela akademickiego 1
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
11 | Samodzielne studiowanie tematyki wyktadow 20
12 | Samodzielne przygotowanie sie do ¢wiczen 20
13 | Samodzielne przygotowanie sie do kolokwiow 20
14 | samodzielne przygotowanie sie do laboratoriow
15 | Wykonanie sprawozdan
15 | Przygotowanie do kolokwium koncowego z laboratorium
17 | Wykonanie projektu lub dokumentagii
18 | Przygotowanie do egzaminu
19
20 Liczba godzin samodzielnej pracy studenta (S?r?a)
21 | Liczba punktéw ECTS, ktér g student uzyskuje w ramach samodzielnej
pracy 2
(1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta)
22 Sumaryczne obci gzenie prac g studenta 90
23 Punkty ECTS za modut 3
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
24 | Naklad pracy zwi gzany z zajeciami o charakterze praktycznym
Suma godzin zwigzanych z zajeciami praktycznymi
25 | Liczba punktow ECTS, ktér g student uzyskuje w ramach zaj e¢ o
charakterze praktycznym
1 punkt ECTS=25-30 godzin obcigzenia studenta
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