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studia stacjonarne Il stopnia

Pytania wspolne dla catego kierunku

Sterowanie i zarzadzanie w systemach transportowych

1. Metody i narzedzia w procesie sterowania ruchem.

2. Sterowanie ruchem drogowym, kolejowym, lotniczym - cechy wspdlne i rdznice.
3. Infrastruktura w procesie sterownia ruchem.

4. Rodzaje sterowania procesami transportowymi.

Modelowanie procesow transportowych

1. Zasady modelowania systemu transportowego z uwzglednieniem otoczenia.
2. Opisa¢ multiplikatywny model uwzgledniajacy m.in. zmienno$¢ sezonowa i cykliczna.
3. Poda¢ przyktad grafu i macierzy sasiedztwa wierzchotkéw dla prostej struktury
w systemie transportowym.
4. Poda¢ relacje pomigdzy predkoscig ruchu a natgzeniem i gestoscia potoku ruchu
pojazdoéw oraz podac¢ definicje wymienionych wielkoS$ci.

Diagnostyka pojazdow samochodowych

1. Pojecie sygnatu. W jakich dziedzinach mozemy opisa¢ sygnat. Co nazywamy
czestotliwosciowym widmem sygnatu.

2. Na czym polega badanie amortyzatoréw zamontowanych w pojezdzie wedlug metody
typu Boge oraz metody EUSAMA

3. Scharakteryzuj wielkosci: kat pochylenia kota, kat pochylenia i wyprzedzenia sworznia
zwrotnicy oraz zbiezno$¢ kot.

4. Na czym polega diagnostyka uktadu hamulcowego w pojazdach osobowych.

Samochody Specjalne i Specjalizowane

=

Wymieni¢ 1 oméwi¢ materiaty wykorzystywane w budowie nadwozi.

2. Omowic¢ zagadnienia zwigzane z aerodynamika nadwozi samochodéw cigzarowych i
sposobow jej polepszania.

Rodzaje nadwozi samochodéw cigzarowych. Omowic stosowane nadwozia wymienne.
4. Cechy charakterystyczne i wymagania stawiane samochodom samowytadowczym.
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Transport intermodalny

=

Zintegrowane jednostki tadunkowe stosowane w transporcie intermodalnym.
2. Drogowe i kolejowe srodki transportu do przewozu zintegrowanych jednostek
tadunkowych.

Terminale przetadunkowe.

4. Urzadzenia przeladunkowe.

W



Niezawodnos$¢ systemow

el A

5.

Charakterystyki niezawodnosci wymieni¢, poda¢ ich sens fizyczny.

Pojecie nadmiaru, struktury z rezerwa, systemy z nadmiarem strukturalnym.
Niezawodnos¢ systemow biotechnicznych, niezawodnos$¢ cztowieka.

Badania niezawodno$ci — ogolny podzial , cele badan , klasyfikacja eksploatacyjnych
badan niezawodno$ci.

Niezawodnos¢ obiektow o strukturze szeregowej i rownolegte;j.

Metody probabilistyczne w transporcie

akrownE

Klasyczna definicja prawdopodobienstwa i ograniczenia w jej stosowaniu.
Zdetiniowac pojecie rozktadu empirycznego i1 dystrybuanty empiryczne;.

Metoda najmniejszych kwadratow i jej zastosowanie w badaniach eksperymentalnych.
Statystyczne testy istotnosci.

Scharakteryzowa¢ metody oceny wspotzaleznosci.

Pytania dla specjalnosci Transport samochodowy

Technologia napraw pojazdow samochodowych

1.
2.
3.
4.

5.

Wymieni¢ objawy oraz oméwi¢ gldwne przyczyny nieprawidtowej pracy sprzegta.
Wymieni¢ objawy oraz oméwié gldéwne przyczyny nieprawidtowej pracy skrzyni biegow.
Wymieni¢ objawy oraz oméwi¢ gldéwne przyczyny nieprawidtowej pracy stozkowej lub
hipoidalnej przektadni gtowne;.

Na czym polega zuzycie hamulcow tarczowych i bebnowych? Omowic sposoby ich
naprawy.

Wymieni¢ i omowi¢ metody oceny stopnia deformacji konstrukcji nosnej pojazdu.

Diagnostyka i sterowanie silnikow spalinowych

1.
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Omowi¢ wspodtczesne kierunki rozwoju silnikow o zaptonie wymuszonym i zaptonie
samoczynnym.

Klasyfikacja uktadow sterowania i regulacji ttokowych silnikéw spalinowych.
Nieustalone i przejsciowe warunki pracy ttokowego silnika spalinowego.

Rownanie rézniczkowe silnika, jako obiektu regulacji wedtug predkosci obrotowej watlu
korbowego.

Przeglad i wymagania stawiane elektronicznym uktadom sterowania (EDC) silnikow o
zaplonie samoczynnym.

Biomechanika obrazen w zderzeniach pojazdow

1.
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Rodzaje i charakterystyka antropometrycznych manekinow stosowanych w testach
zderzeniowych.

Co to jest skala AIS. Jak si¢ ja okresla 1 ile ma stopni.

Scharakteryzowac¢ nastgpujace kryteria obrazen glowy i szyi: HIC NIC i Nij.
Wymieni¢ 1 omowic¢ kryteria obrazen klatki piersiowej 1 nog.

Omowi¢ sposoby wyznaczania warto$ci masy oraz potozenia srodkow cigzkosci
poszczegbdlnych czesci ciata cztowieka.



Pytania dla specjalnosci Logistyka i Spedycja
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10.
11.

12.
13.
14.

15.

W identyfikacji systemow wykorzystujemy model prosty i ztozony. Jakie nalezy
zastosowac procedury w identyfikacji wykorzystujac te modele?

Podaj podstawowe roznice pomiedzy systemami makrologistycznym a mikrologistycznym.
Zdefiniuj system logistyczny przedsiebiorstwa (SLP) produkcyjnego. Scharakteryzuj
poszczegolne podsystemy.

Wymien trzy podstawowe zasady w logistyce zaopatrzenia. Podaj ich wady i zalety.
Podaj podstawowe formutly algorytmow sterowania przeptywami materiatow.

Poziom pomiaru jest wyznaczany przez zastosowang skale. Podaj typy skal pomiarow.
Od rodzaju pomiaru aspektu, ktory wprowadzamy do wyrazenia celu, zalezy forma
warunku pod postacig, ktérego jest on zapisany. Podaj te warunki.

Opisz analizg decyzji inwestycyjnych w warunkach niepewnosci i ryzyka.

Opisz reguly: ,,max-min” Walda; ,,max-max’’; Hurwicza; warto$ci oczekiwane;.
Podaj postepowanie zwigzane z analizg pozycji przedsi¢biorstwa.

Opisz zasoby Krajowego Systemu Logistycznego 1 podaj sktadowe infrastruktury
logistycznej.

W jaki sposob transport wptywa na dziatania logistyczne.

Przedstaw model zadan i zainteresowan logistyki miejskie;j.

Podaj wady i zalety magazynu wysokiego sktadowania. Opisz typ magazynu cross
dockingowego.

Do okreslenia gotowosci firmy na wdrozenie EDI mozna wykorzysta¢ tzw. wskazniki
przydatnosci elektronicznej wymiany danych. Podaj je.



